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1 

1 Alapalkalmazás 
 
1.1 Bevezetés 
Az Alapalkalmazás – minthogy sokoldalú terepi buszos képességekkel rendelkezik – egyszerű és 
flexibilis használatot biztosít. Az Alapalkalmazás a Vacon NX alapértelmezett gyári beállítása. Az 
Alapalkalmazás az M6 menü S6.2 lapján választható ki. Lásd: Vacon NX Felhasználói Kézikönyv 
7.3.6.2 fejezet. 
 
A DIN3 digitális bemenet programozható. 
 
Az alapalkalmazás paramétereit a kézikönyv 8. fejezetében ismertetjük. A paraméterek ID 
azonosítószámuk sorrendjében vannak részletezve. 
 
1.1.1 Alapalkalmazás motorvédelmi funkciói 
Az alapalkalmazás szinte az összes motorvédelmi funkciót biztosítja, hasonlóan a többi 
alkalmazáshoz 
 

• Külső hiba védelem 
• Bemeneti fázisfigyelés 
• Alacsony feszültség védelem 
• Kimenő fázis figyelés 
• Földzárlat védelem 
• Motor termikus védelem 
• Termisztor hiba védelem 
• Terepibusz hiba védelem 
• Bővítőkártya csatlakozási hiba védelem 

 
Eltérően a többi alkalmazástól az alapalkalmazás, nem tartalmaz annyi menüpontot, beállítási 
lehetőséget. A motor termikus védelem részletes ismertetését a 180. oldalon találja. 
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1.2 Vezérlő I/O 
 
 

NXOPTA1 
Sorkapocs Jel Leírás 
1 +10Vref Alapjeltápfesz. kimenet Feszültség a potenciométernek, stb. 
2 AI1+ Analóg bemenet, 

feszültségtartomány:  
0 - 10V DC 

Feszültségbemenet, frekvencia-alapjel  
 

3 AI1- I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
4 AI2+ 
5 AI2- 

Analóg bemenet, áram- 
tartomány 0 – 20mA 

Árambemenet, frekvencia-alapjel  
 

6 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolókhoz, stb. max. 0.1 A 
7 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérléshez 
8 DIN1 Indítás előre forgásirányban

 
Zárt érintkező = indítás előre 

9 DIN2 Indítás hátra forgásirányban
 

Zárt érintkező = indítás hátra 

10 DIN3 Külső hiba bemenet 
(programozható) 

Nyitott érintkező = nincs hiba 
Zárt érintkező = van hiba 

11 CMA Közös pont a DIN 1- DIN 3-
hoz 

A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 

12 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolók számára (lásd: #6) 
13 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
14 DIN4 Többlépcsős ford.szám 1-e DIN4 DIN5 Frekvencia-alapjel 
15 DIN5 Többlépcsős ford.szám 2-

es kiválasztó 
Nyitott 
Zárt 
Nyitott 
Zárt 

Nyitott 
Nyitott 
Zárt 
Zárt 

Alapjel Ube 

1-es többlépcs. alapj. 
2-es többlépcs. alapj. 
Alapjelmax. 

16 DIN6 Hibatörlés 
 

Nyitott érintkező = nincs beavatkozás 
Zárt érintkező = hibatörlés 

17 CMB Közös pont a DIN4 - DIN6 A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 
18 AO1+ 
19 AO1- 

Kimenőfrekvencia 
Analóg kimenet 

Programozható  
Tartomány: 0 - 20 mA/R , max. 500Ω T 

Alapjel- 
potenciométer 

mA 

Va
 

 

KÉSZENLÉ

L

20 DO1 Digitális kimenet 
READY (KÉSZENLÉT) 

Programozható 
Nyitott kollektoros, I≤50mA, U≤48 VDC 

NXOPTA2 
21 RO1 
22 RO1 
23 RO1 

 

 1-es relékimenet 
 RUN (FUTÁS) 

 

24 RO2 
25 RO2 
26 RO2 

 2-es relékimenet 
 FAULT (HIBA) 

 

1-1. táblázat  Az Alapalkalmazás alapértelmezett I/O konfigurációja 

Megjegyzés: lásd: JUMPERES átkötések,  
az alábbiak szerint.  
További információ a Vacon NX Felhasználói  
Kézikönyv 6.2.2.2 fejezetében. 

Jumper block  X3 :
CM A and CM B grounding

220 
VA

FUT 

X3-as átkötőblokk: 
CMA és CMB földelés 

G
G

con Oyj Telefon:+358-201-212 000 Fax: 
24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Emai
CMB connected to GND
CMA connected to GND
ND-re csatlakoztatott CMB
ND-re csatlakoztatott CMA
CM
CM

C
in
is

A

a

l: 
B isolated from GND
A isolated from GND

GND-től elszigetelt CMB
GND-től elszigetelt CMA
MB and CMA
ternally connected together,
olated from GND

= Factory default

 CMB és CMA belsőleg
van összekapcsolva, 

 GND-től pedig el vannak
szigetelve 

= Gyári beállítás 

+358-201-212 205 
vacon@vacon.com 
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1.3 Vezérlőjel-logika az alapalkalmazásban 

 

1-2. ábra  Az Alapalkalmazás vezérlőjel-logikája 

DIN4
DIN5
AI1
AI2

DIN1

DIN2

DIN6

DIN3

> 1

NX12k00.fh8

3.2 Keypad reference

3.1 Control place

I
r

Start forward

Start reverse

Start/Stop and
reverse logic

Start/Stop

Reverse

Fault reset input

External fault input (programmable)

Reset button
Start/Stop buttonsReference from fieldbus

Start/Stop from fieldbus
Direction from fieldbus

3.3 Keypad direction

2.14 I/O Reference

2.19 Preset Speed 2

2.18 Preset Speed 1

2.2 Max Frequency

Kezelőegységi alapjel

I/O alapjel 

2.18  1-es előre beáll. ford.szám 

2.19  2-es előre beáll. ford.szám 

3.1  A vezérlés helye 

Max. frekvencia B

Start/Stop 

B
Hátra 

A hibatörlés gombja
Start/Stop gombokAlapjel a terepi buszról

Start/Stop a terepi buszról

Forg.irány a terepi buszról

Start/Stop 
és hátra logika

3.3  Kezelőegységi forg. irány 

Indítás előre 

Indítás hátra 

 Hibatörlés-bemenet 

 Külső hiba bemenet (programozható) 

Vacon Oyj Telefon:+358-201-212 000 Fax: 
 24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Email: 

 

nternal frequency
eference
első frekvencia-

alapjel
Internal Start/Stop

Internal reverse

Internal fault reset

első hátra forg. irány

Belső hibatörlés 

Belső Start/Stop 

+358-201-212 205 
vacon@vacon.com 
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1.4 Alapalkalmazás – A paraméterek felsorolása 
A következő oldalakon az egyes paramétercsoportokon belüli paraméterek felsorolása található.  
A paraméterek leírását a 7 – 11 oldalakon ismertetjük. 
 
Magyarázat a táblázat oszlopaihoz: 
 
Kód = A kezelőegységen látható paraméterkód; A behívott paraméter azonosítóját 

mutatja az operátornak 
Paraméter = A paraméter megnevezése 
Min = A paraméter legkisebb értéke 
Max = A paraméter legnagyobb értéke 
Mértékegység = A paraméterérték mértékegysége; ha van mértékegysége 
Alapérték = A gyárban előre beállított érték 
Egyedi =  A felhasználó saját beállítása 
ID = A paraméter azonosító száma (PC eszközök használata esetén) 
 
                  =  ezek a paraméterértékek csak a frekvenciaváltó leállítása után változtathatók. 
 
1.4.1 Monitorozott értékek (Kezelőegység: M1 menü) 
A monitorozott értékek a jelek és a paraméterek, továbbá az állapotok és a mérések tényleges 
értékei. A monitorozott értékek nem szerkeszthetők.  
 

Kód A jel megnevezése Mért.
egys. 

ID* Leírás 

V1.1 Kimenőfrekvencia Hz 1 A motorhajtás frekvenciája 

V1.2 Frekvencia-alapjel Hz 25 Frekvencia-alapjel a motor vezérléséhez 

V1.3 Motor-fordulatszám rpm 2 Motor-fordulatszám rpm-ben 

V1.4 Motoráram A 3  

V1.5 Motornyomaték % 4 A motor névleges nyomatékának %-ában 

V1.6 Motorteljesítmény % 5 Teljesítmény a motortengelyen 

V1.7 Motorfeszültség V 6  

V1.8 A DC-kör feszültsége V 7  

V1.9 A készülék hőmérséklete ºC 8 A hűtőborda hőmérséklete 

V1.10 A motor hőmérséklete ºC 9 Számított motorhőmérséklet 

V1.11 Feszültségbemenet V 13 AI1 

V1.12 Árambemenet mA 14 AI2 

V1.13 DIN1, DIN2, DIN3  15 Digitális bemenetek állapotai 

V1.14 DIN4, DIN5, DIN6  16 Digitális bemenetek állapotai 

V1.15 DO1, RO1, RO2  17 Digitális- és relékimenetek állapotai 

V1.16 Analóg kimeneti áram mA 26 AO1 

M1.17 Több érték kijelzése   Három kiválasztható kijelzett értéket jelenít 
meg. Lásd: 7.3.6.5 fejezet 

1-2. táblázat kijelzett értékek 

 

Vacon Oyj Telefon:+358-201-212 000 Fax: +358-201-212 205 
 24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Email: vacon@vacon.com 

 



 Alapalkalmazás 9 
 

1 

1.4.2 Alapparaméterek (Kezelőegység:  M2 menü  G2.1) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.1 Legkisebb frekv. 0,00 Par. 2.2 Hz 0,00  101  

P2.2 Legnagyobb 
frekvencia Par. 2.1 320,00 Hz 50,00 

 

102 

Megjegyzés: Ha fmax nagyobb, 
mint a motor szinkron fordulat- 
száma, ellenőrizze a motor és  
a hajtásrendszer alkalmasságát. 

P2.3 1-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 3,0  103  
P2.4 1-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 3,0  104  

P2.5 Áramkorlát 0,4 x IH 2 x IH A IL

 

107 

Megjegyzés: Az FR7-ig terjedő 
frekvenciaváltókra érvényes. 
Nagyobb méretek esetén forduljon 
a gyártóhoz. 

P2.6 Névleges 
motorfeszültség 180 690 V 

NX2: 230V 
NX5: 400V 
NX6: 690V 

 
110 

Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.7 Névleges 
motorfrekvencia 30,00 320,00 Hz 50,00  111 Ellenőrizze az értéket a motor 

adattábláján. 

P2.8 Névleges motor- 
fordulatszám 300 20 000 rpm 1440 

 

112 

Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. Az alapérték a 4-
pólusú motorra és a névleges 
méretű frekvenciaváltóra 
érvényes. 

P2.9 Névleges motoráram 0,4 x IH 2 x IH A IH
 113 Ellenőrizze a motor adattábláján 

szereplő névleges értékeket. 

P2.10 Motor cos ϕ 0,30 1,00  0,85  120 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.11 Az indítás funkciója 0 1  0  505 0 = Rámpa 
1 = Repülőstart 

P2.12 A leállítás  
funkciója 0 3  0 

 

506 

0 = Szabadon futás 
1 = Rámpa 
2 =  Rámpa + Futás engedélyezés 
 utáni szabadon futás 
3 =  Szabadon futás + Futás 
 engedélyezés utáni rámpa 

P2.13 U/f optimalizálás 0 1  0  109 0 = Nincs használatban 
1 = Automatikus nyomatéknövelés 

P2.14 I/O alapjel 0 3  0 

 

117 

0 = AI1  
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

P2.15 Az áramalapjel 
ofszetje 0 1  1  302 0 = Nincs ofszet 

1 = Ofszet 4mA – 20 mA 

P2.16 Az analóg kimenet 
funkciója 0 8  1 

 

307 

0 = Nincs használatban 
1 = Kimenőfrekvencia (0 - fmax) 
2 = Frekvencia-alapjel (0 - fmax) 
3 = Motor ford.szám (0 - Motor 

névleges fordulatszáma) 
4 = Kimenőáram (0 - InMotor) 
5  = Motornyomaték (0 - TnMotor) 
6  = Motorteljesítmény (0 - PnMotor) 
7 = Motorfeszültség (0 - UnMotor) 
8 = DC-köri feszültség (0 - 1000V) 
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P2.17 A DIN3 funkciója 0 7  1  301 

0 = Nincs használatban 
1 = Külső hiba, zárt   

érintkező   
2 = Külső hiba, nyitott 

érintkező 
3 = Futás engedélyezve,  

zárt érintkező 
4 = Futás engedélyezve, 

nyitott érintkező 
5 = A vezérlést az I/O-hoz 

rendeli 
6 = A vezérlést a kezelő-

egységhez rendeli 
7 = A vezérlést a terepi 

buszhoz rendeli 

P2.18 1-es előre beállított 
fordulatszám 0,00 Par. 2.2 Hz 10,00  105 A kezelő által előre 

beállított fordulatszám 

P2.19 2-es előre beállított 
fordulatszám 0,00 Par. 2.2 Hz 50,00  106 A kezelő által előre 

beállított fordulatszám 

P2.20 Automatikus 
újraindítás 0 1  0  731 0 = Letiltva 

1 = Engedélyezve 

1- 3. táblázat  Alapparaméterek, G2.1 

1.4.3 Vezérlés a kezelőegységről (Kezelőegység: M3 menü) 
A vezérlés helyét és a forgásirányt kiválasztó kezelőegységi paramétereket az alábbi táblázatban 
soroljuk fel. Lásd: A kezelőegységi vezérlés menüje a Vacon NX Felhasználói Kézikönyvben. 
 

Kód Paraméter Min Max Mért.
egys. 

Alap-
érték Egyedi ID Megjegyzés 

P3.1 A vezérlés helye 1 3  1  125 
1 = I/O sorkapocs 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

R3.2 Kezelőegységi alapjel Par. 2.1 Par. 2.2 Hz     

P3.3 Forgásirány  
(a kezelőegységről) 0 1  0  123 

A hátra forgásirány 
érvényesítése a kezelő- 
egységről 

R3.4 A leállítás (STOP) 
nyomógombja 0 1  1  114 

0 = A STOP nyomógomb  
korlátozott funkciója 

1 = A STOP nyomógomb 
használata mindig 
engedélyezett 

1- 4. táblázat  A kezelőegységi vezérlés paraméterei, M3 

1.4.4 Rendszermenü (Kezelőegység: M6 menü) 
A frekvenciaváltó általános felhasználásához kapcsolódó paraméterek és funkciók (alkalmazás és 
nyelv választása, egyedi paraméterkészletek vagy hardver- és szoftverinformációk). Lásd: Vacon 
NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.6 fejezet. 
 
1.4.5 Bővítőkártyák (Kezelőegység: M7 menü) 
Az M7 menü tájékoztatást nyújt arról, hogy milyen bővítő- és opciós kártyák csatlakoznak a 
vezérlőkártyához, továbbá információkat szolgáltat ezekről a kártyákról. További útmutatás: Vacon 
NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.7 fejezet. 
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2 Standard Alkalmazás 
 
2.1 Bevezetés 
Válassza ki a Standard Alkalmazást az M6 menü S6.2 lapján. 
 
A Standard Alkalmazást jellemzően szivattyúk és ventilátorok alkalmazásainak, továbbá 
szállítószalagok működtetésének azokon a területein használják fel, amelyeknél az 
Alapalkalmazás használata túlságosan sok kötöttséggel járna, de ugyanakkor nincs szükség 
különleges képességekre. 
 

• A Standard Alkalmazás ugyanazokat az I/O jeleket és ugyanazt a vezérlőlogikát 
használja, mint az Alapalkalmazás. 

 
• A DIN3 digitális bemenet és valamennyi kimenet szabadon programozható. 

 
További funkciók: 
 

• Programozható Start/Stop és hátra forgásirány logika 
• Alapjelskálázás 
• Egy frekvencia határérték felügyelete 
• Második rámpa és S-alakú rámpa programozása 
• Programozható indítási és leállítási funkciók 
• Egyenáramú fékezés leállításkor 
• Egy kitiltott frekvenciatartomány 
• Programozható U/f görbe és kapcsolási frekvencia 
• Automatikus újraindítás 
• A motor termikus- és elakadás védelem: programozható beavatkozás; kikapcsolás, 

riasztás, hiba 
 
A standard alkalmazás paramétereit a kézikönyv 8. fejezetében ismertetjük. A paraméterek ID 
azonosítószámuk sorrendjében vannak részletezve. 
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2.2 Vezérlő I/O 
 
 

NXOPTA1 
Sorkapocs Jel Leírás 

1 +10Vref Alapjel tápfesz. kimenet Feszültség a potenciométerhez, stb. 
2 AI1+ Analóg bemenet, 

feszültség-tart. 0 - 10V DC 
 

Feszültségbemenet, frekvencia-alapjel  
 

3 AI1- I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
4 AI2+ 
5 AI2- 

Analóg bemenet, áram- 
tartomány 0 – 20mA 

Árambemenet, frekvencia-alapjel  
 

6 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolókhoz, stb. max 0.1 A 
7 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérléshez 
8 DIN1 Indítás előre forgásirányban

(programozható) 
Zárt érintkező = indítás előre 

9 DIN2 Indítás hátra forgásirányban
(programozható) 

Zárt érintkező = indítás hátra 

10 DIN3 Külső hiba bemenet 
(programozható) 

Nyitott érintkező = nincs hiba 
Zárt érintkező = van hiba 

11 CMA Közös pont DIN 1- DIN 3 
 

A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 

12 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolók számára (lásd: #6) 
13 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
14 DIN4 Többlépcsős ford.szám 1-es kiv. DIN4 DIN5 Frekvencia-alapjel 
15 DIN5 Többlépcsős ford.szám  

2-es kiválasztó 
Nyitott 
Zárt 
Nyitott 
Zárt 

Nyitott 
Nyitott 
Zárt 
Zárt 

Alapjel Ube 

1-es többlépcs. alapjel
2-es többlépcs. alapjel 
Alapjel Ibe

16 DIN6 Hibatörlés 
 

Nyitott érintkező = nincs beavatkozás 
Zárt érintkező = hibatörlés 

17 CMB Közös pont DIN4 - DIN6 A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 
18 AO1+ 
19 AO1- 

Kimenőfrekvencia 
Analóg kimenet 

Programozható  
Tartomány: 0 - 20 mA/R , max. 500Ω  

V
 

 

KÉSZENLÉT
230 
VA

FUT 

acon Oyj 
mA
 L

20 DO1 Digitális kimenet 
READY (KÉSZENLÉT) 

Programozható 
Nyitott kollektoros, I≤50mA, U≤48 VDC 

NXOPTA2 
21 RO1 
22 RO1 
23 RO1 

 

 1-es relékimenet 
 RUN (FUTÁS) 

Programozható 

24 RO2 
25 RO2 
26 RO2 

 2-es relékimenet 
 FAULT (HIBA) 

Programozható 

2-1. táblázat  A Standard alkalmazás alapértelmezett I/O 
konfigurációja 

Megjegyzés: lásd: JUMPERES átkötések,  
az alábbiak szerint.  
További információ a Vacon NX Felhasználói  
Kézikönyv 6.2.2.2 fejezetében. 

Jumper block  X3 :
CM A and CM B grounding

G
G

X3-as átkötőblokk: 
CMA és CMB földelés 

Telefon:+358-201-212 000 Fax: 
24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Emai
CMB connected to GND
CMA connected to GND
ND-re csatlakoztatott CMB
ND-re csatlakoztatott CMA
CM
CM

C
in
isa

l: 
B isolated from GND
A isolated from GND

GND-től elszigetelt CMB
GND-től elszigetelt CMA
MB and CMA
ternally connected together,
olated from GND

= Factory default

A CMB és CMA belsőleg
van összekapcsolva, 

 GND-től pedig el vannak
szigetelve 

= Gyári beállítás 

+358-201-212 205 
vacon@vacon.com 
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2.3 Vezérlőjel-logika a Standard Alkalmazásban 
 

2-25. A Standard alkalmazás vezérlője

 

DIN4
DIN5
AI1
AI2

DIN1

DIN2

DIN6

DIN3

3.2 Keypad reference

2.1.11 I/O Reference
2.1.12 Keypad Ctrl Reference
2.1.13 Fieldbus Ctrl Reference
2.1.14 Preset Speed 1
2.1.15 Preset Speed 2

3.1 Control place

Internal frequency
reference

Start forward
(programmable)

Start reverse (programmable)

P
S
re

Start/Stop

Reverse

Internal Start/Stop

Fault reset input

External fault input (programmab

Reset button
Start/Stop buttonsReference from fieldbus

Start/Stop from fieldbus
Direction from fieldbus

3.3 K

3.2 Kezelőegységi alapjel

2.1.12 A kez.egys.-i vezérlés alapjele
2.1.13 A terepi buszos vezérl. alapjele 

2.1.11  I/O alapjel 

2.1.14 1-es előre beállított ford. szám 
2.1.15 2-es előre beállított ford. szám 

3.1 A vezérlés helye

Belső frekvencia-
alapjel 

A hibatörlés gombja
Start/Stop gombokAlapjel a terepi buszról 

Sart/Stop a terepi buszról 

Forgásirány a terepi buszról

h

Hátra 

3.3 Kez

Indítás előre 
(programozható) 

Indítás hátra (programozható) 

Start/Stop Belső Start/Stop 

Külső hiba bemenet (programozható

Hibatörlés-bemenet 

Vacon Oyj Telef
 24-ór

 

rogrammable
tart/Stop and
verse logic

Programozható
Start/Stop és 

átra forgásirány
logika
l-logikája 

> 1

NX12k01

Internal reverse

Internal fault reset

le)

eypad direction.egys.-i forg.irány 
Belső hátra forg. Ir. 

Belső hibatörlés 

) 

on:+358-201-212 000 Fax: +358-201-212 205 
ás ügyelet: +358-40-8371 150 Email: vacon@vacon.com 
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2.4 Standard Alkalmazás – A paraméterek felsorolása 
A következő lapokon soroljuk fel az egyes paramétercsoportokon belüli paramétereket. A 
paraméterek leírása a Kézikönyv 123….198 oldalain található. 
 
A táblázat oszlopainak magyarázata: 
 
Kód = A kezelőegységen látható paraméterkód; A behívott paraméter azonosítóját 

mutatja a kezelőnek 
Paraméter = A paraméter megnevezése 
Min = A paraméter legkisebb értéke 
Max = A paraméter legnagyobb értéke 
Mértékegység = A paraméterérték mértékegysége; Ha van mértékegysége 
Alapérték = A gyárban előre beállított érték 
Egyedi =  A felhasználó saját beállítása 
ID = A paraméter azonosító száma (PC eszközök használata esetén) 
          = A paramétersorban: Használja a TTF (Terminal To Function = Sorkapocs a 

funkcióhoz) módszert ezeknek a paramétereknek a programozásához. 
           =  A paraméterkód oszlopában: A paraméterek értéke csak a frekvenciaváltó 

leállítása után változtatható. 
 
2.4.1 Monitorozott értékek (Kezelőegység: M1 menü) 
A monitorozott értékek a paraméterek és jelek, valamint az állapotok és mérések tényleges 
értékei. A monitorozott értékek nem szerkeszthetők. 
További részletek a Vacon NX Felhasználói Kézikönyvben.  
 

Kód A jel megnevezése Mért.
egys 

ID Leírás 

V1.1 Kimenőfrekvencia Hz 1 A motorhajtás frekvenciája 
V1.2 Frekvencia-alapjel Hz 25 Frekvencia-alapjel a motor vezérléséhez 
V1.3 Motor-fordulatszám rpm 2 Motor-fordulatszám rpm-ben 
V1.4 Motoráram A 3  
V1.5 Motornyomaték % 4 A motor névleges nyomatékának %-ában 
V1.6 Motorteljesítmény % 5 Teljesítmény a motortengelyen 
V1.7 Motorfeszültség V 6  
V1.8 A DC-kör feszültsége V 7  
V1.9 A készülék hőmérséklete ºC 8 A hűtőborda hőmérséklete 
V1.10 A motor hőmérséklete ºC 9 Számított motorhőmérséklet 
V1.11 Feszültségbemenet V 13 AI1 
V1.12 Árambemenet mA 14 AI2 
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3  15 Digitális bemenetek állapotai 
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6  16 Digitális bemenetek állapotai 
V1.15 DO1, RO1, RO2  17 Digitális- és relékimenetek állapotai 
V1.16 Analóg kimeneti áram mA 26 AO1 

M1.17 Több érték kijelzése   Három kiválasztható értéket jelenít meg. 
Lásd: 7.3.6.5 fejezet 

2 - 2. táblázat Monitorozott értékek 
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2.4.2 Alapparaméterek (Kezelőegység: M2 menü  G2.1) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.1.1 Legkisebb frekv. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  101  

P2.1.2 Legnagyobb 
frekvencia Par. 2.1.1 320,00 Hz 50,00 

 

102 

Megjegyzés: Ha fmax nagyobb, 
mint a motor szinkron fordulat- 
száma, ellenőrizze a motor és  
a hajtásrendszer alkalmasságát. 

P2.1.3 1-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 3,0  103  
P2.1.4 1-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 3,0  104  
P2.1.5 Áramkorlát 0,4 x IH 2 x IH A IL  107  

P2.1.6 Névleges 
motorfeszültség 180 690 V 

NX2: 230V 
NX5: 400V 
NX6: 690V 

 
110 

 

P2.1.7 Névleges 
motorfrekvencia 30,00 320,00 Hz 50,00  111 Ellenőrizze az értéket a motor 

adattábláján. 

P2.1.8 Névleges motor- 
fordulatszám 300 20 000 rpm 1440 

 
112 

Az alapérték a 4-pólusú motorra 
és a névleges méretű 
frekvenciaváltóra érvényes. 

P2.1.9 Névleges 
motoráram 0,4 x IH 2 x IH A IH

 113 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.10 Motor cos ϕ 0,30 1,00  0,85  120 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.11 I/O alapjel 0 3  0 

 

117 

0 = AI1 
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

P2.1.12 A kezelőegységi 
vezérlés alapjele 0 3  2 

 

121 

0 = AI1 
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

P2.1.13 A terepi buszos 
vezérlés alapjele 0 3  3 

 

122 

0 = AI1  
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

P2.1.14 1-es előre beállított 
fordulatszám 0,00 par. 2.1.2 Hz 10,00  105 

P2.1.15 2-es előre beállított 
fordulatszám 0,00 par. 2.1.2 Hz 50,00  106 

A kezelő által előre beállított 
fordulatszámok 

2-3. táblázat  Alapparaméterek, G2.1 
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2.4.3 Bemenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.2) 
Kód Paraméter Min Max Mért.

egys. 
Alapérték Egyed

i 
ID Megjegyzés 

  DIN1 DIN2 

P2.2.1 Start/Stop logika 0 6  0 

 

300 

0
1
2
3
4
5
6 

Start előre 
Start/Stop 
Start/Stop 
Start impulz. 
Előre* 
Start*/Stop 
Start*/Stop 

Start hátra 
Hátra/Előre 
Futás eng. 
Stop impulz. 
Hátra* 
Hátra/Előre 
Futás eng. 

P2.2.2 A DIN3 funkciója 0 8  1 

 

301 

0 = Nincs használatban 
1 = Külső hiba, záróérintkező  
2 = Külső hiba, nyitóérintkező 
3 = Futás engedélyezés 
4 = Gyorsítási/Lassítási idő 
 választása 
5 = A vezérlést az I/O-hoz  
 rendeli 
6 = A vezérlést a kezelő-
 egységhez rendeli 
7 = A vezérlést a terepi 
 buszhoz rendeli 
8 = Hátra forg. ir. (ha 2.2.1 = 3) 

P2.2.3 Áramalapjel-ofszet 0 1  1  302 0 = 0 – 20 mA 
1 = 4 – 20 mA 

P2.2.4 Az alapjelskála 
minimumértéke 0,00 par. 

2.2.5 Hz 0,00 

 

303 

Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legkisebb 
alapjelértéknek. 
0,00 = Nincs skálázás 

P2.2.5 Az alapjelskála 
maximumértéke 0,00 320,00 Hz 0,00 

 

304 

Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legnagyobb 
alapjelértéknek. 
0,00 = Nincs skálázás 

P2.2.6 Alapjel-invertálás 0 1  0  305 0 = Nem invertált 
1 = Invertált 

P2.2.7 Az alapjel szűrési 
ideje 0,00 10,00 s 0,10  306 0 = Nincs szűrés 

P2.2.8 AI1 jel választása    A.1  377 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.2.9 AI2 jel választása    A.2  388 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

2-4. táblázat  Bemenőjelek, G2.2 
* = Felfutó élre van szükség az 

 indításhoz 
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2.4.4 Kimenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.3) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.1 1-es analóg kimeneti 
jel választás 

0   A.1  464 TTF programozási módszer. Lásd: 
72 oldal 

P2.3.2 Az analóg kimenet 
funkciója 0 8  1 

 

307 

0 = Nincs használatban 
1 = Kimenőfrekvencia (0 - fmax) 
2 = Frekvencia-alapjel (0 - fmax) 
3 = Motor ford.szám (0 - Motor 

névleges fordulatszáma) 
4 = Kimenőáram (0 - InMotor) 
5  = Motornyomaték (0 - TnMotor) 
6  = Motorteljesítmény (0 - PnMotor) 
7 = Motorfeszültség (0 - UnMotor) 
8 = DC-köri feszültség (0 - 1000V)

P2.3.3 Analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  308 0 = nincs szűrés 

P2.3.4 Analóg kimenet 
invertálása 0 1  0  309 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.5 Analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  310 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.6 Analóg kimenet 
skálája 10 1000 % 100  311  

P2.3.7 1-es digitális kimenet 
funkciója 0 16  1 

 

312 

0 = Nincs használatban 
1 = Készenlét 
2 = Futás 
3 = Hiba 
4 = Invertált hiba 
5 = A FV túlmelegedési riasztása 
6 = Külső hiba vagy riasztás 
7 = Alapjelhiba vagy riasztás 
8 = Riasztás 
9 = Hátra forgásirányban 
10 = Előre beállított ford. szám 
11 = „Fordulatszámon” 
12 = A motorszabályozás aktív 
13 = A kimenőfrekvencia 
 korlátjának felügyelete 
14 = A vezérlés helye: I/O 
15 = Termisztor hiba 
16 = Terepi busz bejövő adat 

P2.3.8 1-es relékimenet 
funkciója 0 16  2  313 Mint a 2.3.7 

P2.3.9 2-es relé kimenet 
funkciója 0 16  3  314 Mint a 2.3.7 

P2.3.10 
A kimenőfrekvencia 

1-es korlátjának 
felügyelete 

0 2  0 
 

315 
0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.11 
Kimenőfrekvencia 

1-es korlát; 
Felügyelt érték 

0,00 320,00 Hz 0,00 
 

316  

P2.3.12 
A 2-es analóg 

kimenet jelének 
kiválasztása 

0   0.1 
 

471 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.3.13 A 2-es analóg 
kimenet funkciója 0 8  4  472 Mint a 2.3.1 paraméter 

P2.3.14 2-es analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  473 0 = nincs szűrés 

P2.3.15 2-es analóg kimenet 
invertálása 0 1  0  474 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.16 2-es analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  475 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.17 2-es analóg kimenet 
skálája 10 1000 % 100  476  

2- 5. táblázat  Kimenőjelek, G2.3 
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2.4.5 A hajtásvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.4) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyed

i 
ID Megjegyzés 

P2.4.1 1-es rámpa lekerekítési 
idő 0,0 10,0 s 0,0 

 
500 

0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.2 2-es rámpa lekerekítési 
idő 0,0 10,0 s 0,0 

 
501 

0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.3 2-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 10,0  502  
P2.4.4 2-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 10,0  503  

P2.4.5 Fékchopper 0 4  0 

 

504 

0 = Letiltva 
1 = Használva futás közben 
2 = Külső fékchopper 
3 = Használva 
leállításkor/futás közben 
4 = Futás alatt használva 

(nincs teszt) 

P2.4.6 Az indítás funkciója 0 1  0  505 0 = Rámpás 
1 = Repülőstart 

P2.4.7 A leállítás funkciója 0 3  0 

 

506 

0 = Szabadon futás 
1 = Rámpa 
2 = Rámpa + Futás 
 engedélyezés utáni 
 szabadon futás 
3 = Szabadon futás + Futás  
 engedélyezés utáni 
 rámpa 

P2.4.8 A DC fékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  507  

P2.4.9 DC fékezési idő 
leállításkor  0,00 600,00 s 0,00  508 0 = A DC fékezés leállításkor 

 kikapcsolva 

P2.4.10 
A rámpás leállítás ideje 

alatti DC fékezés 
megkezdéséhez kijelölt 

frekvencia  

0,10 10,00 Hz 1,50 
 

515  

P2.4.11 A DC fékezés ideje 
indításkor 0,00 600,00 s 0,00  516 0 = A DC fékezés indításkor 

 kikapcsolva 

P2.4.12 Fluxusfék 0 1  0  520 0 = Ki 
1 = Be 

P2.4.13 A fluxusfékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  519  

2-6. táblázat  A hajtásvezérlés paraméterei, G2.4 
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2.4.6 A frekvenciakitiltás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.5) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.5.1 
A kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,00 par. 2.5.2 Hz 0,00 
 

509  

P2.5.2 
A kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 320,00 Hz 0,0 
 

510  

P2.5.3 A kitiltás gyorsító/lassító
rámpa szorzója 0,1 10,0  1,0  518  

2-7. táblázat  A frekvenciakitiltás paraméterei, G2.5 
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2.4.7 A motorvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.6) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyed

i 
ID Megjegyzés 

P2.6.1 A motorvezérlés  
módja 0 6  0 

 

600 

0 = Frekvenciavezérlés 
1 = Ford.szám-vezérlés 
CSAK NXP-nél 
2 = Nyomatékszabályzás 
3 = Zárt hurkú ford.szám  
      vezérlés 
4 = Zárt hurkú  
      nyomatékszabályzás 
5 = Fejlett nyílt hurkú 
      frekvencia vezérlés 
6 = Fejlett nyílt hurkú 
      fordulatszám vezérlés 

P2.6.2 U/f optimalizálás 0 1  0 
 

109 
0 = Nincs használatban 
1 = Automatikus nyomaték- 
 növelés 

P2.6.3 U/f arány választása 0 3  0 

 

108 

0 = Lineáris 
1 = Négyzetes 
2 = Programozható 
3 = Lineáris, 
 fluxuspotimalizálással 

P2.6.4 A mezőgyengítés 
pontja 8,00 320,00 Hz 50,00  602  

P2.6.5 Feszültség a 
mezőgyengítés pontján 10,00  200,00 % 100,00  603 n% x Unmot

P2.6.6 Az U/f görbe közbülső 
ponti frekvenciája 0,00 par. 

P2.6.4 Hz 50,00  604  

P2.6.7 Az U/f görbe közbülső 
ponti feszültsége 0,00 100,00 % 100,00  605 n% x Unmot

P2.6.8 Kimenőfeszültség 
a zérusfrekvencián 0,00 40,00 % 0,00  606 n% x Unmot

P2.6.9 Kapcsolófrekvencia 1,0 16,0 kHz Változó  601 Függ a teljesítménytől 

P2.6.10 A túlfeszültséget 
kezelő szabályozó  0 2  1 

 
607 

0 = Nincs használatban 
1 = Használatban (nincs  
      rámpa) 
2 = Használatban (rámpával) 

P2.6.11 Alacsony feszültéség 
kezelő szabályozó 0 1  1  608 0 = Nincs használatban 

1 = Használatban van 
Zárthurkú vezérlés paraméterei 2.6.12 (csak NXP-nél) 
P.2.6.12.1 Mágnesező áram 0,00 100,00 A 0,00  612  

P.2.6.12.2 Sebességvezérlés 
arányos tag 0 1000  30  613  

P.2.6.12.3 Sebességvezérlés I 
tag 0,0 500,0 ms 30,0  614  

P.2.6.12.4 Terhelés változás 0,00 100,00 % 0,00  620  

P.2.6.12.5 Gyorsítás 
kompenzáció 0,00 300,00 s 0,00  626  

P.2.6.12.6 Slip kompenzáció 0 500 % 100  619  

P.2.6.12.7 Mágnesezési áram 
induláskor 

Mot Ár. 
min 

Mot Ár. 
max A 0,00  627  

P.2.6.12.8 Mágnesezési idő 
induláskor 0,0 600,00 s 0,0  628  

P.2.6.12.9 0 sebesség idő 
induláskor 0 32000 ms 100  615  

P.2.6.12.10 0 sebesség idő 
leálláskor 0 32000 ms 100  616  

P.2.6.12.11 Indulási nyomaték 0 3  0  621 

0 = Nincs 
1 = Nyomaték memória 
2 = Nyomaték referencia 
3 = Indítási nyomaték el/hátr 

P.2.6.12.12 Indulási nyomaték 
előre -300,0 300,0 s 0,0  633  
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P.2.6.12.13 Indulási nyomaték 

hátra -300,0 300,0 s 0,0  634  

P.2.6.12.15 Enkóder szűrési idő 0 1000 ms 0  618  
P.2.6.12.17 Áramvezérlés P tag 0,00 100,00 % 40,00  617  
Bővített nyilthurkú vezérlés paraméterei 2.6.13 (csak NXP-nél) 
P.2.6.13.1 0 sebesség áram 0,00 250,0 % 120,0  625  
P.2.6.13.2 Minimum áram 0,00 100,0 % 80,0  622  
P.2.6.13.3 Fluxus referencia 0,00 100,0 % 80,0  623  
P.2.6.13.4 Frekvencia határ 0,00 100,0 % 20,0  635  
P.2.6.13.5 U/F erősítés 0 1  0  632  

 
2-8. táblázat A motorvezérlés paraméterei, G2.6 
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2.4.8 A védelem paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.7) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.7.1 Reagálás 4 mA 
alapjelhibára 0 5  0 

 

700 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Riasztás + Előző frekv. 
3 = Riaszt. + Előre beállított 
 frekv. 2.7.2 
4 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
5 = Hiba, leállás szabadon 
 futással 

P2.7.2 4 mA alapjelhiba esetén 
érvényes frekvencia 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  728  

P2.7.3 Reagálás külső hibára 0 3  2  701 
P2.7.4 Bemenőfázis-felügyelet 0 3  0  730 

P2.7.5 Reagálás alacsony 
feszültség miatti hibára 1 3  2  727 

P2.7.6 Kimenőfázis-felügyelet 0 3  2  702 
P2.7.7 Földzárlat elleni védelem 0 3  2  703 

P2.7.8 A motor termikus 
védelme 0 3  2  704 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.9 A motor környezeti 
hőmérsékleti tényezője –100,0 100,0 % 0,0  705  

P2.7.10 A motor hűtési tényezője 
zérus ford. számon 0,0 150,0 % 40,0  706  

P2.7.11 A motor termikus 
időállandója 1 200 min 45  707  

P2.7.12 A motor kihasználtsága 0 100 % 100  708  

P2.7.13 Elakadásvédelem 0 3  0 

 

709 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.14 Elakadási áram 0,1 InMOTOR × 2 A IL  710  
P2.7.15 Elakadási időkorlát 1,00 120,00 s 15,00  711  

P2.7.16 Elakadási  
frekvenciakorlát 1,0 Par. 2.1.2 Hz 25,0  712  

P2.7.17 Alulterhelés elleni 
 védelem 0 3  0 

 

713 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.18 Terhelés a mezőgyengítési
pontban 10 150 % 50  714  

P2.7.19 Alulterhelés-görbe 
zérusfrekvencián 5,0 150,0 % 10,0  715  

P2.7.20 Az alulterhelés-védelem 
időkorlátja 2 600 s 20  716  

P2.7.21 
Reagálás  

a termisztor által jelzett 
hibára 

0 3  2 

 

732 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.22 Reagálás a terepi busz 
hibájára 0 3  2  733 Lásd: P2.7.21 

P2.7.23 Reagálás kártyahely-
hibára 0 3  2  734 Lásd: P2.7.21 

2-9. táblázat A védelem paraméterei, G2.7 
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2.4.9 Az automatikus újraindítás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.8) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték ID Megjegyzés 

0,10 10,00 

Egyedi 

P2.8.1 Várakozási idő s 0,50  717  
P2.8.2 A próbálkozás időtartama 0,00 60,00 s 30,00  718  

P2.8.3 Az indítás funkciója 0 2  0 

 

719 

0 = Rámpa 
1 = Repülőstart 
2 = A 2.4.6 paraméternek 

megfelelően 

P2.8.4 Alacsony feszültség utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  720  

P2.8.5 Túlfeszültség-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0  0  721  

P2.8.6 Túláram-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 3  0  722  

P2.8.7 Alapjel-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  723  

P2.8.8 
Motorhőmérséklet-hiba miatti 
leoldást követő próbálkozások 

száma 
0 10  0 

 
726  

P2.8.9 Külső hiba miatti leoldást 
követő próbálkozások száma 0 10  0  725  

P2.8.10 Alulterhelés miatti leoldást 
követő próbálkozások száma 0 10  1  738  

10 

2-10. táblázat Az automatikus újraindítás paraméterei, G2.8 

2.4.10 Kezelőegységi vezérlés (Kezelőegység: M3 menü) 
Az alábbiakban azokat a paramétereket soroljuk fel, amelyek a vezérlés helyének és  
a forgásiránynak a kezelőegységről való kiválasztására szolgálnak. Lásd: a kezelőegységi 
vezérlés menüje a Vacon NX Felhasználói Kézikönyvben. 
 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P3.1 A vezérlés helye 1 3  1 
 

125 
1 = I/O sorkapocs 
2 = Kezelőegység 
3 = Trepi busz 

R3.2 Kezelőegységi alapjel Par. 
2.1.1 Par. 2.1.2 Hz     

P3.3 Forgásirány (a 
kezelőegységen) 0 1  0  123 0 = Előre 

1 = Hátra 

R3.4 STOP gomb 0 1  1 
 

114 

0 = A STOP nyomógomb 
funkciója korlátozott 

1 = A STOP nyomógomb 
mindig engedélyezett 

2-11. táblázat  A kezelőegységi vezérlés paraméterei, M3 

2.4.11 Rendszermenü (Kezelőegység: M6) 
A frekvenciaváltó általános felhasználásához kapcsolódó paraméterek és funkciók (alkalmazás és 
nyelv választása, egyedi paraméterkészletek vagy hardver- és szoftverinformációk). Lásd: Vacon 
NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.6 fejezet. 
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2.4.12 Bővítőkártyák (Kezelőegység: M7 menü) 
Az M7 menü tájékoztatást nyújt arról, hogy milyen bővítő- és opciós kártyák csatlakoznak  
a vezérlőkártyához, továbbá információkat szolgáltat ezekről a kártyákról. További útmutatás: 
Vacon NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.7 fejezet. 
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3 Helyi/távoli vezérlésű alkalmazás 
 
3.1 Bevezetés 
Kiválasztásához az M6 menü S6.2. lapján a Helyi/távoli vezérlésű alkalmazást kell kijelölni. 
 
A helyi/távoli vezérlésű alkalmazásban a vezérlés két különböző helyről vezérelhetünk. A 
frekvencia-alapjel mindkét vezérlőhelyhez külön kiválasztható a kezelőegységről, az I/O 
sorkapocsról vagy a terepi buszról. A vezérlés aktív forrását a DIB6 digitális bemenet választja ki.  
 

• Valamennyi kimenet szabadon programozható. 
 
További funkciók: 
 

• A Start/Stop és hátra forgásirány logikája programozható 
• Alapjelskálázás 
• Egy frekvenciakorlát felügyelete 
• Második rámpa és S-alakú rámpa programozása 
• Programozható indítási és leállítási funkciók 
• Egyenáramú fékezés leállításkor 
• Egy kitiltott frekvenciatartomány 
• Programozható U/f görbe és kapcsolási frekvencia 
• Automatikus újraindítás 
• A motor termikus- és elakadásvédelem: programozható beavatkozás; kikapcsolás, 

riasztás, hiba 
 
A helyi/távolivezérlésű alkalmazás paramétereit a kézikönyv 8. fejezetében ismertetjük. A 
paraméterek ID azonosítószámuk sorrendjében vannak részletezve. 
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3.2 Vezérlő I/O 
 

NXOPTA1 
Sorkapocs Jel Leírás 

1 +10Vref Alapjel tápfesz. kimenet Feszültség a potenciométerhez, stb. 
2 AI1+ Analóg bemenet, 

feszültség-tart. 0 - 10V DC 
 

Feszültségbemenet, frekvencia-alapjel  
 

3 AI1- I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
4 AI2+ 
5 AI2- 

Analóg bemenet, áram- 
tartomány 0 – 20mA 
 

’A’ hely frekvencia-alapjel 
tartomány: 0 – 20 mA 

6 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolókhoz, stb. max 0.1 A 
7 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérléshez 
8 DIN1 ’A’ hely, indítás előre 

(programozható) 
Zárt érintkező = indítás előre 

9 DIN2 ’A’ hely, indítás hátra 
(programozható) 

Zárt érintkező = indítás hátra 

10 DIN3 Külső hiba bemenet 
(programozható) 

Nyitott érintkező = nincs hiba 
Zárt érintkező = van hiba 

11 CMA Közös pont DIN 1- DIN 3 
 

A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 

12 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolók számára (lásd: #6) 
13 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
14 DIN4 B hely: Indítás előre 

(programozható) 
 

15 DIN5 B hely: Indítás hátra 
(programozható) 
 

 
Zárt érintkező = indítás előre 
 
 
Zárt érintkező = indítás hátra 
 

16 DIN6 A/B hely választása 
 

Nyitott érintkező = az ’A’ hely aktív 
Zárt érintkező = a ’B’ hely aktív 

17 CMB Közös pont DIN4 - DIN6 A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 
18 AO1+ 
19 AO1- 

Kimenőfrekvencia 
Analóg kimenet 

Programozható  
Tartomány: 0 - 20 mA/R , max. 500Ω Y

V

A

A távvezérlés földje 

Alapjel 
potenciométere 

Távoli alapjel 

0(4) – 20 mA 

Va
 

 

READ
220 
AC 

RUN 

con Oyj 
m

L

20 DO1 Digitális kimenet 
READY (KÉSZENLÉT) 

Programozható 
Nyitott kollektoros, I≤50mA, U≤48 VDC 

NXOPTA2 
21 RO1 
22 RO1 
23 RO1 

 

 1-es relékimenet 
 RUN (FUTÁS) 

Programozható 

24 RO2 
25 RO2 
26 RO2 

 2-es relékimenet 
 FAULT (HIBA) 

Programozható 

3-1. táblázat  A Helyi/távoli vezérlésű alkalmazás 
 alapértelmezett I/O konfigurációja 

Megjegyzés: lásd: kiválasztás az átkötőkkel,  
a következő szakaszban.  
További információ a Vacon NX Felhasználói  
Kézikönyv 6.2.2.2 fejezetében. 

Jumper block  X3 :
CM A and CM B grounding

X3-as átkötőblokk: 
CMA és CMB földelés 

G
G

Telefon:+358-201-212 000 Fax: 
24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Emai
CMB connected to GND
CMA connected to GND
ND-re csatlakoztatott CMB
ND-re csatlakoztatott CMA
CM
CM

C
in
isa

l: 
B isolated from GNDGND-től elszigetelt CMB
GND-től elszigetelt CMA
A isolated from GND

MB and CMA
ternally connected together,
olated from GND

= Factory default

A CMB és CMA belsőleg
van összekapcsolva, 

 GND-től pedig el vannak
szigetelve 

= Gyári beállítás 

+358-201-212 205 
vacon@vacon.com 
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3.3 Vezérlőjel-logika a helyi/távoli vezérlésű alkalmazásban 

DIN3

DIN6

DIN2
DIN3

AI1
AI2

DIN1

DIN2

DIN3

DIN4

DIN5

A

B

A

B

A

B

3 n

bus

M
p r

R

S

Internal
frequency ref.

Programmable
Start/Stop and
reverse logic A

Programmable
Start/Stop and
reverse logic B

S d

St e
(

S d

Start/Stop

Re

2
2.1.13 Keypad Crtl Reference
2.1.12 I/O B Reference
2 nce

wn

Programozható 
Start/Stop és hátra 
forg. ir. logika ’A’ 

 

S

 

 

(  

S  

(  

Programozható 
Start/Stop és hátra 
forg. ir. logika ’B’ 

 
 

 

 

2.1.13 A kezelőegységi vez. alapjele 

2.1.12 I/O ’B’ alapjel 
2

M
p

Belső 
frekv.-alapjel 

F  

3-1. ábra  A helyi /távoli vezérlésű alkalmazás vezérlőjel-logik

 

Vacon Oyj Telefon:+358-201-212 000 
 24-órás ügyelet: +358-40-8

 

tart/Stop buttons
on
tart/Stop gombok
ombja
Reset butt

S
A hibatörlés g
Reference from fieldAlapjel a terepi buszról
Start/Stop from fieldbustart/Stop a terepi buszról 
Direction from fieldbusForg.irány a terepi buszról
tart forwar
ogrammab
Start előre

ogramozha
(pr le)pr tó)
art revers
grammab
tart hátra
pro le)programozható)
In pB

verseHátra
tart forwar
grammab

Start előre
gramozha
Start reverse

(pro le)(pro tó)
Start hátra 

ogrammabogramozha
B

(pr le)(pr tó)
.3 Keypad directio3.3 Kezelőegységi
forgásirány 
> 1 In t
Fault reset input (programmable)Hibatörlés-bemenet (programozható) 
ája 

Fax: 
371 150 Emai
ternal Start/Stoelső Start/Stop
Internal reverseelső hátra forg. ir.
l

ternal fault reseBelső hibatörlés
.1.14 Fieldbus Ctrl Reference2.1.14 A terepi buszos vez. alapjele 
.1.11 I/O A Refere.1.11 I/O ’A’ alapjel

3.2 Keypad referenceR3.2 Kezelőegys.-i alapj.
2.1.19 Jogging speed ref.2.1.19 Kúszómenet-ford.szám alapj.
:

3.1 Control place3.1 A vezérlés helye
otor
otentiomete
otor- 
otenciométe 
Upel
DoLe 
+358-201-212 205 
 vacon@vacon.com 
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3.4 Helyi/távoli vezérlésű alkalmazás – A paraméterek felsorolása 
A következő lapokon soroljuk fel az egyes paramétercsoportokon belüli paramétereket.  
A paraméterek leírása a Kézikönyv 123…198 oldalain található. 
 
A táblázat oszlopainak magyarázata: 
 
Kód = A kezelőegységen látható paraméterkód; A behívott paraméter azonosítóját 

mutatja az operátornak 
Paraméter = A paraméter megnevezése 
Min = A paraméter legkisebb értéke 
Max = A paraméter legnagyobb értéke 
Mértékegység = A paraméterérték mértékegysége; Ha rendelkezésre áll 
Alapérték = A gyárban előre beállított érték 
Egyedi =  A felhasználó saját beállítása 
ID = A paraméter azonosító száma (PC eszközök használata esetén) 
          = A paramétersorban: Használja a TTF (Terminal To Function = Sorkapocs a 

funkcióhoz) módszert ezeknek a paramétereknek a programozásához. 
           = A paraméterkód oszlopában: A paraméterek értéke csak a frekvenciaváltó 

leállítása után változtatható. 
 
3.4.1 Monitorozott értékek (Kezelőegység: M1 menü) 
A monitorozott értékek a paraméterek és jelek, valamint az állapotok és mérések tényleges 
értékei. A monitorozott értékek nem szerkeszthetők. 
További részletek a Vacon NX Felhasználói Kézikönyvben.  
 

Kód A jel megnevezése Mért. 
egys. ID Leírás 

V1.1 Kimenőfrekvencia Hz 1 A motorhajtás frekvenciája 
V1.2 Frekvencia-alapjel Hz 25 Frekvencia-alapjel a motor vezérléséhez 
V1.3 Motor-fordulatszám rpm 2 Motor-fordulatszám rpm-ben 
V1.4 Motoráram A 3  
V1.5 Motornyomaték % 4 A motor névleges nyomatékának %-ában 
V1.6 Motorteljesítmény % 5 Teljesítmény a motortengelyen 
V1.7 Motorfeszültség V 6  
V1.8 A DC-kör feszültsége V 7  
V1.9 A készülék hőmérséklete ºC 8 A hűtőborda hőmérséklete 

V1.10 A motor hőmérséklete ºC 9 Számított motorhőmérséklet 
V1.11 Feszültségbemenet V 13 AI1 
V1.12 Árambemenet mA 14 AI2 
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3  15 Digitális bemenetek állapotai 
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6  16 Digitális bemenetek állapotai 
V1.15 DO1, RO1, RO2  17 Digitális- és relékimenetek állapotai 
V1.16 Analóg kimeneti áram mA 26 AO1 

M1.17 Több érték kijelzése   Három kiválasztható monitorozott értéket 
jelenít meg. 

3-2. táblázat  Monitorozott értékek 

Vacon Oyj Telefon:+358-201-212 000 Fax: +358-201-212 205 
 24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Email: vacon@vacon.com 

 



 Helyi/távoli vezérlésű alkalmazás 29 
 

3 

3.4.2 Alapparaméterek (Kezelőegység: M2 menü  G2.1) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.1.1 Legkisebb frekv. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  101  

P2.1.2 Legnagyobb 
frekvencia Par. 2.1.1 320,00 Hz 50,00 

 

102 

Megjegyzés: Ha fmax nagyobb, 
mint a motor szinkron fordulat- 
száma, ellenőrizze a motor és  
a hajtásrendszer alkalmasságát. 

P2.1.3 1-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 3,0  103  
P2.1.4 1-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 3,0  104  
P2.1.5 Áramkorlát 0,4 x IH 2 x IH A IL  107 . 

P2.1.6 Névleges 
motorfeszültség 180 690 V 

NX2: 230V 
NX5: 400V 
NX6: 690V 

 
110 

 

P2.1.7 Névleges 
motorfrekvencia 30,00 320,00 Hz 50,00  111 Ellenőrizze az értéket a motor 

adattábláján. 

P2.1.8 Névleges motor- 
fordulatszám 300 20 000 rpm 1440 

 
112 

Az alapérték a 4-pólusú motorra 
és a névleges méretű 
frekvenciaváltóra érvényes. 

P2.1.9 Névleges 
motoráram 0,4 x IH 2 x IH A IH

 113 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.10 Motor cos ϕ 0,30 1,00  0,85  120 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.11 I/O ’A’ alapjel 0 4  1 

 

117 

0 = AI1 
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 
4 = Motorpotenciométer 

P2.1.12 I/O ’B’ alapjel 0 4  0 

 

131 

0 = AI1 
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 
4 = Motorpotenciométer 

P2.1.13 A kezelőegységi 
vezérlés alapjele 0 3  2 

 

121 

0 = AI1  
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

P2.1.14 A terepi buszos 
vezérlés alapjele 0 3  3 

 

122 

0 = AI1  
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

P2.1.15 
A kúszómenet-
fordulatszám 

alapjele 
0,00 par. 2.1.2 Hz 0,00 

 
124 

 

3-3. táblázat  Alapparaméterek, G2.1 
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3.4.3 Bemenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.2) 
Kód Paraméter Min Max Mért.

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

  DIN1 DIN2 

P2.2.1 Start/Stop logika 
választása,  ’A’ hely 0 8  0 

 

300 

0 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 

Start előre 
Start/Stop 
Start/Stop 
Start impulz. 
Start előre 
Előre* 
Start*/Stop 
Start*/Stop 
Start előre* 

Start hátra 
Hátra 
Futás eng. 
Stop impulz. 
Motorpot. FEL 
Hátra* 
Hátra/Előre 
Futás eng. 
Motorpot. FEL 

P2.2.2 A DIN3 funkciója 0 13  1 

 

301 

0 = Nincs használatban 
1 = Külső hiba, záróérintkező  
2 = Külső hiba, nyitóérintkező 
3 = Futás engedélyezés 
4 = Gyorsítási/Lassítási idő 
 választása 
5 = A vezérlést az I/O-hoz  
 rendeli 
6 = A vezérlést a kezelő-
 egységhez rendeli 
7 = A vezérlést a terepi 
 buszhoz rendeli 
8 = Hátra forg. ir. (ha 2.2.1 = 3)
9 = Kúszómenet-fordulatszám 
10 = Hibatörlés 
11 = Gyors./Lass. működése 
 letiltva 
12 = DC fékezési utasítás 
13 = Motorpotenciométer LE  

P2.2.3 ÁI1 jelválasztás 0   A.1  377 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.2.4 ÁI1 jeltartomány 0 2  0 
 

320 
0 = 0 – 10 V 
1 = 2 – 10 V 
2 = Egyedi beállítás 

P2.2.5 
Az AI1 egyedi  

beállítás minimum-
értéke 

0,00 100,00 % 0,00 
 

321 
1-es analóg bemenet legkisebb 
skálaértéke 
 

P2.2.6 
Az AI1 egyedi  

beállítás maximum-
értéke 

0,00 100,00 % 100,0 
 

322 
1-es analóg bemenet 
legnagyobb skálaértéke 
 

P2.2.7 AI1 jel invertálása 0 1  0  323 1-es analóg bemeneti alapjel 
invertált vagy nem invertált 

P2.2.8 AI1 jel szűrési ideje 0,00 10,00 s 0,10  324 1-es analóg bemeneti alapjel 
szűrési ideje, állandó  

P2.2.9 ÁI2 jelválasztás 0   A.2  388 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.2.10 ÁI2 jeltartomány 0 2  1 
 

325 
0 = 0 – 20 mA** 
1 = 4 – 20 mA** 
2 = Egyedi beállítás 

P2.2.11 
Az AI2 egyedi  

beállítás minimum-
értéke 

0,00 100,00 % 0,00 
 

326 
2-es analóg bemenet legkisebb 
skálaértéke 
 

P2.2.12 
Az AI2 egyedi  

beállítás maximum-
értéke 

0,00 100,00 % 100,00 
 

327 2-es analóg bemenet 
legnagyobb skálaértéke 

P2.2.13 AI2 jel invertálása 0 1  0  328 2-es analóg bemeneti alapjel 
invertált vagy nem invertált 

P2.2.14 AI2 jel szűrési ideje 0,00 10,00 s 0,10  329 2-es analóg bemeneti alapjel 
szűrési ideje, állandó  
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 DIN4 DIN5 

P2.2.15 Start/Stop logika 
választása,  ’B’ hely 0 6  0 

 

363 

0 
1 
2 
3 
4 
5 
6 

Start előre 
Start/Stop 
Start/Stop 
Start impulz. 
Előre* 
Start*/Stop 
Start*/Stop 

Start hátra 
Hátra/Előre 
Futás eng. 
Stop impulz. 
Hátra* 
Hátra/Előre 
Futás eng. 

P2.2.16 ’A’ hely, alapjelskála 
minimumérték 0,00 Par. 

2.2.17 Hz 0,00 
 

303 
Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legkisebb 
alapjelnek 

P2.2.17 ’A’ hely, alapjelskála 
maximumérték 0,00 320,00 Hz 0,00 

 

304 

Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legnagyobb 
alapjelnek 
0,00 = nincs skálázás 
>0 = max. skálázott érték 

P2.2.18 ’B’ hely, alapjelskála 
minimumérték 0,00 Par. 

2.2.19 Hz 0,00 
 

364 
Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legkisebb 
alapjelnek  

P2.2.19 ’B’ hely, alapjelskála 
maximumérték 0,00 320,00 Hz 0,00 

 

365 

Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legnagyobb 
alapjelnek 
0,00 = nincs skálázás 
>0 = max. skálaérték 

P2.2.20 Szabad analóg 
bemenet, jelválasztás 0 2  0 

 

361 

0 = Nincs használatban 
1 = Ube (analóg 
 feszültségbemenet) 
2 = Ibe (analóg 
 árambemenet) 

P2.2.21 
Szabad analóg 

bemenet, 
funkcióválasztás 

0 4  0 

 

362 

0 =  Nincs funkció 
1 =  Csökkenti az áramkorlátot 
 (par. 2.1.5) 
2 =  Csökkenti a DC 
 fékezőáramot 
3 =  Csökkenti  
 a gyorsítási/lassítási időt 
4 = Csökkenti a nyomaték 
 felügyeleti korlátját  

P2.2.22 A motorpotenciométer
felfutási/lefutási ideje 0,1 2000,0 Hz/s 10,0  331  

P2.2.23 

A motorpotencio-
méteres frekvencia-

alapjel memóriájának 
visszaállítása  

0 2  1 

 

367 

0 = Nincs visszaállítás 
1 = Nullázás leállítás esetén 
 vagy a táplálás lekapcsolá- 
 sakor 
2 = Nullázás a táplálás 
 lekapcsolásakor 

P2.2.24 A startimpulzus 
memóriája 0 1  0 

 

498 

0 = Az üzemelési állapot 
 nem másolódik 
1 = Az üzemelési állapot 
 másolódik 

 
3-4. táblázat  Bemenőjelek, G2.2 

 
 
 
 
 

Vacon Oyj Telefon:+358-201-212 000 
 24-órás ügyelet: +358-40-8371 1

 

* = Felfutó élre van szükség az 
 indításhoz 
** = X2-es JUMPER állására figyelni 
       kell. Lásd: Felhasználói 
       kézikönyv 6.2.2.2 fejezet 
Fax: +358-201-212 205 
50 Email: vacon@vacon.com 
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3.4.4 Kimenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.3) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.1 ÁO1 jeltartomány 0   A.1  464 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.3.2 Az analóg kimenet 
funkciója 0 8  1 

 

307 

0 = Nincs használatban 
1 = Kimenőfrekvencia (0 - fmax) 
2 = Frekvencia-alapjel (0 - fmax) 
3 = Motor ford.szám (0 - Motor 

névleges fordulatszáma) 
4 = Kimenőáram (0 - InMotor) 
5  = Motornyomaték (0 - TnMotor) 
6  = Motorteljesítmény (0 - PnMotor) 
7 = Motorfeszültség (0 - UnMotor) 
8 = DC-köri feszültség (0 - 1000V)

P2.3.3 Analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  308 0 = Nincs szűrés 

P2.3.4 Analóg kimenet 
invertálása 0 1  0  309 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.5 Analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  310 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.6 Analóg kimenet 
skálája 10 1000 % 100  311  

P2.3.7 1-es digitális kimenet 
funkciója 0 22  1 

 

312 

0 = Nincs használatban 
1 = Készenlét 
2 = Futás 
3 = Hiba 
4 = Invertált hiba 
5 = A FV túlmelegedési riasztása 
6 = Külső hiba vagy riasztás 
7 = Alapjelhiba vagy riasztás 
8 = Riasztás 
9 = Hátra forgásirányban 
10 = Kúszómenet ford.szám 
 választása 
11 = „Fordulatszámon” 
12 = A motorszabályozás aktív 
13 = A kimenőfrekvencia 1-es 
  korlátjának felügyelete 
14 = A kimenőfrekvencia 2-es 
  korlátjának felügyelete 
15 = Nyomatékkorlát-felügyelet 
16 = Alapjelkorlát-felügyelet 
17 = A külső fék vezérlése 
18 = A vezérlés helye: I/O 
19 = A frekvenciaváltó   
  hőmérséklethatár-felügyelete
20 = Nem kívánt forgásirány 
21 = A külső fék vezérlésének 
  invertálása  
22 = Termisztor hiba/  
        figyelemeztetés 

P2.3.8 1-es relékimenet 
funkciója 0 22  2  313 Mint a 2.3.7 

P2.3.9 2-es relékimenet 
funkciója 0 22  3  314 Mint a 2.3.7 

P2.3.10 
A kimenőfrekvencia 

1-es korlátjának 
felügyelete 

0 2  0 
 

315 
0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.11 
Kimenőfrekvencia 

1-es korlát; 
Felügyeleti érték 

0,00 320,00 Hz 0,00 
 

316  
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P2.3.12 
A kimenőfrekvencia 

2-es korlátjának 
felügyelete 

0 2  0 
 

346 
0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.13 
Kimenőfrekvencia 

2-es korlát; 
Felügyeleti érték 

0,00 320,00 Hz 0,00 
 

347  

P2.3.14 A nyomatékkorlát- 
felügyelet funkciója 0 2  0 

 
348 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.15 A nyomatékkorlát 
felügyeleti értéke 0,0 200,0 % 0,0  349  

P2.3.16 Az alapjelkorlát- 
felügyelet funkciója 0 2  0 

 
350 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.17 Az alapjelkorlát 
felügyeleti értéke 0,00 100,0 % 0,00  351  

P2.3.18 
A külső fék 

kikapcsolásának 
késleltetése 

0,0 100,0 s 0,5 
 

352  

P2.3.19 
A külső fék 

bekapcsolásának 
késleltetése 

0,0 100,0 s 1,5 
 

353  

P2.3.20 
A frekvenciaváltó 
hőmérséklethatár-

felügyelete 
0 2  0 

 
354 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.21 
A frekvenciaváltó 
hőmérséklethatár- 
felügyeleti értéke 

- 10 75 °C 0 
 

355  

P2.3.22 
A 2-es analóg 

kimenet jelének 
kiválasztása 

0   0.1 
 

471 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.3.23 A 2-es analóg 
kimenet funkciója 0 8  4  472 Mint a 2.3.2 paraméter 

P2.3.24 2-es analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  473 0 = nincs szűrés 

P2.3.25 2-es analóg kimenet 
invertálása 0 1  0  474 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.26 2-es analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  475 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.27 2-es analóg kimenet 
skálája 10 1000 % 100  476  

3-5. táblázat  Kimenőjelek, G2.3 

Vacon Oyj Telefon:+358-201-212 000 Fax: +358-201-212 205 
 24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Email: vacon@vacon.com 

 



34 Helyi/távoli vezérlésű alkalmazás  
 

3 

3.4.5 A hajtásvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.4) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyed

i 
ID Megjegyzés 

P2.4.1 1-es rámpa lekerekítés 0,0 10,0 s 0,0 
 

500 
0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.2 2-es rámpa lefutása 0,0 10,0 s 0,0 
 

501 
0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.3 2-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 10,0  502  
P2.4.4 2-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 10,0  503  

P2.4.5 Fékchopper 0 4  0 

 

504 

0 = Letiltva 
1 = Használva futás közben 
2 = Külső fékchopper 
3 = Használva 

leállításkor/futás közben 
4 = Használva futás közben 

(nincs teszt) 

P2.4.6 Az indítás funkciója 0 1  0  505 0 = Rámpás 
1 = Repülőstart 

P2.4.7 A leállítás funkciója 0 3  0 

 

506 

0 = Szabadon futás 
1 = Rámpa 
2 = Rámpa + Futás 
 engedélyezés utáni 
 szabadon futás 
3 = Szabadon futás + Futás  
 engedélyezés utáni 
 rámpa 

P2.4.8 A DC fékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  507  

P2.4.9 DC fékezési idő 
leállításkor  0,00 600,00 s 0,00  508 0 = A DC fékezés leállításkor 

 kikapcsolva 

P2.4.10 
A rámpás leállítás ideje 

alatti DC fékezés 
megkezdéséhez kijelölt 

frekvencia  

0,10 10,00 Hz 1,50 
 

515  

P2.4.11 A DC fékezés ideje 
indításkor 0,00 600,00 s 0,00  516 0 = A DC fékezés indításkor 

 kikapcsolva 

P2.4.12 Fluxusfék 0 1  0  520 0 = Ki 
1 = Be 

P2.4.13 A fluxusfékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  519  

3-6. táblázat  A hajtásvezérlés paraméterei, G2.4 

3.4.6 A frekvenciakitiltás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.5) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.5.1 
Az 1-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,00 par. 2.5.2 Hz 0,00 
 

509  

P2.5.2 
Az 1-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 320,00 Hz 0,0 
 

510 0 = Az 1-es tartomány nincs    
  kitiltva 

P2.5.3 
A 2-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,00 par. 2.5.2 Hz 0,00 
 

511  

P2.5.4 
A 2-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 320,00 Hz 0,0 
 

512 0 = A 2-es tartomány nincs    
  kitiltva 

P2.5.5 
A 3-as kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,00 par. 2.5.2 Hz 0,00 
 

513  

P2.5.6 
A 3-as kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 320,00 Hz 0,0 
 

514 0 = A 3-as tartomány nincs    
  kitiltva 

P2.5.7 A kitiltás gyorsító/ 
rámpaszorzója 0,1 10,0  1,0  518  

3-7. táblázat  A frekvencia-kitiltás paraméterei, G2.5 
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3.4.7 A motorvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.6) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.6.1 A motorvezérlés  
módja 0 6  0 

 

600 

NXS: 
0 = Frekvenciavezérlés 
1 = Ford.szám-vezérlés 
CSAK NXP-nél 
2 = Nyomatékszabályzás 
3 = Zárt hurkú ford.szám  
      vezérlés 
4 = Zárt hurkú  
      nyomatékszabályzás 
5 = Fejlett nyílt hurkú 
      frekvencia vezérlés 
6 = Fejlett nyílt hurkú 
      fordulatszám vezérlés 

P2.6.2 U/f optimalizálás 0 1  0 
 

109 
0 = Nincs használatban 
1 = Automatikus nyomaték-
 növelés 

P2.6.3 U/f arány választása 0 3  0 

 

108 

0 = Lineáris 
1 = Négyzetes 
2 = Programozható 
3 = Lineáris, 
 fluxuspotimalizálással 

P2.6.4 A mezőgyengítés 
pontja 8,00 320,00 Hz 50,00  602  

P2.6.5 
Feszültség a 

mezőgyengítés 
pontján 

10,00  200,00 % 100,00 
 

603 n% x Unmot

P2.6.6 Az U/f görbe közbülső 
ponti frekvenciája 0,00 par. 

P2.6.4 Hz 50,00  604  

P2.6.7 Az U/f görbe közbülső 
ponti feszültsége 0,00 100,00 % 100,00  605 n% x Unmot

P2.6.8 Kimenőfeszültség a 
zérusfrekvencián 0,00 40,00 % 0,00  606 n% x Unmot

P2.6.9 Kapcsolási frekvencia 1,0 Változó kHz Változó  601 A knkrét értékeket lásd: 8-12 
táblázat 

P2.6.10 A túlfeszültséget 
kezelő szabályozó  0 2  1 

 
607 

0 = Nincs használatban 
1 = Használatban (nincs 
      rámpa) 
2 = Használatban (rámpával) 

P2.6.11 Alacsony feszültség 
kezelő szabályozó 0 1  1  608 0 = Nincs használatban 

1 = Használatban van 
Zárthurkú vezérlés paraméterei 2.6.12 (csak NXP-nél) 
P.2.6.12.1 Mágnesező áram 0,00 100,00 A 0,00  612  

P.2.6.12.2 Sebességvezérlés 
arányos tag 0 1000  30  613  

P.2.6.12.3 Sebességvezérlés I 
tag 0,0 500,0 ms 30,0  614  

P.2.6.12.4 Terhelés változás 0,00 100,00 % 0,00  620  
P.2.6.12.5 Gyorsítás 

kompenzáció 0,00 300,00 s 0,00  626  
P.2.6.12.6 Slip kompenzáció 0 500 % 100  619  
P.2.6.12.7 Mágnesezési áram 

induláskor 
Mot Ár. 

min 
Mot Ár. 

max A 0,00  627  
P.2.6.12.8 Mágnesezési idő 

induláskor 0,0 600,00 s 0,0  628  
P.2.6.12.9 0 sebesség idő 

induláskor 0 32000 ms 100  615  
P.2.6.12.10 0 sebesség idő 

leálláskor 0 32000 ms 100  616  
P.2.6.12.11 

Indulási nyomaték 0 3  0 
 

621 

0 = Nincs 
1 = Nyomaték memória 
2 = Nyomaték referencia 
3 = Indítási nyomaték el/hátr 

P.2.6.12.12 Indulási nyomaték 
előre -300,0 300,0 s 0,0  633  
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P.2.6.12.13 Indulási nyomaték 

hátra -300,0 300,0 s 0,0  634  

P.2.6.12.15 Enkóder szűrési idő 0 1000 ms 0  618  
P.2.6.12.17 Áramvezérlés P tag 0,00 100,00 % 40,00  617  
Bővített nyilthurkú vezérlés paraméterei 2.6.13 (csak NXP-nél) 
P.2.6.13.1 0 sebesség áram 0,00 250,0 % 120,0  625  
P.2.6.13.2 Minimum áram 0,00 100,0 % 80,0  622  

P.2.6.13.3 Fluxus referencia 0,00 100,0 % 80,0  623  
P.2.6.13.4 Frekvencia határ 0,00 100,0 % 20,0  635  
P.2.6.13.5 U/F erősítés 0 1  0  632  

3-8. táblázat A motorvezérlés paraméterei, G2.6 
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3.4.8 A védelem paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.7) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.7.1 Reagálás alapjelhibára 0 5  0 

 

700 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Riasztás + Előző frekv. 
3 = Riaszt. + Előre beállított 
 frekv. 2.7.2 
4 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
5 = Hiba, leállás szabadon 
 futással 

P2.7.2 Alapjelhiba esetén 
érvényes frekv. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  728  

P2.7.3 Reagálás külső hibára 0 3  2  701 
P2.7.4 Bemenőfázis-felügyelet 0 3  0  730 

P2.7.5 Reagálás alacsony 
feszültség miatti hibára 1 3  2  727 

P2.7.6 Kimenőfázis-felügyelet 0 3  2  702 
P2.7.7 Földzárlat elleni védelem 0 3  2  703 

P2.7.8 A motor termikus 
védelme 0 3  2  704 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.9 A motor környezeti 
hőmérsékleti tényezője –100,0 100,0 % 0,0  705  

P2.7.10 A motor hűtési tényezője 
zérus ford. számon 0,0 150,0 % 40,0  706  

P2.7.11 A motor termikus 
időállandója 1 200 min 45  707  

P2.7.12 A motor kihasználtsága 0 100 % 100  708  

P2.7.13 Elakadásvédelem 0 3  0 

 

709 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.14 Elakadási áram 0,1 InMOT×2 A IL  710  
P2.7.15 Elakadási időkorlát 1,00 120,00 s 15,00  711  

P2.7.16 Elakadási  
frekvenciakorlát 1,0 Par. 2.1.2 Hz 25,0  712  

P2.7.17 Alulterhelés elleni 
 védelem 0 3  0 

 

713 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.18 Mezőgyengítésponti 
terhelés 10 150 % 50  714  

P2.7.19 0 frekvencia terhelés 5,0 150,0 % 10,0  715  

P2.7.20 Az alulterhelés-védelem 
időkorlátja 2 600 s 20  716  

P2.7.21 
Reagálás  

a termisztor által jelzett 
hibára 

0 3  2 

 

732 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.22 Reagálás a terepi busz 
hibájára 0 3  2  733 Lásd: P2.7.21 

P2.7.23 Reagálás kártyahely-
hibára 0 3  2  734 Lásd: P2.7.21 

3-9. táblázat A védelem paraméterei, G2.7 
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3.4.9 Az automatikus újraindítás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.8) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.8.1 Várakozási idő 0,10 10,00 s 0,50  717  
P2.8.2 A próbálkozás időtartama 0,00 60,00 s 30,00  718  

P2.8.3 Az indítás funkciója 0 2  0 

 

719 

0 = Rámpa 
1 = Repülőstart 
2 = A 2.4.6 paraméternek 

megfelelően 

P2.8.4 Alacsony feszültség leoldás 
utáni próbálkozások száma 0 10  0  720  

P2.8.5 Túlfeszültség-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  721  

P2.8.6 Túláram-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 3  0  722  

P2.8.7 Alapjel-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  723  

P2.8.8 
Motorhőmérséklet-hiba miatti 
leoldást követő próbálkozások 

száma 
0 10  0 

 
726  

P2.8.9 Külső hiba miatti leoldást 
követő próbálkozások száma 0 10  0  725  

P2.8.10 Alulterhelés miatti leoldást 
követő próbálkozások száma 0 10  1  738  

3-10. táblázat Az automatikus újraindítás paraméterei, G2.8 

3.4.10 Kezelőegységi vezérlés (Kezelőegység: M3 menü) 
Az alábbiakban azokat a paramétereket soroljuk fel, amelyek a vezérlés helyének és  
a forgásiránynak a kezelőegységről való kiválasztására szolgálnak. Lásd: a kezelőegységi 
vezérlés menüje a Vacon NX Felhasználói Kézikönyvben. 
 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P3.1 A vezérlés helye 1 3  1 
 

125 
1 = I/O sorkapocs 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

R3.2 Kezelőegységi alapjel Par. 
2.1.1 Par. 2.1.2 Hz     

P3.3 Forgásirány (a 
kezelőegységen) 0 1  0  123 0 = Előre 

1 = Hátra 

R3.4 A leállítás gombja 0 1  1 
 

114 

0 = A STOP nyomógomb 
funkciója korlátozott 

1 = A STOP nyomógomb 
mindig engedélyezett 

3-11. táblázat  A kezelőegységi vezérlés paraméterei, M3 

3.4.11 Rendszermenü (Kezelőegység: M6) 
A frekvenciaváltó általános használatához kapcsolódó paraméterek és funkciók (alkalmazás és 
nyelv választása, egyedi paraméterkészletek vagy hardver- és szoftverinformációk). Lásd: Vacon 
NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.6 fejezet. 
 
3.4.12 Bővítőkártyák (Kezelőegység: M7 menü) 
Az M7 menü tájékoztatást nyújt arról, hogy milyen bővítő- és opciós kártyák csatlakoznak a 
vezérlőkártyához, továbbá információkat szolgáltat ezekről a kártyákról. További útmutatás: Vacon 
NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.7 fejezet. 
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4 Többfordulatú alkalmazás 
 
4.1 Bevezetés 
Kiválasztásához az M6 menü S6.2.lapján a Többfordulatú alkalmazást kell kijelölni. 
 
A Többlépcsős fordulatszám vezérléssel működő alkalmazást a rögzített értékű fordulatszámokat 
igénylő alkalmazásokban használják fel. Az alkalmazás összesen 15 + 2 különböző fordulatszám 
programozását teszi lehetővé. Ezek között van az alapfordulatszám, a fordulatszámok 15 lépcsője 
és a kúszómenet-fordulatszám. A fordulatszámlépcsőket a DIN3, DIN4 DIN5 és DIN6 digitális  
jelek választják ki. Kúszómenet-fordulatszám használata esetén a DIN3 programozható át a 
hibatörlésről a kúszómenet-fordulatszám kiválasztására. 
A bázis-fordulatszám alapjel bemenet akár feszültség- akár áramérték (2/3 vagy 4/5 sorkapcsok) is 
lehet. A másik analóg bemenet egyéb felhasználásra programozható. 
 

• Valamennyi kimenet szabadon programozható. 
 
További funkciók: 
 

• A Start/Stop és hátra forgásirány logikája programozható 
• Alapjelskálázás 
• Egy frekvenciakorlát felügyelete 
• Második rámpa és rámpa lekerekítés programozása 
• Programozható indítási és leállítási funkciók 
• Egyenáramú fékezés leállításkor 
• Egy kitiltott frekvenciatartomány 
• Programozható U/f görbe és kapcsolási frekvencia 
• Automatikus újraindítás 
• A motor termikus- és elakadás védelem: programozható beavatkozás; kikapcsolás, 

riasztás, hibakezelés 
 
A Többfordulatú alkalmazás paramétereit a kézikönyv 8. fejezetében ismertetjük. A paraméterek 
ID azonosítószámuk sorrendjében vannak részletezve. 
 

Vacon Oyj Telefon:+358-201-212 000 Fax: +358-201-212 205 
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4.2 Vezérlő I/O 
 
 

NXOPTA1 
Sorkapocs Jel Leírás 

1 +10Vref Alapjel tápfeszültség Feszültség a potenciométerhez, stb. 
2 AI1+ Analóg bemenet, 

feszültség-tart. 0 - 10V DC 
 

Bázisalapjel (programozható) 
(0-10V DC) 

3 AI1- I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
4 AI2+ 
5 AI2- 

Bemenet az áramalapjel 
számára 

Bázisalapjel (programozható), 
tartomány: 0 – 20 mA  
 

6 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolókhoz, stb. max 0.1 A 
7 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
8 DIN1 Indítás előre forgásirányban

(programozható) 
Zárt érintkező = indítás előre 

9 DIN2 Indítás hátra forgásirányban
(programozható) 

Zárt érintkező = indítás hátra 

10 DIN3 Külső hiba bemenet 
(programozható) 

Nyitott érintkező = nincs hiba 
Zárt érintkező = van hiba 

11 CMA Közös pont DIN 1- DIN 3 
 

A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 

12 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolók számára (lásd: #6) 
13 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
14 DIN4 Többlépcsős ford.szám  

1-es kiválasztó 
15 DIN5 Többlépcsős ford.szám  

2-es kiválasztó 
16 DIN6 Többlépcsős ford.szám  

3-as kiválasztó 

1. kiv.
0 
1 
0 

---- 
1 

2. kiv. 
0 
0 
1 
 

1 

3. kiv. 
0 
0 
0 
 

1 

4. kiv. (DIN3-al) 
0 alap-ford.szám 
0 1. ford.szám 
0 2. ford.szám 
 ---- 
1 15. ford.szám 

17 CMB Közös pont DIN4 - DIN6 A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 
18 AO1+ 
19 AO1- 

Kimenőfrekvencia 
Analóg kimenet 

Programozható  
Tartomány: 0 - 20 mA/RL, max. 500Ω 

Bázisalapjel 
(opció) 

Alapjel-potenciométer 
1…10 kOhm 

 

V
 

 

KÉSZENLÉT
230 
VAC 

FUT 

acon Oyj 
mA

20 DO1 Digitális kimenet 

READY (KÉSZENLÉT) 
Programozható 
Nyitott kollektoros, I≤50mA, U≤48 VDC 

NXOPTA2 
21 RO1 
22 RO1 
23 RO1 

 

 1-es relékimenet 
 RUN (FUTÁS) 

Programozható 

24 RO2 
25 RO2 
26 RO2 

 2-es relékimenet 
 FAULT (HIBA) 

Programozható 

4-1. táblázat   A Többfordulatú alkalmazás alapértelmezett I/O 
konfigurációja 

 Megjegyzés: lásd: JUMPERES átkötések,  
az alábbiak szerint.  
További információ a Vacon NX Felhasználói  
Kézikönyv 6.2.2.2 fejezetében. 

Jumper block  X3 :
CM A and CM B grounding

CMB connected to GND
CMA connected to GND

C
C

GND-re csatlakoztatott CMB
GND-re csatlakoztatott CMA

G
G

X3-as átkötőblokk: 
CMA és CMB földelés 

Telefon:+358-201-212 000 Fax: 
24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Emai
MB isolated from GND
MA isolated from GND
ND-től elszigetelt CMB
ND-től elszigetelt CMA
CMB and CMA
internally connected together,
isolated from GND

= Factory default

A CMB és CMA belsőleg
van összekapcsolva, 
a GND-től pedig el vannak
szigetelve 

= Gyári beállítás 

+358-201-212 205 
l: vacon@vacon.com 
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4.3 Vezérlőjel-logika a Többfordulatú alkalmazásban 
 

 
 4-36. ábra   A Többfordulatú alkalmazá

DIN4
DIN5

AI1
AI2

DIN1

DIN2

DIN3

DIN6
DIN3

DIN3

ence rence

2.1.15 Preset Speed 1
...2.1.29 Preset Speed 15

3.1 Control place

Internal frequency
reference

Start forward
(programmable)

Start reverse (programmable)

P
S
r

Start/Stop Internal Start/Stop

Fault reset input

Reset button
Start/Stop buttonsReference from fieldbus

Start/Stop from fieldbus
bus

3.3 K

2. d
   

(programmable)
Hibatörlés-bemenet 
(programozható) 

 3.3 Kezelőegy

Start hátra (programozható) 

Start előre 

(programozható) 
h

Start/Stop a terepi busztól

Alapjel a terepi busztól 
Hibatörlés 

Start/Stop gombok

Belső Start/Stop 

Belső frekvencia-alapjel

3.1 A vezérlés helye

2.1.15  1-es előre beállított ford. 
…2.1.29 15-ös előre beáll. ford 

2
2
2

 

Vacon Oyj Telefo
 24-órá

 

rogrammable
tart/Stop and

everse logic

Programozható
Start/Stop és 
átra forg. irány

logika
Direction from fieldForgásirány a terepi 
s vezérlőjel-logikája 

NX12k03.fh8

Reverse
eypad directionségi forgásirány 

Hátra 

n:+358-201-212 000 Fa
s ügyelet: +358-40-8371 150 Em
1.14 Jogging spee
        reference
2.1.14  Kúszómenet-

ford.szám-alapjel 
2.1.13 Fieldbus Ctrl Reference.1.13  Terepi buszos vez. alapjele 

2.1.12 Keypad Ctrl Reference.1.12  Kezelőegységi vez. alapjele 

2.1.11 I/O Refe.1.11  I/O alapjel
3.2 Keypad refer3.2  Kezelőegységi 

alapjel
Preset Speed 1 Ford.sz. 1-es kiválasztója 
Preset Speed 2 Ford.sz. 2-es kiválasztója 
Preset Speed 3 Ford.sz. 3-as kiválasztója 
Preset Speed 4Ford.sz. 4-es kiválasztója 
> 1

Internal reverse

Internal fault reset

Belső hátra forgásirány

Belső hibatörlés 

 

x: +358-201-212 205 
ail: vacon@vacon.com 



42 Többfordulatú alkalmazás  
 

4 

4.4 Többfordulatú alkalmazás – A paraméterek felsorolása 
A következő lapokon soroljuk fel az egyes paramétercsoportokon belüli paramétereket.  
A paraméterek leírása a Kézikönyv 123…198 oldalain található.  
 
A táblázat oszlopainak magyarázata: 
 
Kód = A kezelőegységen látható paraméterkód; A behívott paraméter azonosító 

számát mutatja az operátornak 
Paraméter = A paraméter megnevezése 
Min = A paraméter legkisebb értéke 
Max = A paraméter legnagyobb értéke 
Mértékegység = A paraméterérték mértékegysége; Ha van mértékegysége 
Alapérték = A gyárban előre beállított érték 
Egyedi =  A felhasználó saját beállítása 
ID = A paraméter azonosító száma (PC eszközök használata esetén) 
          = A paramétersorban: Használja a TTF (Terminal To Function = Sorkapocs  

a funkcióhoz) módszert ezeknek a paramétereknek a programozásához. 
           =  A paraméterkód oszlopában: A paraméterek értéke csak a frekvenciaváltó 

leállítása után változtatható. 
 
4.4.1 Monitorozott értékek (Kezelőegység: M1 menü) 
A monitorozott értékek a paraméterek és jelek, valamint az állapotok és mérések tényleges 
értékei. A monitorozott értékek nem szerkeszthetők. 
További részletek a Vacon NX Felhasználói Kézikönyv 7. Fejezetében.  
 

Kód A jel megnevezése Mért.
egys. ID Leírás 

V1.1 Kimenőfrekvencia Hz 1 Kimenő frekvencia a motorhoz 
V1.2 Frekvencia-alapjel 25 Frekvencia-alapjel a motor vezérléséhez
V1.3 Motor-fordulatszám rpm 2 Motor-fordulatszám rpm-ben 
V1.4 Motoráram A 3  
V1.5 Motornyomaték % 4 A motor névleges nyomatékának %-

ában 
V1.6 Motorteljesítmény % 5 Teljesítmény a motortengelyen 
V1.7 Motorfeszültség V 6  
V1.8 A DC-kör feszültsége V 7  
V1.9 A készülék hőmérséklete ºC 8 A hűtőborda hőmérséklete 

V1.10 A motor hőmérséklete % 9 Számított motorhőmérséklet 
V1.11 1-es analóg bemenet V 13 AI1 
V1.12 2-es analóg bemenet mA 14 AI2 
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3  15 Digitális bemenetek állapotai 
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6  16 Digitális bemenetek állapotai 
V1.15 DO1, RO1, RO2  17 Digitális- és relékimenetek állapotai 
V1.16 Analóg kimeneti áram mA 26 AO1 

M1.17 Több érték 
monitorozása 

  Három kiválasztható értéket jelenít meg.

Hz 

4-2. táblázat  Monitorozott értékek 
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4.4.2 Alapparaméterek (Kezelőegység: M2 menü  G2.1) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.1.1 Legkisebb frekv. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  101  

P2.1.2 Legnagyobb 
frekvencia Par. 2.1.1 320,00 Hz 50,00 

 

102 

Megjegyzés: Ha fmax nagyobb, 
mint a motor szinkron 
fordulatszáma, ellenőrizze a motor 
és a hajtás- rendszer 
alkalmasságát. 

P2.1.3 1-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 3,0  103  
P2.1.4 1-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 3,0  104  
P2.1.5 Áramkorlát 0,4 x IH 2 x IH A IH  107  

P2.1.6 Névleges 
motorfeszültség 180 690 V 

NX2: 230V 
NX5: 400V 
NX6: 690V 

 
110 

 

P2.1.7 Névleges 
motorfrekvencia 30,00 320,00 Hz 50,00  111 Ellenőrizze az értéket a motor 

adattábláján. 

P2.1.8 Névleges motor- 
fordulatszám 300 20 000 rpm 1440 

 
112 

Az alapérték a 4-pólusú motorra 
és a névleges méretű 
frekvenciaváltóra érvényes. 

P2.1.9 Névleges 
motoráram 0,4 x IH 2 x IH A IH

 113 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.10 Motor cos ϕ 0,30 1,00  0,85  120 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.11 I/O alapjel 0 3  1 

 

117 

0 = AI1 
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

P2.1.12 A kezelőegységi 
vezérlés alapjele 0 3  2 

 

121 

0 = AI1 
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

P2.1.13 A terepi buszos 
vezérlés alapjele 0 3  3 

 

122 

0 = AI1  
1 = AI2 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

P2.1.14 A kúszómenet-
ford.szám alapjele 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  124  

P2.1.15 1. előre beállított 
fordulatszám 0,00 par. 2.1.2 Hz 5,00  105 1. többlépcsős ford. szám 

P2.1.16 2. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 10,00  106 2. többlépcsős ford. szám 
P2.1.17 3. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 12,50  126 3. többlépcsős ford. szám 
P2.1.18 4. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 15,00  127 4. többlépcsős ford. szám 
P2.1.19 5. előre beáll. f. sz. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 17,50  128 5. többlépcsős ford. szám 
P2.1.20 6. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 20,00  129 6. többlépcsős ford. szám 
P2.1.21 7. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 22,50  130 7. többlépcsős ford. szám 
P2.1.22 8. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 25,00  133 8. többlépcsős ford. szám 
P2.1.23 9. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 27,50  134 9. többlépcsős ford. szám 

P2.1.24 10. előre beáll. f. 
sz. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 30,00  135 10. többlépcsős ford. szám 

P2.1.25 11. előre beáll f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 32,50  136 11. többlépcsős ford. szám 

P2.1.26 12. előre beáll. f. 
sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 35,00  137 12. többlépcsős ford. szám 

P2.1.27 13. előre beáll. f. 
sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 40,00  138 13. többlépcsős ford. szám 

P2.1.28 14. előre beáll. f. 
sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 45,00  139 14. többlépcsős ford. szám 

P2.1.29 15. előre beáll. f. 
sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 50,00  140 15. többlépcsős ford. szám 

4-3. táblázat  Alapparaméterek, G2.1 

Vacon Oyj Telefon:+358-201-212 000 Fax: +358-201-212 205 
 24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Email: vacon@vacon.com 

 



44 Többfordulatú alkalmazás  
 

4 

4.4.3 Bemenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.2) 
Kód Paraméter Min Max Mért.

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

  DIN1 DIN2 

P2.2.1 Start/Stop logika  0 6  0 

 

300 

0 
1 
2 
3 
4 
5 
6 

Start előre 
Start/Stop 
Start/Stop 
Start impulz. 
Előre* 
Start*/Stop 
Start*/Stop 

Start hátra 
Hátra/Előre 
Futás eng. 
Stop impulz. 
Hátra* 
Hátra/Előre  
Futás eng. 

P2.2.2 A DIN3 funkciója 0 13  1 

 

301 

0 = Nincs használatban 
1 = Külső hiba, záróérintkező  
2 = Külső hiba, nyitóérintkező 
3 = Futás engedélyezés 
4 = Gyorsítási/Lassítási idő 
 választása 
5 = A vezérlés helyét az I/O-hoz 
  rendeli 
6 = A vezérlés helyét  a kezelő-
 egységhez rendeli 
7 = A vezérlés helyét   a terepi 
 buszhoz rendeli 
8 = Hátra forg. ir. (ha 2.2.1 = 3)
9 = Kúszómenet-fordulatszám 
10 = Hibatörlés 
11 = Gyors./Lass. művelet 
 letiltva 
12 = DC fékezési utasítás 
13 = Előre beállított ford.szám  

P2.2.3 ÁI1 jelválasztás 0   A.1  377 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.2.4 ÁI1 jeltartomány 0 2  0 
 

320 
0 = 0 – 100 %* 
1 = 20 – 100 %* 
2 = Egyedi beállítás 

P2.2.5 
Az AI1 egyedi  

beállítás minimum-
értéke 

0,00 100,00 % 0,00 
 

321 
1-es analóg bemenet legkisebb 
skálaértéke 
 

P2.2.6 
Az AI1 egyedi  

beállítás maximum-
értéke 

0,00 100,00 % 100,0 
 

322 
1-es analóg bemenet 
legnagyobb skálaértéke 
 

P2.2.7 AI1 jel invertálása 0 1  0  323 1-es analóg bemeneti alapjel 
invertált vagy nem invertált 

P2.2.8 AI1 jel szűrési ideje 0,00 10,00 s 0,10  324 1-es analóg bemeneti alapjel 
szűrési ideje, állandó  

P2.2.9 ÁI2 jelválasztás 0   A.2  388 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.2.10 ÁI2 jeltartomány 0 2  1 
 

325 
0 = 0 – 20 mA* 
1 = 4 – 20 mA* 
2 = Egyedi beállítás 

P2.2.11 
Az AI2 egyedi  

beállítás minimum-
értéke 

0,00 100,00 % 0,00 
 

326 
2-es analóg bemenet legkisebb 
skálaértéke 
 

P2.2.12 
Az AI2 egyedi  

beállítás maximum-
értéke 

0,00 100,00 % 100,00 
 

327 2-es analóg bemenet 
legnagyobb skálaértéke 

P2.2.13 AI2 jel invertálása 0 1  0  328 2-es analóg bemeneti alapjel 
invertált vagy nem invertált 

P2.2.14 AI2 jel szűrési ideje 0,00 10,00 s 0,10  329 2-es analóg bemeneti alapjel 
szűrési ideje, állandó  
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P2.2.15 Alapjelskála 
minimumérték 0,00 Par. 

2.2.16 Hz 0,00 
 

303 
Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legkisebb 
alapjelnek 

P2.2.16 Alapjelskála 
maximumérték 0,00 320,00 Hz 0,00 

 

304 

Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legnagyobb 
alapjelnek 
0,00 = nincs skálázás 
>0 = max. skálaérték 

P2.2.17 Szabad analóg 
bemenet, jelválasztás 0 2  0 

 

361 

0 = Nincs használatban 
1 = Ube (analóg 
 feszültségbemenet) 
2 = Ibe (analóg 
 árambemenet) 

P2.2.18 
Szabad analóg 

bemenet, 
funkcióválsztás 

0 4 0 

0 =  Nincs funkció 
1 =  Csökkenti az áramkorlátot 
 (par. 2.1.5) 
2 =  Csökkenti a DC 
 fékezőáramot 
3 =  Csökkenti  
 a gyorsítási/lassítási időt 
4 = Csökkenti a nyomaték 
 felügyeleti korlátját  

 

 

362 

4-4. táblázat  Bemenőjelek, G2.2 

 
 

 * = Az X2-es jumper helyzetétől függ.  
Lásd.: Felhasználói gépkönyv 6.2.2.2 fejezet 
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4.4.4 Kimenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.3) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.1 ÁO1 jelválasztás   A.1  464 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.3.2 Az analóg kimenet 
funkciója 0 8  1 

 

307 

0 = Nincs használatban 
1 = Kimenőfrekvencia (0 - fmax) 
2 = Frekvencia-alapjel (0 - fmax) 
3 = Motor ford.szám (0 - Motor 

névleges fordulatszáma) 
4 = Kimenőáram (0 - InMotor) 
5  = Motornyomaték (0 - TnMotor) 
6  = Motorteljesítmény (0 - PnMotor) 
7 = Motorfeszültség (0 - UnMotor) 
8 = DC-köri feszültség (0 - 1000V)

P2.3.3 Analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  308 0 = Nincs szűrés 

P2.3.4 Analóg kimenet 
invertálása 0 1  0  309 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.5 Analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  310 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.6 Analóg kimenet 
skálázás 10 1000 % 100  311  

P2.3.7 1-es digitális kimenet 
funkciója 0 22  1 

 

312 

0 = Nincs használatban 
1 = Készenlét 
2 = Futás 
3 = Hiba 
4 = Invertált hiba 
5 = A FV túlmelegedési riasztása 
6 = Külső hiba vagy riasztás 
7 = Alapjelhiba vagy riasztás 
8 = Riasztás 
9 = Hátra forgásirányban 
10 = Kúszómenet ford.szám 
 választása 
11 = „Fordulatszámon” 
12 = A motorszabályozás aktív 
13 = A kimenőfrekvencia 1-es 
  korlátjának felügyelete 
14 = A kimenőfrekvencia 2-es 
  korlátjának felügyelete 
15 = Nyomatékkorlát-felügyelet 
16 = Alapjelkorlát-felügyelet 
17 = A külső fék vezérlése 
18 = A vezérlés helye: I/O 
19 = A frekvenciaváltó   
  hőmérséklethatár-felügyelete
20 = Nem kívánt forgásirány 
21 = A külső fék vezérlésének 
  invertálása  
22 = Termisztor hiba/  
         figyelemeztetés 

P2.3.8 1-es relékimenet 
funkciója 0 22  2  313 Mint a 2.3.6 

P2.3.9 2-es relékimenet 
funkciója 0 22   3 314 Mint a 2.3.6 

P2.3.10 
A kimenőfrekvencia 

1-es korlátjának 
felügyelete 

0 2  0 
 

315 
0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.11 
Kimenőfrekvencia 

1-es korlát; 
Felügyeleti érték 

0,00 320,00 Hz 0,00 
 

316  

0 
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P2.3.12 
A kimenőfrekvencia 

2-es korlátjának 
felügyelete 

0  0 
 

346 
0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 

Kimenőfrekvencia 
2-es korlát; 

Felügyeleti érték 
320,00 Hz 0,00 

 
347  

P2.3.14 A nyomatékkorlát- 
felügyelet funkciója 0  0 

 
348 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.15 A nyomatékkorlát 
felügyeleti értéke 0,0 200,0 % 100,0  349  

P2.3.16 Az alapjelkorlát- 
felügyelet funkciója 0 2  0 

 
350 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.17 Az alapjelkorlát 
felügyeleti értéke 0,00 100,00 %  351  

P2.3.18 
A külső fék 

kikapcsolásának 
késleltetése 

0,0 100,0 s 0,5 
 

352  

P2.3.19 
A külső fék 

bekapcsolásának 
késleltetése 

0,0 100,0 s 1,5 
 

353  

P2.3.20 
A frekvenciaváltó 
hőmérséklethatár-

felügyelete 
0  0 

 
354 1 = Az alsó korlát felügyelete 

2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.21 - 10 75 °C 0 355  

P2.3.22 
A 2-es analóg 

kimenet jelének 
kiválasztása 

0  0.1 
 

471 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.3.23 A 2-es analóg 
kimenet funkciója 0 8  4  472 Mint a 2.3.2 paraméter 

P2.3.24 2-es analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  473 0 = Nincs szűrés 

P2.3.25 2-es analóg kimenet 
invertálása 0 1  0  474 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.26 2-es analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  475 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.27 2-es analóg kimenet 
skálázás 10 1000 % 100  476  

2 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.13 0,00 

2 

0,0 

0 = Nincs korlát 
2 

A frekvenciaváltó 
hőmérséklethatár- 
felügyeleti értéke 

 

 

4-5. táblázat  Kimenőjelek, G2.3 
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4.4.5 A hajtásvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.4) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID 

P2.4.1 1-es rámpa lekerekítés 0,0 10,0 s 0,0 
 

500 
0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.2 2-es rámpa lekerekítés 0,0 10,0 s 0,0 
 

501 
0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.3 2-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 10,0  502  
P2.4.4 2-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 10,0  503  

P2.4.5 Fékchopper 0 4  0 

 

504 

0 = Letiltva 
1 = Használva futás közben 
2 = Külső fékchopper 
3 = Használatban 

leállításkor/futás közben 
4 = Használatban futás 

közben (nincs teszt) 

P2.4.6 Az indítás funkciója 0 1  0  505 0 = Rámpás 
1 = Repülőstart 

P2.4.7 A leállítás funkciója 0 3  0 

 

506 

0 = Szabadon futás 
1 = Rámpa 
2 = Rámpa + Futás 
 engedélyezés utáni 
 szabadon futás 
3 = Szabadon futás + Futás  
 engedélyezés utáni 
 rámpa 

P2.4.8 A DC fékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  507  

P2.4.9 DC fékezési idő 
leállításkor  0,00 600,00 s 0,00  508 0 = A DC fékezés leállításkor 

 kikapcsolva 

P2.4.10 
A rámpás leállítás ideje 

alatti DC fékezés 
megkezdéséhez kijelölt 

frekvencia  

0,10 10,00 Hz 0,00 
 

515  

P2.4.11 A DC fékezés ideje 
indításkor 0,00 600,00 s 0,00  516 0 = A DC fékezés indításkor 

 kikapcsolva 

P2.4.12 Fluxusfék 0 1  0  520 0 = Ki 
1 = Be 

P2.4.13 A fluxusfékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  519  

Megjegyzés 

4-6. táblázat  A hajtásvezérlés paraméterei, G2.4 

4.4.6 A frekvenciakitiltás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.5) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

Az 1-es kitiltott 
frekvenciatartomány 

alsó határa 
0,00 par. 2.5.2 Hz 0,00 

 
509  

P2.5.2 
Az 1-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 320,00 Hz 0,0 
 

510 0 = Az 1-es tartomány nincs    
  kitiltva 

A 2-es kitiltott 
frekvenciatartomány 

alsó határa 
0,00 par. 2.5.2 Hz 0,00 

 
511  

A 2-es kitiltott 
frekvenciatartomány 

felső határa 
0,00 320,00 Hz 0,0 

 
512 0 = A 2-es tartomány nincs    

  kitiltva 

A 3-as kitiltott 
frekvenciatartomány 

alsó határa 
0,00 par. 2.5.2 Hz 0,00 

 
513  

A 3-as kitiltott 
frekvenciatartomány 

felső határa 
0,00 320,00 Hz 0,0 

 
514 0 = A 3-as tartomány nincs    

  kitiltva 

P2.5.7 A kitiltás gyorsító/ 
lassító rámpa szorzója 0,1 10,0  1,0  518  

P2.5.1 

P2.5.3 

P2.5.4 

P2.5.5 

P2.5.6 

4-7. táblázat  A frekvenciakitiltás paraméterei, G2.5 
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4.4.7 A motorvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.6) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyed

i 
ID Megjegyzés 

P2.6.1 A motorvezérlés  
módja 0 1/6  0 

 

600 

NXS: 
0 = Frekvenciavezérlés 
1 = Ford.szám-vezérlés 
CSAK NXP-nél 
2 = Nyomatékszabályzás 
3 = Zárt hurkú ford.szám  
      vezérlés 
4 = Zárt hurkú  
      nyomatékszabályzás 
5 = Fejlett nyílthurkú 
      frekvencia vezérlés 
6 = Fejlett nyílthurkú 
      fordulatszám vezérlés 

P2.6.2 U/f optimalizálás 0 1  0 
 

109 
0 = Nincs használatban 
1 = Automatikus nyomaték- 
növelés 

P2.6.3 U/f arány választása 0 3  0 

 

108 

0 = Lineáris 
1 = Négyzetes 
2 = Programozható 
3 = Lineáris, 
 fluxuspotimalizálással 

P2.6.4 A mezőgyengítés 
pontja 8,00 320,00 Hz 50,00  602  

P2.6.5 
Feszültség a 

mezőgyengítési 
pontban 

10,00  200,00 % 100,00 
 

603 n% x Unmot

P2.6.6 Az U/f görbe közbülső 
ponti frekvenciája 0,00 par. 

P2.6.4 Hz 50,00  604  

P2.6.7 Az U/f görbe közbülső 
ponti feszültsége 0,00 100,00 % 100,00  605 n% x Unmot

P2.6.8 Kimenőfeszültség a 
zérusfrekvencián 0,00 40,00 % 0,00  606 n% x Unmot

P2.6.9 Kapcsolási frekvencia 1,0 Változó kHz  Változó 601 Pontos értékeket lásd:8-12 
táblázatban 

P2.6.10 A túlfeszültséget 
kezelő szabályozó  0  2 1 

 
607 

0 = Nincs használatban 
1 = Használatban (nincs 
rámpa) 
2 = Használatban (rámpával) 

P2.6.11 A feszültséghiányt 
kezelő szabályozó 0 1  1  608 0 = Nincs használatban 

1 = Használatban van 
Zárthurkú vezérlés paraméterei 2.6.12 (csak NXP-nél) 
P.2.6.12.1 Mágnesező áram 0,00 100,00 A 0,00  612  

P.2.6.12.2 Sebesség szabályzós 
P tag 0 1000  30  613  

P.2.6.12.3 Sebesség szabályzós 
I tag 0,0 500,0 ms 30,0  614  

P.2.6.12.4 Terhelés változás 0,00 100,00 % 0,00  620  
P.2.6.12.5 Gyorsítás 

kompenzáció 0,00 300,00 s 0,00  626  

Slip kompenzáció 0 500 %   
P.2.6.12.7 Mágnesezési áram 

induláskor 
 Mot Ár. 

min 
Mot Ár. 

max A 0,00 627  
P.2.6.12.8 Mágnesezési idő 

induláskor 0,0 600,00 s 0,0  628  
P.2.6.12.9 0 sebesség idő 

induláskor 0 32000 ms 100  615  
P.2.6.12.10 0 sebesség idő 

leálláskor 0 32000 ms 100  616  
P.2.6.12.11 

Indítási nyomaték 0 3  0 
 

621 

0 = Nincs 
1 = Nyomaték memória 
2 = Nyomaték referencia 
3 = Indítási nyomaték el/hátr 

P.2.6.12.12 Indulási nyomaték 
előre -300,0 300,0 s 0,0  633  

P.2.6.12.6 100 619 
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P.2.6.12.13 Indulási nyomaték 

hátra -300,0 300,0 s 0,0  634  

P.2.6.12.15 Enkóder szűrési idő 0 1000 ms 0  618  
P.2.6.12.17 Áramszabályzás P tag 0,00 100,00 % 40,00  617  
Bővített nyilthurkú vezérlés paraméterei 2.6.13 (csak NXP-nél) 
P.2.6.13.1 0 sebesség áram 0,00 250,0 % 120,0  625  
P.2.6.13.2 Minimum áram 0,00 100,0 80,0 %  622  

P.2.6.13.3 Fluxus referencia 0,00 100,0 % 80,0  623  
P.2.6.13.4 Frekvencia határ 0,00 100,0 % 20,0  635  
P.2.6.13.5 U/F erősítés 0 1  0  632  

4-8. táblázat A motorvezérlés paraméterei, G2.6 
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4.4.8 A védelem paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.7) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi Megjegyzés 

P2.7.1 Reagálás 4mA 
alapjelhibára 0 5  0 

 

700 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Riasztás + Előző frekv. 
3 = Riaszt. + Előre beállított 
 frekv. 2.7.2 
4 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
5 = Hiba, leállás szabadon 
 futással 

P2.7.2 4 mA alapjelhiba esetén 
érvényes frekvencia 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  728  

P2.7.3 Reagálás külső hibára 0 3  2  701 
P2.7.4 Bemenőfázis-felügyelet 0 3  0  730 

P2.7.5 Reagálás 
alacsonyfeszültség hibára 1 3  2  727 

P2.7.6 Kimenőfázis-felügyelet 0 3  2  702 
P2.7.7 Földzárlat elleni védelem 0 3  2  703 

P2.7.8 A motor termikus 
védelme 0 3  2  704 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.9 A motor környezeti 
hőmérsékleti tényezője –100,0 100,0 % 0,0  705  

P2.7.10 A motor hűtési tényezője 
zérus ford. számon 0,0 150,0 % 40,0  706  

P2.7.11 A motor termikus 
időállandója 1 200 min 45  707  

P2.7.12 A motor kihasználtsága 0 100 % 100  708  

P2.7.13 Elakadásvédelem 0 3  0 

 

709 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.14 Elakadási áram 0,1 InMOTOR×2 A IL  710  
P2.7.15 Elakadási időkorlát 1,00 120,00 s 15,00  711  

P2.7.16 Elakadási  
frekvenciakorlát 1,0 Par. 2.1.2 Hz 25,0  712  

Alulterhelés elleni 
 védelem 0 3  0 

 

713 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.18 Alulterhelés-görbe a 
mezőgyengítési pontban 10 150 % 50  714  

Alulterhelés-görbe 
zérusfrekvencián 5,0 % 10,0  715  

P2.7.20 Az alulterhelés-védelem 
időkorlátja 2 600 s 20  716  

P2.7.21 
Reagálás  

a termisztor által jelzett 
hibára 

0 3  2 

 

732 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.22 Reagálás a terepi busz 
hibájára 0 3  2  733 Lásd: P2.7.21 

Reagálás kártyahely-
hibára 0 3  2  734 Lásd: P2.7.21 

ID 

P2.7.17 

P2.7.19 150,0 

P2.7.23 

4-9. táblázat A védelem paraméterei, G2.7 
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4.4.9 Az automatikus újraindítás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.8) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

Várakozási idő 0,10 10,00 s 0,50  717  
A próbálkozás időtartama 0,00 60,00 s 30,00  718  

Az indítás funkciója 0 2  0 

 

719 

0 = Rámpa 
1 = Repülőstart 
2 = A 2.4.6 paraméternek 

megfelelően 

P2.8.4 Alacsonyfeszültség leoldás 
utáni próbálkozások száma 

  0 10  0 720 

P2.8.5 Túlfeszültség-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  721  

P2.8.6 Túláramleoldás utáni 
próbálkozások száma 0 3  0  722  

P2.8.7 Alapjel-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  723  

P2.8.8 
Motorhőmérséklet-hiba miatti 
leoldást követő próbálkozások 

száma 
0 10  0 

 
726  

P2.8.9 Külső hiba miatti leoldást 
követő próbálkozások száma 0 10  0  725  

P2.8.10 Alulterhelés miatti leoldást 
követő próbálkozások száma 0 10  1  738 

P2.8.1 
P2.8.2 

P2.8.3 

 

4-10. táblázat Az automatikus újraindítás paraméterei, G2.8 

4.4.10 Kezelőegységi vezérlés (Kezelőegység: M3 menü) 
Az alábbiakban azokat a paramétereket soroljuk fel, amelyek a vezérlés helyének és  
a forgásiránynak a kezelőegységről való kiválasztására szolgálnak. Lásd: a kezelőegységi vezérlés 
menüje a Vacon NX Felhasználói Kézikönyvben. 
 

Kód Paraméter Min Max Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P3.1 A vezérlés helye 1 3  1 
 

125 
1 = I/O sorkapocs 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

R3.2 Kezelőegységi alapjel Par. 
2.1.1 Par. 2.1.2 Hz     

Forgásirány (a 
kezelőegységen) 1  0  123 0 = Előre 

1 = Hátra 

R3.4 A leállítás gombja 1 = A STOP nyomógomb 
mindig engedélyezett 

0 1  1 
 

114 

0 = A STOP nyomógomb 
funkciója korlátozott 

Mért. 
egys. 

P3.3 0 

4-11. táblázat  A kezelőegységi vezérlés paraméterei, M3 

4.4.11 Rendszermenü (Kezelőegység: M6) 
A frekvenciaváltó általános felhasználásához kapcsolódó paraméterek és funkciók (alkalmazás és 
nyelv választása, egyedi paraméterkészletek vagy hardver- és szoftverinformációk). Lásd: Vacon 
NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.6 fejezet. 
 
4.4.12 Bővítőkártyák (Kezelőegység: M7 menü) 
Az M7 menü tájékoztatást nyújt arról, hogy milyen bővítő- és opciós kártyák csatlakoznak  
a vezérlőkártyához, továbbá információkat szolgáltat ezekről a kártyákról. További útmutatás: 
Vacon NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.7 fejezet. 
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5 PID szabályzó alkalmazás 
 
5.1 Bevezetés 
Kiválasztásához az M6 menü S6.2.lapján a PID szabályzó alkalmazást kell kijelölni. 
 
A  PID szabályzó alkalmazásban két I/O sorkapcsos vezérlési hely áll rendelkezésre. Az ’A’ hely a 
PID szabályozó, a ’B’ hely pedig a közvetlen frekvencia-alapjel vezérlési helye. Az ’A’ és ’B’ 
vezérlési helyeket a DIN6 digitális bemenet választja ki. 
 
A PID szabályozó alapjele választható az analóg bemenetekről, terepi buszról, motorpotencio- 
méterről, és engedélyezhető a 2-es PID alapjel vagy a kezelőegységi alapjel használata. A PID 
szabályozó aktuális értéke választható az analóg bemenetekről, terepi buszról, a motor tényleges 
értékeiből vagy ezek matematikai függvényeiből.  
 
A PID szabályozó nélküli vezérléshez felhasználható közvetlen frekvencia-alapjel választható az 
analóg bemenetekről, terepi buszról, motorpotenciométerről vagy a kezelőegységről. 
 
A PID szabályzó alkalmazás felhasználási területe jellemzően a  szabályzás, vagy a szivattyú és 
ventilátorvezérlés. Ezeken a területeken a PID szabályozással működő alkalmazás egyenletes 
működést, valamint integrált mérő és vezérlő programcsomagokat biztosít, amely nem igényel 
további kiegészítéseket. 
 

• A DIN2, DIN3, DIN5 digitális bementek és valamennyi kimenet szabadon 
programozható. 

 
További funkciók: 
 

• Analóg bemeneti jeltartomány választása 
• Két frekvenciakorlát felügyelete 
• Nyomatékkorlát-felügyelet 
• Alapjelkorlát-felügyelet 
• Második rámpa és S-alakú rámpa programozása 
• Programozható indítási és leállítási funkciók 
• Egyenáramú fékezés indításkor és leállításkor 
• Három kitiltott frekvenciatartomány 
• Programozható U/f görbe és kapcsolási frekvencia 
• Automatikus újraindítás 
• A motor termikus- és elakadásvédelme: teljes körű programozhatóság; kikapcsolás, 

riasztás, hibakezelés 
• A motor alulterhelés-védelme 
• Bemeneti és kimeneti fázisfelügyelet 
• Összegponti frekvencia hozzáadása a PID kimenethez 
• A PID szabályozó használható még az I/O B, kezelőegységi és terepi buszos 

vezérlőhelyekről is. 
• Az átkapcsolás könnyű végrehajtását biztosító funkció 
• Elalvás funkció 

 
A PID szabályzó alkalmazás paramétereit a kézikönyv 8. fejezetében ismertetjük. A paraméterek 
ID azonosítószámuk sorrendjében vannak részletezve. 
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5.2 Vezérlő I/O 
 

Alapjel-potenciométer 
1…10 kOhm  

NXOPTA1 
Sorkapocs Jel Leírás 

1 +10Vref Alapjelkimenet 
2 AI1+ Analóg bemenet, 

feszültség-tart. 0 - 10V DC 
 

Feszültségbemenetes frekvencia-alapjel 
 

3 AI1- I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
4 AI2+ 

AI2- 
Analóg bemenet, 
áramtartomány 0 – 20 mA 

Árambemenetes frekvencia-alapjel 
  
 

6 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolókhoz, stb. max 0.1 A 
GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 

8 DIN1 Indítás/leállítás 
„A” vezérlőhely (PID 
szabályozó) 

Zárt érintkező = indítás előre 

9 DIN2 Külső hiba bemenet 
(programozható) 

Zárt érintkező = van hiba 
Nyitott érintkező = nincs hiba 

10 DIN3 Hibatörlés 
(programozható) 

Zárt érintkező = hibatörlés 

11 CMA Közös pont DIN 1-DIN3 A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 

12 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolók számára (lásd: #6) 
13 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
14 DIN4 Indítás/leállítás, „B” vez. 

hely 
 (közvetlen frekv.-alapjel) 

Zárt érintkező = indítás 

15 DIN5 Kúszómenet ford.szám 
választása (programozható) 

Zárt érintkező = kúszómenet-ford.szám 
 aktív 

16 DIN6 A/B vezérlőhely választása Nyitott érintk. = „A” vezérlőhely aktív 
Zárt érintkező = „B” vezérlőhely aktív 

17 CMB Közös pont DIN4-DIN6 A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 
18 AO1+ 
19 AO1- 

Kimenőfrekvencia 
Analóg kimenet 

Programozható  
Tartomány: 0 - 20 mA/RL, max. 500Ω 

Feszültség a potenciométerhez, stb. 

5 

7 

 

2
V

Tényleges 
érték 

(0)4…  

- 

+ 

Va
 

 

ÜZEMKÉSZ
30 
AC 

FUT 

con Oyj 
mA

20 DO1 Digitális kimenet 

READY (KÉSZENLÉT) 
Programozható 
Nyitott kollektoros, I≤50mA, U≤48 VDC 

NXOPTA2 
21 RO1 
22 RO1 
23 RO1 

 

 1-es relékimenet 
 RUN (FUTÁS) 

Programozható (par. 2.3.7) 

24 RO2 
25 RO2 
26 RO2 

 2-es relékimenet Programozható (par. 2.3.8) 
 FAULT (HIBA) 

5-1. táblázat   A PID szabályzó alkalmazás alapértelmezett I/O 
konfigurációja (2-vezetékes távadóval) 

Megjegyzés: lásd: JUMPERES átkötések,  
az alábbiak szerint.  
További információ a Vacon NX Felhasználói  
Kézikönyv 6.2.2.2 fejezetében. 

Jumper block  X3 :
CM A and CM B grounding

CMB connected to GND
CMA connected to GND

C
C

GND-re csatlakoztatott CMB
GND-re csatlakoztatott CMA

G
G

X3-as átkötőblokk: 
CMA és CMB földelés 

Telefon:+358-201-212 000 Fax: 
24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Emai
MB isolated from GND
MA isolated from GND
ND-től elszigetelt CMB
ND-től elszigetelt CMA
A
v
a
s

CMB and CMA
internally connected together,
isolated from GND

 CMB és CMA belsőleg
an összekapcsolva, 
 GND-től pedig el vannak
zigetelve 
I 
20 mA
= Factory default= Gyári beállítás 

+358-201-212 205 
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5.3 Vezérlőjel-logika a PID szabályzó alkalmazásban 
 

(programozható) 

DIN2

DIN5

DIN3 > 1

DIN2
DIN3
DIN5

DIN6

DIN2
DIN3

AI1
AI2

0
1
2
3
4

0
1
2
3
4
5

+A

A

B

0
1
2
3
4
5

0
1
2
3
4
5

K

0
1
2
3
4
5

F

PID +

DIN1
DIN4

A

B

A

B

A/B

NX12k04.fh8

Internal reverse

Internal fault resetFault reset input (programmable)

3.3 Keypad direction

Internal Start/Stop

Reference from fieldbus
Start/Stop from fieldbus
Direction from fieldbus

External fault (programmable)

Jogging speed (programmable)

Place A/B selection

2.2.4 PID main reference

Motor
potentiometer

Up
Down

2.1.11 PID reference

I/O reverse

R3.4 PID keypad refer.

R3.2 Keypad reference

Actual values
selection, par.
2.2.9 & 2.2.10

Actual value

selection par. 2.2.8

Act 1
Act 2

R3.5 PID keypad ref. 2

Enable PID keypad ref. 2 (DIN5=13)

Start; Place A

Start; Place B

Start/Stop

Start/Stop buttons

Internal
frequency ref.

2.1.19 Jogging speed ref.

Keypad

Fieldbus

Reset button

3.1 Control place

2.2.7 Fieldbus Ctrl Reference
2.2.6 Keypad Crtl Reference
2.2.5 I/O B Reference

Külső hiba (programozható) 

Kúszómenet-fordulatszám (programozható) 

A/B hely választása 

2.2.7 Terepi buszos vez. alapjele 
2.2.6 Kezelőegységi vez. alapjele 

2.2.5 I/O B alapjel 

 2.2.4 PID fő alapjel 

Motor- 
potenciométer 

 Fel 

 Le 

 2.1.11 PID alapjel 

 R3.4 PID kez.egységi alapjel

 R3.2 Kezelőegységi alapj.

 Alapjel a terepi buszról 

 Start/Stop a terepi buszról

 Forg.irány a terepi buszról

 Start; „A” hely 

 Start; „B” hely 
 I/O hátra 

 3.3 Kezelőegységi forg.irány

 Start/Stop gombok 

 Hibatörlés-bemenet (programozható) 

 Belső Start/Stop 

 Belső hátra forg.irány 

 Belső hibatörlés 

 Hibatörlés-gomb 

 Belső 
frekvencia-alapjel 

3.1 A vezérlés helye 

 2.1.19 Kúszómenet-ford.szám alapjel 

Kezelő-
 egys. 

Terepi busz

Tényl. értékek 
választása, 
par.2.2.9, .2.10 

Tényleges érték 
választása,par. 2.2.8 

Tényl. 1

Tényl. 2

 R3.5 PID kezelőegys.-i 2-es alapj. 

PID kezelőegys-i 2-es alapj. engedélyezése 
(DIN5 = 13) 

 5-1. ábra   A PID szabályzó alkalmazás vezérlőjel-logikája 
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5.4 PID szabályzó alkalmazás – A paraméterek felsorolása 

Paraméter = A paraméter megnevezése 

A következő lapokon soroljuk fel az egyes paramétercsoportokon belüli paramétereket.  
A paraméterek leírása a Kézikönyv 123…98. oldalain található.  
 
A táblázat oszlopainak magyarázata: 
 
Kód = A behívott paraméter azonosító számát mutatja az operátornak 

Min = A paraméter legkisebb értéke 
Max = A paraméter legnagyobb értéke 
Mértékegység = A paraméterérték mértékegysége; Ha van mértékegysége 
Alapérték = A gyárban előre beállított érték 
Egyedi =  A felhasználó saját beállítása 
ID = A paraméter azonosító száma (PC eszközök használata esetén) 
          = A paramétersorban: Használja a TTF (Terminal To Function = Sorkapocs  

a funkcióhoz) módszert ezeknek a paramétereknek a programozásához. 
           =  A paraméterkód oszlopában: A paraméterek értéke csak a frekvenciaváltó 

leállítása után változtatható. 
 
5.4.1 Monitorozott értékek (Kezelőegység: M1 menü) 
A monitorozott értékeket a paraméterek és jelek, valamint az állapotok és mérések tényleges 
értékei képezik. A monitorozott értékek nem szerkeszthetők. 
További részletek a Vacon NX Felhasználói Kézikönyv 7. Fejezetében.  
 

Kód A jel megnevezése Mért. 
egys. ID* Leírás 

V1.1 Kimenőfrekvencia Hz 1 A motorhajtás frekvenciája 
V1.2 Frekvencia-alapjel Hz 25 Frekvencia-alapjel a motor vezérléséhez 
V1.3 Motor-fordulatszám rpm 2 Motor-fordulatszám rpm-ben 
V1.4 Motoráram A 3  
V1.5 Motornyomaték % 4 A motor névleges nyomatékának %-ában
V1.6 Motorteljesítmény % 5 Teljesítmény a motortengelyen 
V1.7 Motorfeszültség V 6  

A DC-kör feszültsége V 7  
V1.9 A készülék  hőmérséklete ºC 8 A hűtőborda hőmérséklete 

V1.10 A motor hőmérséklete ºC 9 Számított motorhőmérséklet 
V1.11 V 13 AI1 
V1.12 Árambemenet mA 14 AI2 

3-as analóg bemenet  27 AI3 
V1.14  28 
V1.15 DIN1, DIN2, DIN3  15 Digitális bemenetek állapotai 
V1.16 DIN4, DIN5, DIN6  16 Digitális bemenetek állapotai 
V1.17 DO1, RO1, RO2  17 Digitális- és relékimenetek állapotai 

Analóg kimeneti áram mA 26 AO1 
V1.19 PID alapjel % 20 A max. frekvencia százalékában 
V1.20 PID tényleges érték % 21 A max. tényleges érték százalékában 
V1.21 PID hibajelérték % 22 A max. hibajelérték százalékában 
V1.22 PID kimenet % 23 A max. kimeneti érték százalékában 
V1.23 PT-100 hőmérséklet ºC   
M1.24 Több érték monitorozása   Három kiválasztható értéket jelenít meg. 

V1.8 

Feszültségbemenet 

V1.13 
4-es analóg bemenet AI4 

V1.18 

5-2. táblázat  Monitorozott értékek 
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5.4.2 Alapparaméterek (Kezelőegység: M2 menü  G2.1) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.1.1 Legkisebb frekv. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  101  

P2.1.2 Legnagyobb 
frekvencia Par. 2.1.1 320,00 Hz 50,00 

 

102 

P2.1.3 1-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 1,0 

 

103 

Megjegyzés: PID szabályozó 
alkalmazása esetén 
automatikusan a 2-es gyorsítási 
idő (2.4.3) kerül felhasználásra  

P2.1.4 1-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 1,0 

 

104 

Megjegyzés: PID szabályozó 
alkalmazása esetén 
automatikusan a 2-es lassítási idő 
(2.4.3) kerül felhasználásra  

P2.1.5 A  107  

P2.1.6 Névleges 
motorfeszültség 180 690 V 

NX2: 230V 
NX5: 400V 
NX6: 690V 

 
110 

 

P2.1.7 Névleges 
motorfrekvencia 30,00 320,00 Hz 50,00  111 Ellenőrizze az értéket a motor 

adattábláján. 

P2.1.8 Névleges motor- 
fordulatszám 300 20 000 rpm 1440 

 
112 

Névleges 
motoráram A  113 Ellenőrizze az értéket a motor 

adattábláján. 

P2.1.10 Motor cos ϕ 0,30 1,00  0,85  120 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.11 
A PID szabályozó 

alapjele 
(„A” hely) 

0 4  0 

 

332 

0 = analóg fesz.-bemenet (# 2 - 3) 
1 = analóg árambemenet (# 4 - 5) 
2 = PID alapjel a kezelőegységi 
 vezérlés lapjáról, par. 3.4 
3 = PID alapjel a terepi buszról 
 (Folyamatadat BE1) 
4 = Motorpotenciométer 

P2.1.12 A PID szabályozó 
erősítése 0,0 1000,0 % 100,0  118  

P2.1.13 A PID szabályozó 
integrálási ideje 0,00 320,00 s 1,00  119  

P2.1.14 
A PID szabályozó 

differenciálási 
ideje  

0,00 100,0 s 0,00 
  

Elalvási 
frekvencia 

Par. 
2.1.1 par. 2.1.2 Hz 10,00  1016  

P2.1.16 Elalvás-
késleltetés 0 3600 s 30  1017  

P2.1.17 Feléledési szint 0,00 100,00 % 25,00  1018  

P2.1.18 A feléledés 
funkciója 0 1  0 

 

1019 

0 = Feléledés a feléledési szint 
 (2.1.17) alá csökkenéskor 
1 =  Feléledés a feléledési szint 
 (2.1.17) túllépésekor 

P2.1.19 A kúszómenet-
ford.szám alapjele 0,00 par. 2.1.1 Hz 10,00  124  

Megjegyzés: Ha fmax nagyobb, 
mint a motor szinkron 
fordulatszáma, ellenőrizze a motor 
és a hajtás- rendszer 
alkalmasságát. 

Áramkorlát 0,4 x IH 2 x IH IL

Az alapérték a 4-pólusú motorra 
és a névleges méretű 
frekvenciaváltóra érvényes. 

P2.1.9 2 x IH IH0,4 x IH

132 

P2.1.15 

5-3. táblázat  Alapparaméterek, G2.1 
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5.4.3 Bemenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.2) 
Kód Paraméter Min Max Mért.

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.1 A DIN2 funkciója  0 13  1 

 

319 

0 = Nincs használatban 
1 = Külső hiba, záróérintkező  
2 = Külső hiba, nyitóérintkező 
3 = Futás engedélyezés 
4 = Gyorsítási/Lassítási idő 
 választása 
5 = A vezérlés helye: I/O sorkapocs 
6 = A vezérlés helye: Kezelőegység 
7 = A vezérlés helye: Terepi busz 
8 = Előre/Hátra 
9 = Kúszómenet-fordulatszám 
 (záróérintkező) 
10 = Hibatörlés (záróérintkező)
11 = Gyorsítás/Lassítás 
 letiltva (záróérintkező) 
12 = DC fékezési utasítás 
13 = Motorpotenciométer FEL 
 (záróérintkező) 

P2.2.2 A DIN3 funkciója 0 13  10 
 

301 
 Lásd: mint fent, kivéve 
13 = Motorpotenciométer LE 
 (záróérintkező) 

P2.2.3 A DIN5 funkciója 0 13  9 
 

330 
Lásd: mint fent, kivéve 
13 = 2-es PID alapjel 
 engedélyezése 

P2.2.4 PID összegponti  
alapjel 0 7  0 

 

376 

0 = A közvetlen PID kimenet 
 értéke 
1 = AI1 + PID kimenet  
2 = AI2 + PID kimenet  
3 = AI3 + PID kimenet  
4 = AI4 + PID kimenet  
5 = Kez.egységi PID + PID kimenet 
6 = Terepi busz + PID kimenet 
 (PROCESSDATA IN3) 
7 = Motor.potméter + PID kimenet 

P2.2.5 I/O B alapjel  
választása 0 7  1 

 

343 

0 = AI1 
1 = AI2  
2 = AI3  
3 = AI4  
4 = Kezelőegységi alapjel  
5 = Terepi buszos alapjel 
 (TB ford.szám-alapjel) 
6 = Motorpotenciométer 
7 = PID szabályozó 

P2.2.6 
 A kezelőegységi 

vezérlés 
alapjelválasztása  

0 7  4 
 

121 Mint par. 2.2.5 

P2.2.7 
A terepi buszos 

vezérlés 
alapjelválasztása 

0 7  5 
 

122  Mint par. 2.2.5 

P2.2.8 Tényleges érték 
választása 0 7  0 

 

333 

0 = 1-es tényleges érték 
1 = 1-es tényl. + 2-es tényl.  
2 = 1-es tényl. - 2-es tényl.  
3 = 1-es tényl. * 2-es tényl.   
4 = Max. (1-es tényl., 2-es 
tényl.) 
5 = Min. (1-es tényl., 2-es tényl.)
6 = Átlag (1-es tényl., 2-es 
 tényl.) 
7 = Négyzetgyök (1-es tényl.) +
 négyzetgyök (2-es tényl.) 
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P2.2.9 1-es tényleges érték 
kiválasztás 0 10  2 

 

334 

0 = Nincs használatban 
1 = AI1 jel (vezérlőkártya) 
2 = AI2 jel (vezérlőkártya) 
3 = AI3   
4 = AI4 
5 = Terepi busz  
      (PROCESSDATA IN2) 
6 = Motornyomaték 
7 = Motor-fordulatszám 
8 = Motoráram 
9 = Motorteljesítmény 
10 = Enkóder frekvencia 

2-es tényleges érték 
kiválasztás 0 9  

 

335 

0 = Nincs használatban 
1 = AI1 jel (vezérlőkártya) 
2 = AI2 jel (vezérlőkártya) 
3 = AI3   
4 = AI4 
5 = Terepi busz  
      (PROCESSDATA IN3) 
6 = Motornyomaték 
7 = Motor-fordulatszám 
8 = Motoráram 
9 = Motorteljesítmény 

P2.2.11 1-es tényleges érték 
legkisebb skálaértéke - 1000,0 1000,0 % 0,00  336 0 = Nincs minimumskálázás 

P2.2.12 
1-es tényleges érték 

legnagyobb 
skálaértéke 

- 1000,0 1000,0 % 100,00 
 

337 100 = Nincs maximumskálázás

P2.2.13 2-es tényleges érték 
legkisebb skálaértéke - 1000,0 1000,0 % 0,00  338 0 = Nincs minimumskálázás 

P2.2.14 
2-es tényleges érték 

legnagyobb 
skálaértéke 

- 1000,0 1000,0 % 100,00 
 

339 100 = Nincs maximumskálázás

P2.2.15 ÁI1 jelválasztás 0   A.1  377 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.2.16 AI1 jeltartomány 0 2  0 
 

320 
0 = Jeltartomány: 0 – 10 V 
1 = Jeltartomány: 2 – 10 V 
2 = Egyedi tartomány   

P2.2.17 AI1 egyedi 
minimumbeállítása 0,00 100,00 % 0,00  321  

P2.2.18 AI1 egyedi 
maximumbeállítása 0,00 100,00 % 100,00  322  

P2.2.19 AI1 invertálása 0 1  0  323 0 = Nem invertált 
1 = Invertált 

P2.2.20 AI1 szűrési ideje 0,00 10,00 s 0,10  324 0 = Nincs szűrés 

P2.2.21 ÁI2 jelválasztás 0   A.2  388 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.2.22 AI2 jeltartomány 0 2  1 
 

325 
0 = Jeltartomány: 0 – 20mA* 
1 = Jeltartomány: 4 – 20mA* 
2 = Egyedi tartomány * 

P2.2.23 AI2 egyedi 
minimumbeállítása 0,00 100,00 % 0,00  326  

P2.2.24 AI2 egyedi 
maximumbeállítása 0,00 100,00 % 100,00  327  

P2.2.25 AI2 invertálása 0 1  0  328 0 = Nem invertált 
1 = Invertált 

P2.2.26 AI2 szűrési ideje 0,00 10,00 s 0,10  329 0 = Nincs szűrés 

P2.2.27 A motorpotenciométer
felfutási/lefutási idő  0,1 2000,0 Hz/s 10,0  331  

P2.2.28 
A motorpot.méteres 
frekvencia-alapjel 

memória nullázása 
0 2  1 

 

367 

0 = Nincs nullázás 
1 = Nullázás leállításkor 
 vagy a táplálás 
 lekapcsolásakor 
2 = Nullázás a táplálás 
 lekapcsolásakor 

P2.2.10 0 
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P2.2.29 
A motorpot.méteres 
PID alapjel memória 

nullázása 
0 2  0 

 

368 

0 = Nincs nullázás 
1 = Nullázás leállításkor 
 vagy a táplálás 
 lekapcsolásakor 
2 = Nullázás a táplálás 
 lekapcsolásakor 

P2.2.30 PID alsó korlát -1000,00 Par. 
2.2.29 

 0,00  359  

P2.2.31 PID felső korlát Par. 
2.2.28 1000,00 % 100,00  360  

P2.2.32 A hibajelérték 
invertálása 0 1  0  340 0 = Nem invertált 

1 = Invertált  

P2.2.33 A PID alapjel felfutási 
ideje 0,0 100,0 s 5,0  341  

P2.2.34 A PID alapjel lefutási 
ideje 0,0 100,0 s 5,0  342  

P2.2.35 
Alapjelskála 

minimumérték, 
„B” hely 

0,00 Par. 
2.2.34 Hz 0,00 

 
344  

P2.2.36 
Alapjelskála 

maximumérték, 
„B” hely 

Par. 
2.2.33 320,00 Hz 0,00 

 
345  

P2.2.37 
Könnyen 

végrehajtható 
átkapcsolás 

0 1  0 
 

366 0 = Az alapjel megtartása 
1 = Az alapjel átmásolása  

P2.2.38 Az AI3 jel 
kiválasztása 0   0.1  141 TTF programozási módszer. 

Lásd: 72 oldal 

P2.2.39 AI3 jeltartomány 0 1  1  143 0 = Jeltartomány: 0 – 10 V 
1 =  Jeltartomány: 2 – 10 V 

P2.2.40 AI3 invertálása 0 1  0  151 0 = Nem invertált 
1 = Invertált  

P2.2.41 AI3 szűrési ideje 0,00 10,00 s 0,10  142 0 = Nincs szűrés 

P2.2.42 Az AI4 jel 
kiválasztása 0   0.1  152 TTF programozási módszer. 

Lásd: 72 oldal 

P2.2.43 AI4 jeltartomány 0 1  1  154 0 = Jeltartomány: 0 – 10 V 
1 =  Jeltartomány: 2 – 10 V 

P2.2.44 AI4 invertálása 0 1  0  162 0 = Nem invertált 
1 = Invertált  

P2.2.45 AI4 szűrési ideje 0,00 10,00 s 0,10  153 0 = Nincs szűrés 

5-4. táblázat  Bemenőjelek, G2.2 

 
 

* Ne felejtse el átállítani az X2-es Jumpret. 
Lásd: gépkönyv 6.2.2.2 
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5.4.4 Kimenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.3) 
Kód Paraméter Min Max Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.1 ÁO1 jelkiválasztás 0  A.1  464 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.3.2 Az analóg kimenet 
funkciója 0 14  1 

 

307 

0 = Nincs használatban 
1 = Kimenőfrekvencia (0 - fmax) 
2 = Frekvencia-alapjel (0 - fmax) 
3 = Motor ford.szám (0 - Motor 

névleges fordulatszáma) 
4 = Motoráram (0 - InMotor) 
5  = Motornyomaték (0 - T ) 

10 = PID szab. 1-es tényleges ért.
11 = PID szab. 2-es tényleges ért.
12 = PID szab. Hibaérték 
13 = PID szabályozó kimenet 

nMotor
6  = Motorteljesítmény (0 - PnMotor) 
7 = Motorfeszültség (0 - UnMotor) 
8 = DC-köri feszültség (0 - 1000V) 
9 = PID szabályozó alapjelérték 

14 = PT100 hőmérséklet 
P2.3.3 Analóg kimenet 

szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  308 0 = nincs szűrés 

P2.3.4 Analóg kimenet 
invertálása 0 1  0  309 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.5 Analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  310 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.6 Analóg kimenet 
skálája 10 1000 % 100  311  

P2.3.7 1-es digitális 
kimenet funkciója 0 23  1 

 

312 

0 = Nincs használatban 
1 = Készenlét 
2 = Futás 
3 = Hiba 
4 = Invertált hiba 
5 = A FV túlmelegedési riasztása 
6 = Külső hiba vagy riasztás 
7 = Alapjelhiba vagy riasztás 
8 = Riasztás 
9 = Hátra forgásirányban 
10 = Előre beállított ford.szám 
11 = „Fordulatszámon” 
12 = A motorszabályozás aktív 
13 = A kimenőfrekvencia 1-es 
  korlátjának felügyelete 
14 = A kimenőfrekvencia 2-es 
  korlátjának felügyelete 
15 = Nyomatékkorlát-felügyelet 
16 = Alapjelkorlát-felügyelet 
17 = A külső fék vezérlése 
18 = A vezérlés helye: I/O 
19 = A frekvenciaváltó   
  hőmérséklethatár-felügyelete
20 = Nem kívánt forgásirány 
21 = A külső fék vezérlésének 
  invertálása  
22 = Termisztor hiba/figyelm. 
23 = Terepibusz bemenő adat 

P2.3.8 1-es relékimenet 
funkciója 0 23  2  313 Mint a 2.3.7 

P2.3.9 2-es relékimenet 
funkciója 0 23  3  314 Mint a 2.3.7 

P2.3.10 
A kimenőfrekvencia 

1-es korlátjának 
felügyelete 

0 2  0 
 

315 
0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

Mért. 
egys. 
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P2.3.11 
Kimenőfrekvencia 

1-es korlát; 
Felügyeleti érték 

0,00 Par. 
2.1.2 Hz 0,00 

 
316  

P2.3.12 
A kimenőfrekvencia 

2-es korlátjának 
felügyelete 

0 2  0 
 0 = Nincs korlát 

1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.13 
Kimenőfrekvencia 

1-es korlát; 
Felügyeleti érték 

Par. 
2.1.2 Hz 

 
347  

P2.3.14 A nyomatékkorlát- 
felügyelet funkciója 0 2  0 

 
348 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.15 A nyomatékkorlát 
felügyeleti értéke 0,0 300,0 100,0  349  

P2.3.16 0 2 0 
 

350 
0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.17 0,00 Hz 0,00  351  

P2.3.18 
A külső fék 

kikapcsolásának 
késleltetése 

0,0 100,0 0,5 
 

352  

P2.3.19 
A külső fék 

bekapcsolásának 
késleltetése 

0,0 100,0 s 1,5 
 

353  

P2.3.20 
A frekvenciaváltó 
hőmérséklethatár-

felügyelete 
0 2  0 

 
354 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.21 
A frekvenciaváltó 
hőmérséklethatár- 
felügyeleti értéke 

- 10 75 °C 40 
 

355 

P2.3.22 
A 2-es analóg 

kimenet jelének 
kiválasztása 

0   0.1 
 

471 TTF programozási módszer. 
Lásd: 72 oldal 

P2.3.23 A 2-es analóg 
kimenet funkciója 0 14  4  472 Mint a 2.3.2 paraméter 

P2.3.24 2-es analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  473 0 = nincs szűrés 

P2.3.25 2-es analóg kimenet 
invertálása 

 0 1  0 474 0 = Nem invertált 
1 = Invertált 

2-es analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.27 2-es analóg kimenet 
skálája 10 1000 % 100  476  

346 

0,00 0,00 

% 

Az alapjelkorlát- 
felügyelet funkciója  

Az alapjelkorlát 
felügyeleti értéke 

Par. 
2.1.2 

s 

 

P2.3.26 475 

5-5. táblázat  Kimenőjelek, G2.3 
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5.4.5 A hajtásvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.4) 
Kód Paraméter Min Max Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.4.1 1-es rámpa alakja 0,0 10,0 s 0,0 
 

500 
0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.2 2-es rámpa alakja 0,0 10,0 s 0,0 
 

501 
0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.3 2-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 0,1  502  
P2.4.4 2-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 0,1  503  

P2.4.5 Fékchopper 
3 = Használva 

leállításkor/futás közben 

0 4  0 

 

504 

0 = Letiltva 
1 = Használva futás közben 
2 = Külső fékchopper 

P2.4.6 Az indítás funkciója 0 1  0  505 0 = Rámpás 
1 = Repülőstart 

P2.4.7 A leállítás funkciója 0 3  0 

 

506 

0 = Szabadon futás 
1 = Rámpa 
2 = Rámpa + Futás enged.  
      szabadon futással 
3 = Szabadon futás + Futás  
  engedélyezés rámpával 

P2.4.8 A DC fékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  507  

P2.4.9 DC fékezési idő 
leállításkor  0,00 600,00 s 0,00  508 0 = A DC fékezés leállításkor 

 kikapcsolva 

P2.4.10 
A rámpás leállítás ideje 

alatti DC fékezés 
megkezdéséhez kijelölt 

frekvencia  

0,10 10,00 Hz 1,50 
 

515  

P2.4.11 A DC fékezés ideje 
indításkor 0,00 600,00 s 0,00  516 0 = A DC fékezés indításkor 

 kikapcsolva 

P2.4.12 Fluxusfék 0 1  0  520 0 = Ki 
1 = Be 

P2.4.13 A fluxusfékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  519  

Mért. 
egys. 

5-6. táblázat  A hajtásvezérlés paraméterei, G2.4 

 
5.4.6 A frekvenciakitiltás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.5) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.5.1 
Az 1-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,00 par. 2.5.2 Hz 0,00 
 

509 0 = Nincs használatban 

P2.5.2 
Az 1-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 par. 2.1.2 Hz 0,0 
 

510 0 = Nincs használatban 

P2.5.3 
A 2-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,00 par. 2.5.4 Hz 0,00 
 

511 0 = Nincs használatban 

P2.5.4 
A 2-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 par. 2.1.2 Hz 0,0 
 

512 0 = Nincs használatban 

P2.5.5 
A 3-as kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,00 par. 2.5.6 Hz 0,00 
 

513 0 = Nincs használatban 

P2.5.6 
A 3-as kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 par. 2.1.2 Hz 0,0 
 

514 0 = Nincs használatban 

P2.5.7 
A kitiltás gyorsító/ 
lassító rámpájának 

szorzója 
0,1 10,0 -szer 1,0 

 
518  

5-7. táblázat  A frekvenciakitiltás paraméterei, G2.5 
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5.4.7 A motorvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.6) 
Kód Paraméter Min Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.6.1 A motorvezérlés  
módja 0 1/6  0 

 

600 

0 = Frekvenciavezérlés 
1 = Ford.szám-vezérlés 
CSAK NXP-nél 
2 = Nyomatékszabályzás 
3 = Zárt hurkú ford.szám  
      vezérlés 
4 = Zárt hurkú  
      nyomatékszabályzás 
5 = Fejlett nyílt hurkú 
      frekvencia vezérlés 
6 = Fejlett nyílt hurkú 
      fordulatszám vezérlés 

P2.6.2 U/f optimalizálás 0 1  0 
 

109 
0 = Nincs használatban 
1 = Automatikus nyomaték- 
 növelés 

P2.6.3 U/f arány 
választása 0 3  0 

0 = Lineáris  

108 
1 = Négyzetes 
2 = Programozható 
3 = Lineáris, 
 fluxuspotimalizálással 

P2.6.4 A mezőgyengítés 
pontja 8,00 320,00 Hz 50,00  602  

P2.6.5 
Feszültség a 

mezőgyengítés 
pontján 

10,00  200,00 % 100,00 
 

603 n% x Unmot

P2.6.6 
Az U/f görbe 

közbülső ponti 
frekvenciája 

0,00 par. 
P2.6.4 Hz 50,00 

 
604  

P2.6.7 
Az U/f görbe 

közbülső ponti 
feszültsége 

0,00 100,00 % 100,00 
 

605 n% x Unmot

P2.6.8 Kimenőfeszültség 
a zérusfrekvencián 0,00 40,00 % 0,00  606 n% x Unmot

P2.6.9 Kapcsolási 
frekvencia 1,0 Változó kHz Változó  601 Pntos értékeket lásd: 8-12 

táblázat 

P2.6.10 A túlfeszültséget 
kezelő szabályozó  0 2  1 

 
607 

0 = Nincs használatban 
1 = Használatban (nincs  
      rámpa) 
2 = Használatban (rámpával) 

P2.6.11 Alacsonyfeszültség 
kezelő szabályozó 0 1  1  608 0 = Nincs használatban 

1 = Használatban van 
Zárthurkú vezérlés paraméterei 2.6.12 (csak NXP-nél) 
P.2.6.12.1 Mágnesező áram 0,00 100,00 A 0,00  612  

P.2.6.12.2 Sebességvezérlés 
arányos tag 0 1000  30   613 

P.2.6.12.3 Sebességvezérlés I 
tag 0,0 500,0 ms  30,0 614  

P.2.6.12.4 Terhelés változás 0,00 100,00 % 0,00  620  
P.2.6.12.5 Gyorsítás 

kompenzáció 0,00 300,00 s 0,00  626  
P.2.6.12.6 Slip kompenzáció 0 500 % 100  619  
P.2.6.12.7 Mágnesezési áram 

induláskor 
Mot Ár. 

min 
Mot Ár. 

max A 0,00  627  
P.2.6.12.8 Mágnesezési idő 

induláskor 0,0 600,00 s 0,0  628  
P.2.6.12.9 0 sebesség idő 

induláskor 0 32000 ms 100  615  
P.2.6.12.10 0 sebesség idő 

leálláskor 0 32000 ms 100  616  

Indulási nyomaték 3  0 621 

0 = Nincs 
1 = Nyomaték memória 
2 = Nyomaték referencia 
3 = Indítási nyomaték el/hátr 

Indulási nyomaték 
előre -300,0 s 0,0  633  

Max 

P.2.6.12.11 
0 

 

P.2.6.12.12 
300,0 
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P.2.6.12.13 Indulási nyomaték 

hátra -300,0 300,0 s 0,0  634  

P.2.6.12.15 Enkóder szűrési idő 0 1000 ms 0  618  
P.2.6.12.17 Áramvezérlés P tag 0,00 100,00 % 40,00  617  
Bővített nyilthurkú vezérlés paraméterei 2.6.13 (csak NXP-nél) 
P.2.6.13.1 0 sebesség áram 0,00 250,0 % 120,0  625  
P.2.6.13.2 Minimum áram 0,00 100,0 % 80,0  622  

Fluxus referencia 0,00 100,0 % 80,0  623  
P.2.6.13.4 Frekvencia határ 0,00 100,0 % 20,0  635  
P.2.6.13.5 U/F erősítés 0 1  0  632  

P.2.6.13.3 

5-8. táblázat A motorvezérlés paraméterei, G2.6 
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5.4.8 A védelem paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.7) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték ID 

P2.7.1 Reagálás alapjelhibára 0 5  0 

 

700 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Riasztás + Előző frekv. 
3 = Riaszt. + Előre beállított 
 frekv. 2.7.2 
4 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
5 = Hiba, leállás szabadon 
 futással 

P2.7.2 Alapjelhiba esetén 
érvényes frekv. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  728  

P2.7.3 Reagálás külső hibára 0 3  2  701 
P2.7.4 Bemenőfázis-felügyelet 0 3  0  730 

P2.7.5 Reagálás feszültséghiány 
miatti hibára 1 3  2  727 

P2.7.6 Kimenőfázis-felügyelet 0 3  2  702 
P2.7.7 Földzárlat elleni védelem 0 3  2  703 

P2.7.8 A motor termikus 
védelme 0 3  2  704 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.9 A motor környezeti 
hőmérsékleti tényezője –100,0 100,0 % 0,0  705  

P2.7.10 A motor hűtési tényezője 
zérus ford. számon 0,0 150,0 % 40,0  706  

P2.7.11 A motor termikus 
időállandója 1 200 perc 45  707  

P2.7.12 A motor kihasználtsága 0 100 % 100  708  

P2.7.13 Elakadásvédelem 0 3  1 

 

709 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.14 Elakadási áram 0,1 InMOTOR×2 A IL  710  
P2.7.15 Elakadási időkorlát 1,00 120,00 s 15,00  711  

P2.7.16 Elakadási  
frekvenciakorlát 1,0 Par. 2.1.2 Hz 25,0  712  

P2.7.17 Alulterhelés elleni 
 védelem 0 3  0 

 

713 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.18 Minimum terhelés a 
névleges frekvencián 10 150 % 50  714  

P2.7.19 Alulterhelés-görbe 
zérusfrekvencián 5,0 150,0 % 10,0  715  

P2.7.20 Az alulterhelés-védelem 
időkorlátja 2 600 s 20  716  

P2.7.21 
Reagálás  

a termisztor által jelzett 
hibára 

0 3  2 

 

732 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.22 Reagálás a terepi busz 
hibájára 0 3  2  733 Lásd: P2.7.21 

P2.7.23 Reagálás kártyahely-
hibára 0 3 2   734 Lásd: P2.7.21 

P2.7.24 PT100 bemenetek száma 0 3  0  739  

Egyedi Megjegyzés 
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P2.7.25 Reagálás a PT100 
hibájára 0 3  2 

 

740 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással 

P2.7.26 PT100 figyelemeztetési 
határ -30,0 200,0 °C 120,0  741  

PT100 hiba határ -30,00 200,0 °C 130,00  742  P2.7.27 

5-9. táblázat A védelem paraméterei, G2.7 
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5.4.9 Az automatikus újraindítás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.8) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

Várakozási idő 0,10 10,00 s 0,50  717  
A próbálkozás időtartama 0,00 60,00 s 30,00  718  

Az indítás funkciója 0 2  0 

 

719 

0 = Rámpa 
1 = Repülőstart 
2 = A 2.4.6 paraméternek 

megfelelően 

P2.8.4 Alacsonyfeszültség leoldás 
utáni próbálkozások száma 

  0 10  0 720 

P2.8.5 Túlfeszültség-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  721  

P2.8.6 Túláramleoldás utáni 
próbálkozások száma 0 3  0  722  

P2.8.7 Alapjel-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  723  

P2.8.8 
Motorhőmérséklet-hiba miatti 
leoldást követő próbálkozások 

száma 
0 10  0 

 
726  

P2.8.9 Külső hiba miatti leoldást 
követő próbálkozások száma 0 10  0  725  

P2.8.10 Alulterhelés miatti leoldást 
követő próbálkozások száma 0 10  1  738 

P2.8.1 
P2.8.2 

P2.8.3 

 

5-10. táblázat Az automatikus újraindítás paraméterei, G2.8 

5.4.10 Kezelőegységi vezérlés (Kezelőegység: M3 menü) 
Az alábbiakban azokat a paramétereket soroljuk fel, amelyek  a vezérlés helyének és  
a forgásiránynak a kezelőegységről való kiválasztására szolgálnak. Lásd: a kezelőegységi 
vezérlés menüje a Vacon NX Felhasználói Kézikönyvben. 
 

Kód Paraméter Min Max Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P3.1 A vezérlés helye 1 3  1 
 

125 
1 = I/O sorkapocs 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

R3.2 Kezelőegységi alapjel Par. 
2.1.1 Par. 2.1.2 Hz     

Forgásirány (a 
kezelőegységen) 1  0  123 0 = Előre 

1 = Hátra 
R3.4 PID alapjel 0,00 100,00 % 0,00    
R3.5 2-es PID alapjel 0,00 100,00 % 0,00    

R3.6 A leállítás gombja 0 1  1 
 

114 

0 = A STOP nyomógomb 
funkciója korlátozott 

1 = A STOP nyomógomb 
mindig engedélyezett 

Mért. 
egys. 

P3. 3 0 

5-11. táblázat  A kezelőegységi vezérlés paraméterei, M3 

5.4.11 Rendszermenü (Kezelőegység: M6) 
A frekvenciaváltó általános felhasználásához kapcsolódó paraméterek és funkciók (alkalmazás és 
nyelv választása, egyedi paraméterkészletek vagy hardver- és szoftverinformációk). Lásd: Vacon 
NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.6 fejezet. 
 
5.4.12 Bővítőkártyák (Kezelőegység: M7 menü) 
Az M7 menü tájékoztatást nyújt arról, hogy milyen bővítő- és opciós kártyák csatlakoznak  
a vezérlőkártyához, továbbá információkat szolgáltat ezekről a kártyákról. További útmutatás: 
Vacon NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.7 fejezet. 
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6 Többcélú alkalmazás 
 
6.1 Bevezetés 
Kiválasztásához az M6 menü S6.2.lapján a Többcélú alkalmazást kell kijelölni. 
 
A Többcélú alkalmazás a paraméterek széles választékát nyújtja a motor vezérléséhez. 
Felhasználási területeként azok a folyamatok jöhetnek számításba, amelyekben az I/O jelek nagy 
fokú flexibilitására van szükség, de nem igénylik a PID szabályozós alkalmazást (PID szabályozás 
esetén a PID szabályozós, vagy a Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazást kell használni). 
A frekvencia-alapjel kiválasztható például az analóg bemenetekről, botkormány-vezérlésről, 
motorpotenciométerről  vagy az analóg bemenetek matematikai függvényéről. A terepi buszos 
kommunikációhoz is állnak rendelkezésre paraméterek. Többlépcsős fordulatszámok és 
kúszómenet-fordulatszám választására is van lehetőség, ha ezekhez a funkciókhoz digitális 
bemenetek vannak programozva. 
 

• A digitális bemenetek mindegyike és valamennyi kimenet szabadon programozhatóak, 
továbbá az alkalmazás támogatja az összes I/O kártyát. 

 
További funkciók: 
 

• Analóg bemeneti jeltartomány választása 
• Két frekvenciakorlát felügyelete 
• Nyomatékkorlát-felügyelet 
• Alapjelkorlát-felügyelet 
• Második rámpa és S-alakú rámpa programozása 
• Programozható start/stop és hátra forgásirány logika 
• Egyenáramú fékezés indításkor és leállításkor 
• Programozható U/f görbe és kapcsolási frekvencia 
• Automatikus újraindítás 
• Programozható indítási és leállítási funkciók 
• Három kitiltott frekvenciatartomány 
• A motor termikus- és elakadásvédelme: teljes körűen programozható; kikapcsolás, 

riasztás, hibakezelés 
• A motor alulterhelés-védelme 
• Bemeneti és kimeneti fázisfelügyelet 
• Botkormány-hiszterézis 
• Elalvás funkció 
 

A Többcélú alkalmazás paramétereit a kézikönyv 8. fejezetében ismertetjük. A paraméterek ID 
azonosítószámuk sorrendjében vannak részletezve. 
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6.2 Vezérlő I/O 
 

Jumper block  X3 :
CM A and CM B grounding

 
NXOPTA1 

Sorkapocs Jel Leírás 
1 +10Vref Alapjel tápfesz kimenet Feszültség a potenciométerhez, stb. 
2 AI1+ Analóg bemenet, 

feszültség-tart. 0 - 10V DC 
 

Feszültségbemenetes frekvencia-alapjel 
 

3 AI1- I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
4 AI2+ 
5 AI2- 

Analóg bemenet, 
áramtartomány 0 – 20 mA 

Árambemenetes frekvencia-alapjel 
  
 

6 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolókhoz, stb. max 0.1 A 
7 GND I/O föld 

DIN1 Indítás előre forgásirányban
(programozható) 

Zárt érintkező = indítás előre 

9 DIN2 Indítás hátra forgásirányban
(programozható) 

Zárt érintkező = indítás hátra 

10 DIN3 Hibatörlés 
(programozható) 

Zárt érintkező = hibatörlés 
 

11 CMA Közös pont DIN 1- DIN 3 
 

A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 

12 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolók számára (lásd: #6) 
13 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
14 DIN4 Kúszómenet-fordulatszám 

választása (programozható) 
Zárt érintkező = a kúszómenet-ford.szám
aktív  

15 DIN5 Külső hiba 
(programozható) 

Zárt érintkező = nincs hiba 
Nyitott érintkező = van hiba 

16 DIN6 Gyorsítási/lassítási idő 
választása (programozható) 

Nyitott érintk. = par. 2.1.3, 2.1.4 használatban 
Zárt érintk. = par. 2.4.3, 2.4.4 használatban 

17 CMB Közös pont DIN4 - DIN6 A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 
18 AOA1+ 
19 AOA1- 

Kimenőfrekvencia 
Analóg kimenet 

Programozható  
Tartomány: 0 - 20 mA/RL, max. 500Ω 

20 DOA1 Digitális kimenet 
READY (KÉSZENLÉT) 

Programozható 
Nyitott kollektoros, I≤50mA, U≤48 VDC 

NXOPTA2 
21 RO1 
22 RO1 
23 RO1 

 

 1-es relékimenet 
 RUN (FUTÁS) 

Programozható 

24 RO2 
RO2 

26 RO2 

 2-es relékimenet 
 FAULT (HIBA) 

Programozható 

Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
8 

25 

6-1. táblázat   A többcélú alkalmazás alap- értelmezett I/O 
konfigurációja és bekötési példája 

 Megjegyzés: lásd: JUMPERES átkötések,  
az alábbiak szerint.  
További információ a Vacon NX Felhasználói  
Kézikönyv 6.2.2.2 fejezetében. 

X3-as átkötőblokk: 
CMA és CMB földelés 

G
G

Alapjel-potenciométer 
1…10 kOhm 

m

FUT 

230 
VAC 

Z 

Vacon Oyj Telefon:+358-201-212 000 Fax
 24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Em

 

CMB connected to GND
CMA connected to GND

ND-re csatlakoztatott CMB
ND-re csatlakoztatott CMA

C
C
G
G

: 
ai
MB isolated from GND
MA isolated from GND
ND-től elszigetelt CMB
ÜZEMKÉS
 A
CMB and CMA
internally connected together,
isolated from GND

= Factory default

ND-től elszigetelt CMA
A CMB és CMA belsőleg
van összekapcsolva, 
a GND-től pedig el vannak
szigetelve 

= Gyári beállítás 

+358-201-212 205 
l: vacon@vacon.com 
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6.3 Vezérlőjel-logika a Többcélú alkalmazásban 
 

 

DIN#
DIN#

AIA#
AIA#

DIN#

DIN#

DIN#

DIN#

DIN#

DIN#

DIN#

D n Motor
Potentiometer

3.2 Keypad reference rence
2.1.12 Keypad Ctrl Reference

2.1.15 Preset Speed 1
...2.1.21 Preset Speed 7

3.1 Control place

Internal frequency
reference

Start forward
(programmable)

Start reverse (programmable)

P
S
r

Start/Stop

Reverse

Internal Start/Stop

Fault reset input

ton
Start nsReference from fieldbus

Start/Stop from fieldbus
Direction from fieldbus

3.3 K

2 d
  

(programmable)
Hibatörlés-bemenet 
(programozható) 

 3.3 Kezelőegy

Start hátra (programozható) 

Start előre 
(programozható) 

h

Hátra 

 Forgásirány a terepi busztól

 Start/Stop a terepi busztól
 lapjel a terepi busztól 

Belső Start/Stop 

Belső frekvencia-alapjel

 3.1 A vezérlés helye

 

2.1.15  1 - 2.1.21  7-es előre beáll. 
ford.szám 

 
 2.1.12  Kezelőegységi vez. alapjele 

 3.2  Kezelőegységi alapjel 

  

 

  

Start k

 Motor- 
potenciométer  

 6-38. ábra. A többcélú alkalmazás ve

 

Vacon Oyj Tele
 24-ó

 

rogrammable
tart/Stop and

everse logic

Programozható
Start/Stop és 
átra forg. irány

logika
eypad directionségi forgásirány 

zérlőjel-logikája 

fon:+358-201-212 
rás ügyelet: +35
Reset but
/Stop butto
A hibatörlés 
/Stop gombo
NX12k103.fh8

000 
8-40-8371 150 
.1.14 Jogging spee
         reference
2.1.14  Kúszómenet-

ford.szám-alapjel 
2.1.13 Fieldbus Ctrl Reference2.1.13  Terepi buszos vez. alapjele 
2.1.11 I/O Refe2.1.11  I/O alapjel
Preset Speed 1Ford.sz. 1-es kiválasztója
Preset Speed 2Ford.sz. 2-es kiválasztója 
Preset Speed 3Ford.sz. 3-as kiválasztója
Up Fel 
ow Le
> 1

Internal reverse

Internal fault reset

Belső hátra forgásirány 

Belső hibatörlés 

Fax: +358-201-212 205 
Email: vacon@vacon.com 
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6.4 „Sorkapocs a funkcióhoz”  (TTF) programozás alapjai 
A Többcélú alkalmazás és a Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazás (és részben a többi 
alkalmazás) bemeneti és kimeneti jeleinek programozási alapelve különbözik a Vacon NX többi 
alkalmazásában használt hagyományos módszertől. 
 
A Funkció a sorkapocshoz programozási módszer (Function to Terminal = FTT) hagyományos 
programozási megoldása a rendelkezésre álló fix bemenetet vagy kimenetet meghatározott 
funkcióhoz jelöli ki. A fent említett alkalmazások azonban a Sorkapocs a funkcióhoz programozási 
módszert (Terminal to Function = TTF) használják, amelynél a programozási eljárás más módja 
valósul meg: a funkciók jelennek meg paraméterként, amelyeket az üzemeltető meghatározott 
bemenethez/kimenethez jelöl ki. Lásd: Figyelmeztetés a 4. Oldalon. 
 
6.4.1 Bemenet/kimenet meghatározott funkcióhoz való kijelölése a kezelőegységen 
Ha valamely bemenetet vagy kimenetet egy bizonyos funkcióval (paraméterrel) kívánunk társítani, a 
paraméternek megfelelő értéket kell adni. Az alábbi ábra a Vacon NX vezérlőkártyán elhelyezett 
bővítőkártya által képzett értéket (lásd: Vacon NX Felhasználói Kézikönyv 6.2 fejezet) és a neki 
megfelelő jelzőszámot mutatja be.    
 

READY

I/Oterm

DigOUT:B.1
AI Ref Faul/Warn AI Alapjelhiba/riasztás 

Dig kimenet: B.1

Funkciónév 

A sorkapocs típusa
Kártyahely A sorkapocs száma 

 
 
 
 
 
 

Példa: Az Alapjelhiba/riasztás digitális kimeneti funkciót (2.3.3.7 paraméter) kell társítani az 
NXOPTA1 alapkártya a DO1 digitális kimenetével (lásd: Vacon NX Felhasználói Kézikönyv 6.2 
fejezet). 
 
Először is keresse meg a 2.3.3.7 paramétert a kezelőegységen. Nyomja meg egyszer a jobbra 
gombot  a szerkesztés üzemmódjába való belépéshez. Az értéksorban balra látni fogja a 
sorkapocs típusát (DigIN, DigOUT, An.IN, An.OUT), jobbra pedig azt, hogy a jelenlévő 
bemeneti/kimeneti funkció társítva van-e (B.3, A.2…stb) vagy nincs társítva (0.#) értékhez. 
Amikor az érték villog, tartsa lenyomva a le vagy fel gombot a kívánt kártyahely és jelzőszám 
megkereséséhez. A program végigpásztázza a kártyahelyeket 0-tól kezdve és továbbhaladva A-
tól E-ig, valamint az I/O számokat 1-től 10-ig.  
A kívánt érték kiválasztása után nyomja meg az Enter gombot a változtatás érvényesítéséhez.    

 

READY

I/Oterm

DigOUT:0.0

READY

I/Oterm

DigOUT:0.0

READY

I/Oterm

DigOUT:A.1

enterAI Ref Faul/Warn AI Ref Faul/Warn AI Ref Faul/Warn AI Alapjelhiba/riasztás  AI Alapjelhiba/riasztás  AI Alapjelhiba/riasztás 
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6.4.2 Sorkapocs kijelölése valamely funkcióhoz, az NCDrive programozási eszköztár 
felhasználásával 

Ha Ön a paraméterezéshez az NCDrive programot használja, a funkció és a bemenet/kimenet 
közötti kapcsolódás megteremtéséhez ugyanazt az eljárást kell alkalmaznia, mint a kezelőegység 
használatakor. Válassza ki a címkódot a legördülő menü Érték oszlopából (lásd: alábbi ábra). 
 

6-1. ábra  Az NCDrive program paraméterező ablaka 

 

FELTÉTLENÜL győződjön meg róla, hogy nem kapcsolódik-e két 
funkció egy és ugyanazon kimenethez, ami funkcióval való 
túlterhelést és hibás működést okozhat. 

!
WARNING 

Megjegyzés:  A bemenetek – eltérően a kimenetektől – nem változtathatók meg  
 a FUTÁS üzemmódjában 

FIGYELMEZTETÉS 
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6.4.3 Nem használt bemenetek és kimenetek beállítása 
 
Minden nem használt bemenetnél és kimenetnél a kártyahely azonosítóhoz 0-át, a sorkapocs 
azonosítóhoz 1-et kell írni. 0.0-s érték, szintén gyári beállítás a legtöbb funkciónál. Amennyiben 
valamely bemenetet tesztelés céljából aktiválni akarunk a kártyahely azonosítóhoz 0-át, a 
sorkapocs azonosítóhoz 2…10-ig számot beírva logikai IGAZ értéket kapunk. Másszóval a 1-es 
érték nyitott kontaktust, a 2…10-ig érték zárt kontaktust jelent. 
 
Analóg bemeneteknél a sorkapocs azonosító 1-es értéke 0%-ot, 2-es érték 20%-ot, bármely más 
érték 3…10-ig 100%-ot jelent. 
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6.5 Többcélú alkalmazás – A paraméterek felsorolása 
A következő lapokon soroljuk fel az egyes paramétercsoportokon belüli paramétereket. Mindegyik 
paraméterhez kapcsolódik a megfelelő leírás. A paraméterek leírása a Kézikönyv 123…198 
oldalain található. 

A táblázat oszlopainak magyarázata: 
Kód = A behívott paraméter azonosító számát mutatja az operátornak 
Paraméter = A paraméter megnevezése 
Min = A paraméter legkisebb értéke 
Max = A paraméter legnagyobb értéke 
Mértékegység = A paraméterérték mértékegysége; Ha van mértékegysége 
Alapérték = A gyárban előre beállított érték 

ID = A paraméter azonosító száma (PC eszközök használata esetén) 
Egyedi =  A felhasználó saját beállítása 

…….. = A paraméterkód oszlopában: A paraméterek értéke csak a frekvenciaváltó 
leállítása után változtatható.  

…….. =  A paramétersorban: Használja a TTF (Terminal To Function = Sorkapocs  
a funkcióhoz) módszert ezeknek a paramétereknek a programozásához. 
Lásd: 6.4. fejezet 

6.5.1 Monitorozott értékek (Kezelőegység: M1 menü) 
A monitorozott értékek a paraméterek és jelek, valamint az állapotok és mérések tényleges 
értékei. A monitorozott értékek nem szerkeszthetők. 
További részletek a Vacon NX Felhasználói Kézikönyv 7. Fejezetében.  
 

Kód A jel megnevezése Mért.
Egys. 

ID Leírás 

V1.1 Kimenőfrekvencia Hz 1 Kimenőfrekvencia a motorhoz 
V1.2 Hz Frekvencia-alapjel a motor vezérléséhez 
V1.3 Motor-fordulatszám rpm 2 Motor-fordulatszám rpm-ben 
V1.4 Motoráram A 3  
V1.5 Motornyomaték % 4 A motor névleges nyomatékának %-ában 

Motorteljesítmény % 5 Teljesítmény a motortengelyen 
V1.7 Motorfeszültség V 6  
V1.8 A DC-kör feszültsége V 7  
V1.9 A készülék hőmérséklete ºC 8 A hűtőborda hőmérséklete 

V1.10 A motor hőmérséklete ºC 9 Számított motorhőmérséklet 
V1.11 1-es analóg bemenet V/mA 13 AI1 
V1.12 V/mA 14 AI2 
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3  15 Digitális bemenetek állapotai 
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6 mA 16 Digitális bemenetek állapotai 
V1.15 Analóg kimeneti áram  26 AOA1 
V1.16 3-as analóg bemenet V/mA 

Frekvencia-alapjel 25 

V1.6 

2-es analóg bemenet 

27 AI3 
V1.17 4-es analóg bemenet V/mA 28 AI4 
V1.18 % 18  
V1.19 PT100 hőmérséklet °C  A használt PT100 legmagasabb értéke 

G1.20 Több érték kijelzése   Három kiválasztható monitorozott értéket 
jelenít meg. 

6-2. táblázat  Monitorozott értékek 

 

Nyomatér referencia 
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6.5.2 Alapparaméterek (Kezelőegység: M2 menü  G2.1) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

Legkisebb frekv. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  101  

P2.1.2 Legnagyobb 
frekvencia Par. 2.1.1 320,00 Hz 50,00 

 

102 

P2.1.3 1-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 1,0  103  
P2.1.4 1-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 1,0  104  

P2.1.5 Áramkorlát A 

 

107 

Megjegyzés: Az FR7-ig terjedő 
frekvenciaváltókra érvényes. 
Nagyobb méretek esetén forduljon 
a gyártóhoz. 

P2.1.6 Névleges 
motorfeszültség 690 NX5: 400V 180 V 

NX2: 230V 

NX6: 690V 

 
110 

 

P2.1.7 Névleges 
motorfrekvencia 30,00 320,00 Hz 50,00  111 Ellenőrizze az értéket a motor 

adattábláján. 

P2.1.8 Névleges motor- 
fordulatszám 300 20 000 rpm 1440 

 
112 

Az alapérték a 4-pólusú motorra 
és a névleges méretű 
frekvenciaváltóra érvényes. 

P2.1.9 Névleges 
motoráram 0,4 x IH 2 x IH A IH

 113 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.10 Motor cos ϕ 0,30 1,00  0,85  120 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.11 I/O alapjel 0 14  1 

 

117 

0 = AI1 
1 = AI2 
2 = AI1 + AI2 
3 = AI1 - AI2 

P2.1.12 A kezelőegységi 
vezérlés alapjele 0 9  8 

 

121 

0 = AI1 
1 = AI2 
2 = AI1 + AI2 
3 = AI1 - AI2 
4 = AI2 – AI1 
5 = AI1 x AI2 
6 = AI1 botkormány 
7 = AI2 botkormány 
8 = Kezelőegység 
9 = Terepi busz 

P2.1.13 A terepi buszos 
vezérlés alapjele 0 9  9  122 Lásd: par. 2.1.12 

P2.1.14 A kúszómenet-
ford.szám alapjele 0,00 Par.2.1.2 Hz 5,00  124  

P2.1.15 1. előre beállított 
fordulatszám 0,00 par. 2.1.2 Hz 10,00  105 1. többlépcsős ford. szám 

P2.1.16 2. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 15,00  106 2. többlépcsős ford. szám 
P2.1.17 3. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 20,00  126 3. többlépcsős ford. szám 
P2.1.18 4. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 25,00  127 4. többlépcsős ford. szám 
P2.1.19 5. előre beáll. f. sz. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 30,00  128 5. többlépcsős ford. szám 

P2.1.1 
Megjegyzés: Ha fmax nagyobb, 
mint a motor szinkron 
fordulatszáma, ellenőrizze a motor 
és a hajtás- rendszer 
alkalmasságát. 

2 x IH IL0,4 x IH

4 = AI2 – AI1 
5 = AI1 x AI2 
6 = AI1 botkormány 
7 = AI2 botkormány 
8 = Kezelőegység 
9 = Terepi busz 
10 = Motorpotenciométer 
11 = AI1, AI2 minimum 
12 = AI1, AI2 maximum 
13 = Max. frekvencia 
14 = AI1/AI2 választás 
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P2.1.20 6. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 40,00  129 6. többlépcsős ford. szám 
P2.1.21 7. előre beáll. f. sz. 0,00 par. 2.1.2 Hz 50,00  130 7. többlépcsős ford. szám 

6-3. táblázat  Alapparaméterek, G2.1 
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6.5.3  Bemenőjelek 
6.5.3.1 Alapbeállítások (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.1) 

Kód Paraméter Min Max Mért.
egys. 

Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

 
 

Start 
1-es jel 
(Alapértelm.) 
DIN1) 

Start 
1-es jel 
(Alapértelm.) 
DIN2) 

P2.2.1.1 Start/Stop logika 
választása  0 7  0 

 

300 

0 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
 

Start előre 
Start/Stop 
Start/Stop 
Start impulz. 
Start 
Előre impulz. 
Start impulz. 
Start impulz. 

Start hátra 
Hátra 
Futás eng. 
Stop impulzus 
Motorpotm. FEL
Hátra impulzus 
Hátra impulzus 
Engedélyező 
imp. 

P2.2.1.2 A motorpotenciométer 
felfutási/lefutási ideje 0,1 2000,0 Hz/s 10,0  331  

A motorpotenciométer 
frekvencia-alapjel 

memóriájának 
visszaállítása 

0 2  1 

 

367 

0 = Nincs visszaállítás 
1 = Visszaállítás leállításkor 
      vagy, táplálás lekapcsolása-
      kor 
2 = Visszaállítás a betáplálás  
      lekapcsolásakor 

P2.2.1.4 Módosító bemenet  0 5  0 

 

493 

0 = Nincs használatban 
1 = AI1 
2 = AI2 
3 = AI3 
4 = AI4 
5 =  Terepi busz 
 (TB folyamatadat BE3)  

P2.2.1.5 A minimum beállítása 0,0 100,0 % 0,0  494  
P2.2.1.6 A maximum beállítása 0,0 100,0 % 0,0  495  

P2.2.1.3 

6-4. táblázat  Bemenőjelek: alapbeállítások, G2.2.1 

6.5.3.2 1-es analóg bemenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.2) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.2.1 AI1 jel választása 0   A.1  377  
P2.2.2.2 AI1 szűrési idő 0,00 10,00 s 0,10  324 0 = Nincs szűrés 

P2.2.2.3 

 
AI1 jeltartomány 

 
0 

 
3 

 

0 

  
320 

0 = 0 – 100%* 
1 = 20 – 100%* 
2 = -10 … +10V* 
3 = Egyedi jeltartomány* 

P2.2.2.4 AI1 egyedi 
minimum beállítás -100,00 100,00 % 0,00  321  

P2.2.2.5 AI1 egyedi 
maximum beállítás -100,00 100,00 % 100,00  322  

P2.2.2.6 
AI1 

alapjelskálázás, 
minimumérték 

0,00 320,00 Hz 0,00 
 

303 
Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legkisebb 
alapjelnek 

P2.2.2.7 
AI1 

alapjelskálázás, 
maximumérték 

0,00 320,00 Hz 0,00  304 
Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legnagyobb 
alapjelnek 

P2.2.2.8 AI1 botkormány- 
hiszterézis 0,00 20,00 % 0,00  384  

P2.2.2.9 AI1 elalváskorlát 0,00 100,00 % 0,00  385  

P2.2.2.10 AI1 elalvás- 
késleltetés 0,00 320,00 s 0,00  386  

P2.2.2.11 AI1 joystick eltolás -50,00 50,00 % 0,00  165  

6-5. táblázat  Az 1-es analóg bemenet paraméterei, G2.2.2 

 
 

 * = Az X2-es jumper helyzetétől függ.  
Lásd.: Felhasználói gépkönyv 6.2.2.2 fejezet 
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6.5.3.3 2-es analóg bemenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.3) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.3.1 AI2 jel választása 0   A.2  388  
P2.2.3.2 AI2 szűrési idő 0,00 10,00 s 0,10  329 0 = Nincs szűrés 

P2.2.3.3 AI2 jeltartomány 0 3  1 

 

325 

0 = 0 – 100%* 
1 = 20 – 100%* 
2 = -10 … +10V* 
3 = Egyedi jeltartomány* 

P2.2.3.4 
AI2 egyedi 
minimum- 
beállítás 

-100,00 100,00 % 0,00 
 

326  

P2.2.3.5 
AI2 egyedi 
maximum- 
beállítás 

-100,00 100,00 % 100,00 
 

327  

P2.2.3.6 
AI2 

alapjelskálázás, 
minimumérték 

0,00 320,00 Hz 0,00 
 

393 
Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legkisebb 
alapjelnek 

P2.2.3.7 
AI2 

alapjelskálázás, 
maximumérték 

0,00 320,00 Hz 0,00  394 
Kiválasztja azt a frekvenciát, 
amely megfelel a legnagyobb 
alapjelnek 

P2.2.3.8 AI2 botkormány- 
hiszterézis 0,00 20,00 % 0,00  395  

P2.2.3.9 AI2 elalváskorlát 0,00 100,00 % 0,00  396  

P2.2.3.10 AI2 elalvás- 
késleltetés 0,00 320,00 s 0,00  397  

P2.2.2.11 AI1 joystick eltolás -50,00 50,00 % 0,00  166  

6-6. táblázat  A 2-es analóg bemenet paraméterei, G2.2.3 

6.5.3.4 3-as analóg bemenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.4) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Alap- 
érték 

Egyedi 
ID Megjegyzés 

P2.2.4.1 AI3 jel választása 0   0.1   
P2.2.4.2 AI3 szűrési idő 0,00 10,00 s 0,10  142 0 = Nincs szűrés 

P2.2.4.3 AI3 jeltartomány 0 3  0 

 

143 

0 = 0 – 100% 
1 = 20 – 100% 
2 = -10 … +10V 
3 = Egyedi jeltartomány 

P2.2.4.4 AI3 egyedi minimum-
beállítás -100,00 100,00 % 0,00  144  

P2.2.4.5 AI3 egyedi maximum 
beállítás -100,00 100,00 % 100,00  145  

P2.2.4.6 Az AI3 jel invertálása 0 1  0  151 0 = Nem invertált 
1 = Invertált 

141 

6-7. táblázat  A 3-as analóg bemenet paraméterei, G2.2.4 

 
 

 * = Az X2-es jumper helyzetétől függ.  
Lásd.: Felhasználói gépkönyv 6.2.2.2 fejezet 
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6.5.3.5 4-es analóg bemenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.5) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.5.1 AI4 jel választása 0   0.1  152  
P2.2.5.2 AI4 szűrési idő 0,00 10,00 s 0,10  153 0 = Nincs szűrés 

P2.2.5.3 AI4 jeltartomány 0 3  0 

 

143 

0 = 0 – 100% 
1 = 20 – 100% 
2 = -10 … +10V 
3 = Egyedi jeltartomány 

P2.2.5.4 AI4 egyedi minimum 
beállítás -100,00 100,00 % 0,00  144  

P2.2.5.5 AI4 egyedi maximum 
beállítás -100,00 100,00 145  % 100,00  

P2.2.5.6 Az AI4 jel invertálása 0 1  0  162 0 = Nem invertált 
1 = Invertált 

6-8. táblázat  A 4-es analóg bemenet paraméterei, G2.2.5 

6.5.3.6  Szabad analóg bemenet, jelválasztás (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.6) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.6.1 Az áramkorlát 
skálázása 0 5  

 TB folyamatadat BE2) 

0 

 

399 

0 = Nincs használatban 
1 = AI1 
2 = AI2 
3 = AI3 
4 = AI4  
5 = Terepi busz 

A DC fékezés 
áramának skálázása 0  0  400 Lásd: par. 2.2.6.1 

P2.2.6.3 A gyorsítási/lassítási 
idő csökkentése 0 5  0  401 Lásd: par. 2.2.6.1 

P2.2.6.4 

A nyomaték 
felügyeleti 
korlátjának 

csökkentése 

0 5  0 

 

402 Lásd: par. 2.2.6.1 

P2.2.6.5 Nyomatékkorlát 0 5  0  485 Lásd: par. 2.2.6.1 

P2.2.6.2 5 

6-9. táblázat  Szabad analóg bemenet, jelválasztás, G2.2.6 
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6.5.3.7 Digitális bemenetek (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.4) 

Kód Paraméter Min Alap-
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.7.1 1-es indítójel 0 A.1  403  
P2.2.7.2 2-es indítójel 0 A.2  404  
P2.2.7.3 Futás engedélyezése 0 0.2  407 Motorindítás engedélyezve (cc) 

P2.2.7.4 Hátra forgásirány 0 0.1  412 Előre forgásirány (oc) 
Hátra forgásirány (cc) 

P2.2.7.5 Előre beállított ford.szám 1-es 
kiválasztója  0 0.1  419  

P2.2.7.6 Előre beállított ford.szám 2-es 
kiválasztója  0 0.1  420  

P2.2.7.7 Előre beállított ford.szám 3-as 
kiválasztója  0 0.1  421  

P2.2.7.8 Motorpotenciométeres alapjel LE 0 0.1  417 A motorpotenciométeres alapjel 
csökken (cc) 

P2.2.7.9 Motorpotenciométeres alapjel 
FEL 0  418 A motorpotenciométeres alapjel 

növekszik (cc) 
P2.2.7.10 Hibatörlés A.3  Az összes hiba törlődik (cc) 
P2.2.7.11 Külső hiba (zárás) 0 A.5  405 Külső hiba kijelezve (cc) 
P2.2.7.12 Külső hiba (nyitás) 0 0.2  406 Külső hiba kijelezve (oc) 

P2.2.7.13 Gyorsítási/lassítási idő választása A.6  408 1-es gyorsítási/lassítási idő (oc) 
2-es gyorsítási/lassítási idő (cc) 

P2.2.7.14 0 0.1 415 Gyorsítás/lassítás letiltva 
P2.2.7.15 Egyenáramú fékezés 0  Az egyenáramú fékezés aktív (cc) 

P2.2.7.16 Kúszómenet-fordulatszám 0 A.4 
 

413 
A kúszómenet-ford.szám van 
kiválasztva a frekvencia-alapjelhez 
(cc) 

P2.2.7.17 AI1/AI2 választás 0.1  422  

P2.2.7.18 Vezérlés az I/O sorkapocsról 0 0.1  409 A vezérlés helyét az I/O 
sorkapocshoz rendeli (cc) 

P2.2.7.19 Vezérlés a kezelőegységről 0 0.1  410 A vezérlés helyét a kezelőegységhez 
rendeli (cc) 

P2.2.7.20 Vezérlés a terepi buszról 0 0.1  411 A vezérlés helyét a terepi buszhoz 
rendeli (cc) 

P2.2.7.21 1-es/2-es paraméterkészlet 
választása 0 0.1 

 

496 

P2.2.7.22 1-es/2-es motorvezérlési mód 0 0.1 

 

164 

Zárt érintkező = 2-es mód 
használatban 
Nyitott érintkező = 1-es mód 
használatban, lásd: par. 2.6.1, 2.6.12 

0.1 

0 414 

0 

Gyorsítás/lassítás letiltása  
0.1 416 

0 

Zárt érintkező = 2-es készlet van 
használatban 
Nyitott érintkező = 1-es készlet van 
használatban 

6-10. táblázat  Digitális bemenőjelek, G2.2.4 

 cc = closing contact (zárt érintkező) 
 oc = open contact (nyitott érintkező)
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6.5.4 Kimenőjelek  
6.5.4.1 Késleltetett 1-es digitális kimenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.1) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.1.1 1-es digitális kimeneti jel 
választása 0  0.1  486  

P2.3.1.2 1-es digitális kimenet 
funkciója 0 26  

1 = Készenlét 

8 = Riasztás 

1 

 

312 

0 = Nincs használatban 

2 = Futás 
3 = Hiba 
4 = Invertált hiba 
5 = A FV túlmelegedési riasztása 
6 = Külső hiba vagy riasztás 
7 = Alapjelhiba vagy riasztás 

9 = Hátra forgásirányban 
10 = Kúszómenet ford.szám 
 választása 
11 = „Fordulatszámon” 
12 = A motorszabályozás aktív 
13 = A kimenőfrekvencia 1-es 
  korlátjának felügyelete 
14 = A kimenőfrekvencia 2-es 
  korlátjának felügyelete 
15 = Nyomatékkorlát-felügyelet 
16 = Alapjelkorlát-felügyelet 
17 = A külső fék vezérlése 
18 = A vezérlés helye: I/O 
19 = A frekvenciaváltó   
  hőmérséklethatár-
felügyelete 
20 = Invertált alapjel 
21 = A külső fék vezérlése   
 invertált 
22 = Termikus hiba vagy riasztás 
23 = KI/BE kapcsolás vezérlése  
24 = Terepi busz bemenő adat 1 
25 = Terepi busz bemenő adat 2 
26 = Terepi busz bemenő adat 3 

P2.3.1.3 1-es digitális kimenet 
bekapcsolás késleltetés 0,00 320,00 s 0,00  487 0,00 = nincs késleltetés 

P2.3.1.4 1-es digitális kimenet 
kikapcsolás késleltetés 0,00 320,00 s 0,00  488 0,00 = nincs késleltetés 

 

6-11. táblázat  A késleltetett 1-es digitális kimenet paraméterei, G2.3.1 

6.5.4.2 Késleltetett 2-es digitális kimenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.2) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.2.1 2-es digitális kimeneti 
jel választása 0    489  

P2.3.2.2 2-es digitális kimenet 
funkciója 0 26  0  490 Lásd: par. 2.3.1.2 

P2.3.2.3 2-es digitális kimenet  
bekapcsolás késleltetés 0,00 320,00 s 0,00  491 0,00 = nincs késleltetés 

P2.3.2.4 2-es digitális kimenet  
kikapcsolás késleltetés 0,00 320,00 s 0,00  492 

0.1 

0,00 = nincs késleltetés 

6-12. táblázat  A késleltetett 2-es digitális kimenet paraméterei, G2.3.2 
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6.5.4.3 Digitális kimenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.3) 

Kód Paraméter Min Alap-
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.3.1 Készenlét 0 A.1  432  
P2.3.3.2 Futás B.1  433  
P2.3.3.3 Hiba 0 B.2  434  
P2.3.3.4 Invertált hiba 0 0.1  435  
P2.3.3.5 Riasztás 0 0.1  436  
P2.3.3.6 Külső hiba 0 0.1  437  
P2.3.3.7 Alapjelhiba/riasztás 0 0.1  438  
P2.3.3.8 Riasztás túlmelegedés miatt 0 0.1  439  
P2.3.3.9 Hátra forgásirány 0.1  440  

P2.3.3.10 Nem kívánt forgásirány 0 0.1  441 
P2.3.3.11 Fordulatszámon 0 0.1  442  
P2.3.3.12 Kúszómenet-fordulatszám 0 0.1  443  
P2.3.3.13 Külső vezérlési hely 0 0.1  444 
P2.3.3.14 Külső fék vezérlése 0 0.1  445  
P2.3.3.15 Külső fék vezérlése, invertált 0 0.1   

P2.3.3.16 A kimenőfrekvencia  
1-es korlátjának felügyelete 0 0.1  447  

P2.3.3.17 A kimenőfrekvencia  
2-es korlátjának felügyelete 0 0.1   

P2.3.3.18 Alapjelkorlát felügyelete 0 0.1  449  
P2.3.3.19 Hőmérséklethatár felügyelete 0 0.1  450  
P2.3.3.20 0 0.1  451  
P2.3.3.21 A motor termikus védelme 0  452  

P2.3.3.22 Az analóg bemenet felügyeleti 
korlátja 0 0.1   

P2.3.3.23 A motorszabályozás működés 0 0.1  454  
P2.3.3.24 Terepi busz bemenő adat 1 0 0.1  455  
P2.3.3.25 Terepi busz bemenő adat 2 0  456  
P2.3.3.26 Terepi busz bemenő adat 3 0.1   

0 

0 
 

 

446 

448 

Nyomatékkorlát felügyelete 
0.1 

453 

0.1 
0 457 

6-13. táblázat  Digitális kimenőjelek, G2.3.3 

 
 
 

FELTÉTLENÜL győződjön meg róla, hogy nem kapcsolódik-e két 
funkció egy és ugyanazon kimenethez, ami funkcióval való 
túlterhelést és hibás működést okozhat. 

!
É

 

FIGYELMEZTET
WARNING 
 

S
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6.5.4.4 Korlát-beállítások (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.4) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapért

ék 
Egyedi ID 

P2.3.4.1 
A kimenőfrekvencia 

1-es korlátjának 
felügyelete 

0 3  0 

 

315 1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 
3 = A fék behúzásának vezérlése 

P2.3.4.2 
Kimenőfrekvencia 

1-es korlát; 
Felügyeleti érték 

0,00 Par. 
2.1.2 Hz 0,00 

 
316  

P2.3.4.3 
A kimenőfrekvencia 

2-es korlátjának 
felügyelete 

0 4  0 

 

346 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 
3 = A fék kioldásának vezérlése 
4 = A fék behúzásának/ 
 kioldásának vezérlése 

P2.3.4.4 
Kimenőfrekvencia 

2-es korlát; 
Felügyeleti érték 

0,00 Par. 
2.1.2 Hz 0,00 

 
347  

P2.3.4.5 A nyomatékkorlát 
felügyelete 0 3  0 

 

348 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 
3 = A fék kioldásának vezérlése  

P2.3.4.6 A nyomatékkorlát 
felügyeleti értéke -1000,00 1000,00 % 100,0  349  

P2.3.4.7 0 2  0 
 

350 
0 = Nincs használatban 
1 = Alsó korlát 
2 = Felső korlát 

P2.3.4.8 Az alapjelkorlát 
felügyeleti értéke 0,00 Par. 

2.1.2 Hz 0,00  351 

A külső fék 
kipapcsolás 
késleltetése 

0,0 100,0 s 0,5 352 

P2.3.4.10 
A külső fék 

bekapcsolás 
késleltetése 

-0,0 100,0 s 1,5 
 

353  

P2.3.4.11 
A frekvenciaváltó 

hőmérséklet-
felügyelete 

0 2  0 
 

354 
0 = Nincs használatban 
1 = Alsó korlát 
2 = Felső korlát 

P2.3.4.12 
A frekvenciaváltó 
hőmérsékletének 
felügyelt értéke 

- 10 75 °C 0 
 

355  

P2.3.4.13 Be/ki vezérlés 0 4  0 

 

356 

0 = Nincs használatban 
1 = AI1 
2 = AI2 
3 = AI3 
4 = AI4 

P2.3.4.14 Be/ki vezérlő alsó 
korlát 0 Par. 

2.3.4.15 % 10,00  357  

P2.3.4.15 Be/ki vezérlő felső 
korlát 

Par. 
2.3.4.14 100,00 % 90,00  358 

Megjegyzés 

0 = Nincs korlát 

Az alapjelkorlát 
felügyelete 

 

P2.3.4.9 
 

 

 

6-14. táblázat  Korlát-beállítások, G2.3.4 
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6.5.4.5 1-es analóg kimenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.5) 
 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Alap 
érték ID Megjegyzés 

P2.3.5.1 0  A.1   

P2.3.5.2 Az 1-es analóg 
kimenet funkciója 0 14  307 1 

 0 = Nincs használatban 
1 = Kimenőfrekvencia (0 - fmax) 
2 = Frekvencia-alapjel (0 - fmax) 
3 = Motor ford.szám (0 – a motor 

névleges fordulatszáma) 
4 = Kimenőáram (0 - InMotor) 
5  = Motornyomaték (0 - TnMotor) 
6  = Motorteljesítmény (0 - PnMotor) 
7 = Motorfeszültség (0 - UnMotor) 
8 = DC-köri feszültség (0 – 
1000V) 
9 = AI1 
10 = AI2 
11 = Kimenőfrekvencia (fmin - fmax)
12 = Motor nyomaték  
 (-2…+2 x TNmot) 
13 = Motor teljesítmény  
 (-2…+2 x TNmot) 
14 = PT100 hőmérséklet 

P2.3.5.3 1-es analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  308 0 = Nincs szűrés 

P2.3.5.4 1-es analóg kimenet 
invertálása 0 1  0  309 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.5.5 1-es analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  310 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.5.6 1-es analóg kimenet 
skálája 10 1000 % 100  311  

P2.3.5.7 1-es analóg kimenet 
offszet -100,00 100,00 % 0,00  375  

Egyedi 

1-es analóg kimeneti 
jel választása  464 

6-15. táblázat  Az 1-es analóg kimenet paraméterei, G2.3.5 

6.5.4.6 2-es analóg kimenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.6) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Alap 
érték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.6.1 2-es analóg kimeneti 
jel választása 0    471  

P2.3.6.2 A 2-es analóg kimenet 
funkciója 0 13  4  472 Lásd: par. 2.3.5.2 

P2.3.6.3 2-es analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 1,00 s  473 0 = Nincs szűrés 

P2.3.6.4 2-esanalóg kimenet 
invertálása 0 1  0  474 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.6.5 2-es analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  475 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.6.6 2-es analóg kimenet 
skálája 10 1000 % 100  476  

P2.3.6.7 2-es analóg kimenet 
offszet -100,00 100,00 % 0,00  

0.1 

477  

6-16. táblázat  A 2-es analóg kimenet paraméterei, G2.3.6 
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6.5.4.7 3-as analóg kimenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.7) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.7.1 3-as analóg kimeneti 
jel választása 0   0.1  478  

P2.3.7.2 3-as analóg kimenet 
funkciója 0 13  5  479 Lásd: par. 2.3.5.2 

P2.3.7.3 3-as analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  480 0 = Nincs szűrés 

P2.3.7.4 3-as analóg kimenet 
invertálása 0 1  0  481 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.7.5 3-as analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  482 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.7.6 3-as analóg kimenet 
skálája 10 1000 % 100  483  

P2.3.7.7 3-es analóg kimenet 
offszet -100,00 100,00 % 0,00  

Alapé
rték 

484  

6-17. táblázat  A 3-as analóg kimenet paraméterei, G2.3.7 
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6.5.5 A hajtásvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.4) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyed

i 
ID Megjegyzés 

P2.4.1 1-es rámpa alakja 0,0 10,0 s 0,0 
 

500 
0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.2 2-es rámpa alakja 0,0 10,0 s 0,0 
 

501 
0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.3 2-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 10,0  502  
P2.4.4 2-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 10,0  503  

P2.4.5 Fékchopper 0 4  0 

 

504 

0 = Letiltva 
1 = Használva futás közben 
2 = Külső fékchopper 
3 = Használva 

leállításkor/futás közben 
4 = Használatban futás alatt 

(nincs rámpa) 

P2.4.6 Az indítás funkciója 0 1  0  505 0 = Rámpás 
1 = Repülőstart 

P2.4.7 A leállítás funkciója 

0 = Szabadon futás 

0 3  0 

 

506 

1 = Rámpa 
2 = Rámpa + Futás 
 engedélyezés utáni 
 szabadon futás 
3 = Szabadon futás + Futás  
 engedélyezés utáni 
 rámpa 

P2.4.8 A DC fékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  507  

P2.4.9 DC fékezési idő 
leállításkor  

0 = A DC fékezés leállításkor 
 kikapcsolva 0,00 600,00 s 0,00  508 

P2.4.10 
Rámpás leállás alatti DC 
fékezés megkezdésének 

frekvenciája  
0,10 10,00 Hz 1,50 

 
515  

P2.4.11 A DC fékezés ideje 
indításkor 0,00 600,00 s 0,00  516 0 = A DC fékezés indításkor 

 kikapcsolva 

P2.4.12 Fluxusfék 0 1  0  520 0 = Ki 
1 = Be 

P2.4.13 A fluxusfékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  519  

6-18. táblázat  A hajtásvezérlés paraméterei, G2.4 

6.5.6 A frekvencia kitiltás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.5) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.5.1 
1-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,00 par. 2.5.2 Hz 0,00 
 

509 0 = Nincs használatban 

P2.5.2 
1-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,0 
 

510 0 = Nincs használatban 

P2.5.3 
2-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,00 par. 2.5.4 Hz 0,00 
 

511 0 = Nincs használatban 

P2.5.4 
2-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,0 
 

512 0 = Nincs használatban 

P2.5.5 
3-as kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,00 par. 2.5.6 Hz 0,00 
 

513 0 = Nincs használatban 

P2.5.6 
3-as kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,0 
 

514 0 = Nincs használatban 

P2.5.7 

A kitiltott frekvenciák 
gyorsító/ 

lassító rámpájának 
szorzója 

0,1 10,0 -szer 1,0 

 

518  

6-19. táblázat  A frekvenciakitiltás paraméterei, G2.5 
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6.5.7 A motorvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.6) 
Kód Paraméter Min Max Alapérték Egyed

i 
ID Megjegyzés 

P2.6.1 A motorvezérlés  
módja 0 2/6  0 

 

600 

0 = Frekvenciavezérlés 
1 = Ford.szám-vezérlés 
2 = Nyomatékszabályozás
NXP-nél bővítve  
3 = Zárthurkú sebesség vez.
4 = Zárthurkú nyomaték vez. 
5 = Nyílthurkú frekv. Vez. 
6 = Nyílthurkú sebesség vez. 

P2.6.2 U/f optimalizálás 0 1  0 
 

109 
0 = Nincs használatban 
1 = Automatikus nyomaték- 
 növelés 

P2.6.3 U/f arány választása 0 3  0 

 

108 

0 = Lineáris 
1 = Négyzetes 
2 = Programozható 
3 = Lineáris, fluxus- 
 optimalizálással 

P2.6.4 A mezőgyengítés 
pontja 8,00 320,00 Hz 50,00  602  

P2.6.5 
Feszültség  

a mezőgyengítés 
 pontján 

10,00  200,00 % 100,00 
 

603 n% x Unmot 
 

Az U/f görbe közbülső 
ponti frekvenciája 0,00 par. 

P2.6.4 Hz 50,00  604 

Az U/f görbe közbülső 
ponti feszültsége 0,00 100,00 % 100,00 

 
605 

n% x Unmot  
A paraméter max. értéke = 
par. 2.6.5 

P2.6.8 Kimenőfeszültség a 
zérusfrekvencián 0,00 40,00 % 0,00  606 n% x Unmot

P2.6.9 Kapcsolási frekvencia 1,0 Változó kHz Változó  601 A pontos értékeket lásd: 8-12 
táblázat 

P2.6.10 A túlfeszültséget 
kezelő szabályozó  0 2  1 

 
607 

0 = Nincs használatban 
1 = Használatban (nincs  
      rámpa) 
2 = Használatban (rámpával) 

P2.6.11 Alacsonyfeszültség 
kezelő szabályozó 0 1  1  608 0 = Nincs használatban 

1 = Használatban van 

P2.6.12 2-es motorvezérlési 
mód 0 2/6  2  521 Lásd:par.2.6.1 

P2.6.13 Sebességvezérlés P 
tag (nyílt hurkú) 0 32767  3000  637  

P2.6.14 Sebességvezérlés I 
tag (nyílt hurkú) 0 32767  300  638  

Zárthurkú vezérlés paraméterei 2.6.15 (csak NXP-nél) 
P.2.6.15.1 Mágnesező áram 0,00 100,00 A 0,00  612  

P.2.6.15.2 Sebességvezérlés 
arányos tag 0 1000  30  613  

P.2.6.15.3 Sebességvezérlés I 
tag 0,0 500,0 ms 30,0  614  

P.2.6.15.4 Terhelés változás 0,00 100,00 % 0,00  620  
P.2.6.15.5 Gyorsítás 

kompenzáció 0,00 300,00 s 0,00  626  
P.2.6.15.6 Slip kompenzáció 0 500 %  100 619  

Mért. 
egys. 

P2.6.6  

P2.6.7 
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P.2.6.15.7 Mágnesezési áram 

induláskor 
Mot Ár. 

min 
Mot Ár. 

max A 0,00  627  
P.2.6.15.8 Mágnesezési idő 

induláskor 0,0 600,00 s 0,0  628  
P.2.6.15.9 0 sebesség idő 

induláskor 0 32000 ms 100  615  
P.2.6.15.10 0 sebesség idő 

leálláskor 0 32000 ms 100  616  
P.2.6.15.11 

Indulási nyomaték 0 3  0 
 

621 

0 = Nincs 
1 = Nyomaték memória 
2 = Nyomaték referencia 
3 = Indítási nyomaték el/hátr 

P.2.6.15.12 Indulási nyomaték 
előre -300,0 300,0 s 0,0  633  

P.2.6.15.13 Indulási nyomaték 
hátra -300,0 300,0 s 0,0  634  

Enkóder szűrési idő 1000 ms 0  618 
P.2.6.15.17 Áramvezérlés P tag 0,00 100,00 % 40,00  617  

P.2.6.16.1 0 sebesség áram 0,00 250,0 % 120,0  625  
P.2.6.16.2 Minimum áram 0,00 100,0 % 80,0  622  

P.2.6.16.3 Fluxus referencia 0,00 100,0 % 80,0  623  
Frekvencia határ 0,00 100,0 % 20,0  635  

P.2.6.16.5 U/F erősítés 0 1  0  632  

P.2.6.15.15 0  

Bővített nyilthurkú vezérlés paraméterei 2.6.16 (csak NXP-nél) 

P.2.6.16.4 

6-20. táblázat A motorvezérlés paraméterei, G2.6 
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6.5.8 A védelem paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.7) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

Reagálás alapjelhibára 5  0 

 

700 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 

3 = Riaszt. + Előre beállított 
 frekv. 2.7.2 
4 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 

P2.7.2 Alapjelhiba esetén 
érvényes frekv. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00   728 

P2.7.3 Reagálás külső hibára 0 3  2  701 
P2.7.4 Bemenőfázis-felügyelet 0 0 3   730 

P2.7.5 Reagálás 
alacsonyfeszültség hibára 1 3  2  727 

P2.7.6 Kimenőfázis-felügyelet 0 3  2  702 
P2.7.7 Földzárlat védelem 0 3  2  703 

P2.7.8 A motor termikus 
védelme 0 3  2  704 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.9 A motor környezeti 
hőmérsékleti tényezője –100,0 100,0 % 0,0  705  

P2.7.10 A motor hűtési tényezője 
zérus ford. számon 0,0 150,0 % 40,0  706  

P2.7.11 A motor termikus 
időállandója 1 200 min 45  707  

P2.7.12 A motor kihasználtsága 0 100 % 100  708  

P2.7.13 Elakadásvédelem 0 3  0 

 

709 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.14 Elakadási áram 0,1 A  710  
P2.7.15 Elakadási időkorlát 1,00 120,00 s 15,00  711  

P2.7.16 Elakadási  
frekvenciakorlát 1,0 Par. 2.1.2 Hz 25,0  712  

P2.7.17 Alulterhelés elleni 
 védelem 0 3  0 

 0 = Nincs reagálás 

3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

713 

1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 

P2.7.18 Alulterhelés-görbe  
a névleges frekvencián 10 150 % 50  714  

Alulterhelés-görbe 
zérusfrekvencián 5,0 150,0 % 10,0  

P2.7.20 Az alulterhelés-védelem 
időkorlátja 2,00 600,00 s 20,00  716  

P2.7.21 
Reagálás  

a termisztor által jelzett 
hibára 

0 3  2 

 

732 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.22 Reagálás a terepi busz 
hibájára 0 3  2  733 Lásd: P2.7.21 

P2.7.23 Reagálás kártyahely-
hibára 0  2  734 Lásd: P2.7.21 

P2.7.24 PT100 bemenetek száma 0 3  0  739  

P2.7.1 0 

2 = Riasztás + Előző frekv. 

5 = Hiba, leállás szabadon 
 futással 

InMot x 2 IL

P2.7.19 715  

3 
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P2.7.25 Reagálás a PT100 
hibájára 0 3  2 

 

740 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon  
      futással 

P2.7.26 PT100 figyelemeztetési 
határ -30,0 200,0 °C 120,0  741  

P2.7.27 PT100 hiba határ -30,00 200,0 °C 130,00  742  

6-21. táblázat A védelem paraméterei, G2.7 
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6.5.9 Az automatikus újraindítás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.8) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.8.1 Várakozási idő 0,10 10,00 s 0,50  717  
P2.8.2 A próbálkozás időtartama 0,00 60,00 s 0,10  718  

P2.8.3 Az indítás funkciója 0 2  0 

 

719 

0 = Rámpa 
1 = Repülőstart 
2 = A 2.4.6 paraméternek 

megfelelően 

P2.8.4 Alacsonyfeszültség leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  720  

P2.8.5 Túlfeszültség-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  721  

P2.8.6 Túláramleoldás utáni 
próbálkozások száma 0 3  0  722  

P2.8.7 Alapjel-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  0  723  

P2.8.8 
Motorhőmérséklet-hiba miatti 
leoldást követő próbálkozások 

száma 
0 10  0 

 
726  

P2.8.9 Külső hiba miatti leoldást követő 
próbálkozások száma 0 10  0  725  

P2.8.10 Alulterhelés miatti leoldást követő 
próbálkozások száma 0 10  1  738  

6-22. táblázat  Az automatikus újraindítás paraméterei, G2.8 

 
6.5.10 Terepi busz paraméterek (Kezelőegység: M2 menü  G2.9) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.9.1 Terepi busz minimum skála 0,00 320,0
0 Hz 0,00  850  

P2.9.2 Terepi busz minimum skála 0,00 320,0
0 Hz 0,00  851  

P2.9.3 1-es terpi busz kimenő adat 
választás 0 10000  1  852 Kijelzett adat választása ID 

paraméter azonosítóval 

P2.9.4 2-es terpi busz kimenő adat 
választás 0 10000  2  853 Kijelzett adat választása ID 

paraméter azonosítóval 
P2..5 3-es terpi busz kimenő adat 

választás 0 10000  3  854 Kijelzett adat választása ID 
paraméter azonosítóval 

P2.9.6 4-es terpi busz kimenő adat 
választás 0 10000  4  855 Kijelzett adat választása ID 

paraméter azonosítóval 
P2.9.7 5-es terpi busz kimenő adat 

választás 0 10000  5  856 Kijelzett adat választása ID 
paraméter azonosítóval 

P2.9.8 6-es terpi busz kimenő adat 
választás 0 10000  6  857 Kijelzett adat választása ID 

paraméter azonosítóval 
P2.9.9 7-es terpi busz kimenő adat 

választás 0 10000  7  858 Kijelzett adat választása ID 
paraméter azonosítóval 

P2.9.10 8-es terpi busz kimenő adat 
választás 0 10000  37  859 

Kijelzett adat választása ID 
paraméter azonosítóval 

6-23. táblázat  Terepi busz paraméterei 
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6.5.11 A nyomatékszabályozás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.10) 

Kód Paraméter Min Max Mért.
egys. 

Alap-
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.10.1 Nyomatékkorlát 0,0 400,0 % 400,0  609  

P2.10.2 A nyomatékkorlát-szabályozás 
P erősítése  0,0 32000  3000  610  

P2.10.3 A nyomatékkorlát-szabályozás 
I ideje  0,0 32000  200  611  

P2.10.4 Nyomaték referencia választás 0 8  0 

 

641 

0 = Nincs reagálás 
1 = AI1 
2 = AI2 
3 = AI3 
4 = AI4 
5 = AI1 joystick 
6 = AI2 joystick 
7 = Nyomaték referencia  
       kezelőegységről R3.5 
8 = Terepi busz 

P2.10.5 Nyomaték referencia maximum -300,0 300,0 % 100  642  
P2.10.6 Nyomaték referencia minimum -300,0 300,0 % 0,0  643  

P2.10.7 Nyomaték sebesség határ 0 2  1 

 

644 

0 = Max. frekvencia 
1 = Kiválasztott frekvencia 
      referencia 
2 = 7-es előre beállított ford 

P2.10.8 Nyílthurkú nyomatékszabályzás 
minimum frekvenciája 0,00 Par. 

2.1.1 Hz 3,00  636  

P2.10.9 Nyomaték szabályzó P tag 0 32000  150  639  
P2.10.10 Nyomaték szabályzó I tag 0 32000  10  640  

6-24. táblázat  A nyomatékszabályozás paraméterei, G2.10 

6.5.12 Kezelőegységi vezérlés (Kezelőegység: M3 menü) 
Az alábbiakban azokat a paramétereket soroljuk fel, amelyek  a vezérlés helyének és a forgás -
iránynak a kezelőegységről való kiválasztására szolgálnak. Lásd: a kezelőegységi vezérlés 
menüje a Vacon NX Felhasználói Kézikönyvben. 
 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P3.1 A vezérlés helye 1 3  1 
 

125 
1 = I/O sorkapocs 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

R3.2 Kezelőegységi alapjel Par. 
2.1.1 

Par. 
2.1.2 Hz     

P3.3 Forgásirány (a 
kezelőegységen) 0 1  0  123 0 = Előre 

1 = Hátra 

R3.4 A leállítás gombja 0 1  1 
 

114 

0 = A STOP nyomógomb 
funkciója korlátozott 

1 = A STOP nyomógomb 
mindig engedélyezett 

R3.5 Nyomaték referencia 0,0 100,0 % 0,0    

6-25. táblázat  A kezelőegységi vezérlés paraméterei, M3 
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6.5.13 Rendszermenü (Kezelőegység: M6 menü) 
A frekvenciaváltó általános felhasználásához kapcsolódó paraméterek és funkciók (alkalmazás és 
nyelv választása, egyedi paraméterkészletek vagy hardver- és szoftverinformációk). Lásd: Vacon 
NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.6 fejezet. 
 
6.5.14 Bővítőkártyák (Kezelőegység: M7 menü) 
Az M7 menü tájékoztatást nyújt arról, hogy milyen bővítő- és opciós kártyák csatlakoznak  
a vezérlőkártyához, továbbá információkat szolgáltat ezekről a kártyákról. További útmutatás: 
Vacon NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.7 fejezet. 
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7 Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazás 
 
7.1 Bevezetés 
Kiválasztásához az M6 menü S6.2.lapján a Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazást kell 
kijelölni. 
 
A Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazás felhasználható egy változó fordulatszámú hajtás és 
legfeljebb négy kisegítő hajtás vezérlésére. A frekvenciaváltó PID szabályozója a változó 
fordulatszámú hajtás fordulatszámát szabályozza és vezérlőjeleket szolgáltat a kisegítő hajtások 
indításához és leállításához a teljes áramlási tartomány vezérlése céljából. Az alkalmazás 
standard eszköztárát képező nyolc paramétercsoporton kívül a több szivattyúból és ventilátorból 
álló rendszerek kezeléséhez is rendelkezésre áll egy paramétercsoport. 
 
Az alkalmazáshoz két vezérlőhely használható fel az I/O sorkapcson. Az „A” a szivattyú- és 
ventilátorvezérlés helye, a „B” pedig a közvetlen frekvencia-alapjel helye. A vezérlőhelyet a DIN6 
bemenet választja ki. 
 
A megnevezésnek megfelelően a Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazás szivattyúk és 
ventilátorok működésének irányítására szolgál. Felhasználható például nyomásnövelő 
szivattyúállomásokon a kifolyási nyomás csökkentésére, ha a mért belépési nyomás a felhasználó 
által meghatározott határérték alá csökken. 
 
Az alkalmazás külső kontaktorokat használ a frekvenciaváltóra csatlakoztatott motorok közötti 
átkapcsoláshoz. Az automatikus átkapcsolás képessége lehetőséget teremt a kisegítő hajtások 
indítási sorrendjének változtatására. Az automatikus átkapcsolás két hajtás (1 főhajtás+ 1 
kiegészítő) között gyári beállítás. 
 

• Valamennyi bemenet és kimenet szabadon programozható. 
 
További funkciók: 
 

• Analóg bemeneti jeltartomány választása 
• Két frekvenciakorlát felügyelete 
• Nyomatékkorlát-felügyelet 
• Alapjelkorlát-felügyelet 
• Második rámpa és S-alakú rámpa programozása 
• Programozható indítási és leállítási funkciók 
• Egyenáramú fékezés indításkor és leállításkor 
• Három kitiltott frekvenciatartomány 
• Programozható U/f görbe és kapcsolási frekvencia 
• Automatikus újraindítás 
• A motor termikus- és elakadásvédelme: teljes körű programozhatóság; kikapcsolt, 

riasztás, hiba 
• A motor alulterhelés-védelme 
• Bemeneti és kimeneti fázisfelügyelet 
• Elalvás funkció 

 
A Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazás paramétereit a kézikönyv 8. fejezetében ismertetjük. 
A paraméterek ID azonosítószámuk sorrendjében vannak részletezve. 
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7.2 Vezérlő I/O 
 

P  
a
1

 
NXOPTA1 

Sorkapocs Jel Leírás 
1 +10Vref Alapjel tápfesz. kimenet Feszültség a potenciométerhez, stb. 
2 AI1+ Analóg bemenet, 

feszültség-tart. 0 - 10V DC 
 

Feszültségbemenetes frekvencia-alapjel 
 

3 AI1- I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
4 AI2+ 
5 AI2- 

Analóg bemenet, 
áramtartomány 0 – 20 mA 

Árambemenetes frekvencia-alapjel 
  
 

6 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolókhoz, stb. max 0.1 A 
7 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
8 DIN1 Start/Stop „A” vezérlőhely 

(PID szab.) (programozható) 
Zárt érintkező = indítás 

9 DIN2 1-es kiválasztás 
(programozható) 

Zárt érintkező = kiválasztva 
Nyitott érintk. = tiltva 
 

10 DIN3 2-es kiválasztás 
(programozható) 

Zárt érintkező = kiválasztva 
Nyitott érintk. = tiltva 
 

11 CMA Közös pont DIN 1- DIN 3 
 

A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 

12 +24V Vezérlőfeszültség-kimenet Feszültség a kapcsolók számára (lásd: #6) 
13 GND I/O föld Föld az alapjelhez és a vezérlésekhez 
14 DIN4 Start/Stop, „B” vezérlőhely 

(közvetlen frekv.-alapjel) 
(programozható) 

Zárt érintkező = indítás 

15 DIN5 Kúszómenet ford.szám 
választása (programozható) 

Zárt érintkező = kúszómenet-ford.szám 
 aktív 

16 DIN6 A/B vezérlőhely választása Nyitott érintk. = „A” vezérlőhely aktív 
Zárt érintkező = „B” vezérlőhely aktív 

17 CMB Közös pont DIN4 - DIN6 A GND-re vagy +24V-ra csatlakozik 
18 AO1+ 
19 AO1- 

Kimenőfrekvencia 
Analóg kimenet 

Programozható; lásd: 7.5.4.3, 7.5.4.4 és 
7.5.4.5 fejezet  

2-vezetékes 
távadó 

 

23
VA

Tényleges 
érték 

(0)4…  

- 

+ 

Vac
 

 

HIBA
0 
C 

on Oyj 
mA

(GND) Tartomány: 0 - 20 mA/RL, max. 500Ω 

20 DO1 Digitális kimenet 
HIBA  

Programozható 
Nyitott kollektoros, I≤50mA, U≤48 VDC 

NXOPTA2 
RO1 

22 RO1 
23 RO1 

 

 1-es relékimenet 
 Kiseg./1-es aut. átkapcs. 

Programozható; lásd: 7.5.4.1 fejezet 

24 
25 RO2 
26 RO2 

 2-es relékimenet 
 Kiseg./2-es aut. átkapcs. 

Programozható; lásd: 7.5.4.1 fejezet 

21 

RO2 

7-1. táblázat   A Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazás alap-
 értelmezett I/O konfigurációja (2-vezetékes távadóval) 

Megjegyzés: a JUMPERES átkötések,  
az alábbiak szerint. 
További információ a Vacon NX Felhasználói  
Kézikönyv 6.2.2.2 fejezetében. 

Jumper block  X3 :
CM A and CM B grounding

G
G

X3-as átkötőblokk: 
CMA és CMB földelés 

Telefon:+358-201-212 000 Fax
24-órás ügyelet: +358-40-8371 150 Em
CMB connected to GND
CMA connected to GND

ND-re csatlakoztatott CMB
ND-re csatlakoztatott CMA

C
C
G
G

: 
ai
MB isolated from GND
MA isolated from GND
ND-től elszigetelt CMB
ND-től elszigetelt CMA
ID szabályozó
lapjelérték 
…10 kOhm 
I 
20 mA
CMB and CMA
internally connected together,
isolated from GND

= Factory default

A CMB és CMA belsőleg
van összekapcsolva, 
a GND-től pedig el vannak
szigetelve 

= Gyári beállítás 

+358-201-212 205 
l: vacon@vacon.com 
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22

23
12 9

Autom. O Mains

25

26

230 VAC

S1

K1 K1.1

K1.1

K2

K2

K1

VACON NXOPTA2

K1

K2

K2 K2.1

M1/Vacon M2/Vacon M2/mainsM1/mains

24 VDC

S2

K2.1

K1

10
RO1 RO2

DIN2 DIN3

Autom. O Mains

NX12k105.dsf

Automatika Hálózat Automatika Hálózat

M2/Hálózat M1/Hálózat 

7-1. ábra  Kétszivattyús automatikus átkapcsolású rendszer, a vezérlés elvi vázlata 
 

230 VAC
22

23

A O Mains

S1

K1 K1.1

K1.1

K2

K2

K1

M1/Vacon M1/mains

K3
K3

M1/Hálózat

Automatika Hálózat 

7-2. ábra  H
 

Vacon Oyj 
 

 

DIN2

A O Mains

25

26

VACON NXOPTB5

K1

K2

K2 K2.1

M2/Vacon M2/mains

24 VDC

S2

K2.1

K1

K3

DIN3

K3

28

29

A O Mains

S3

K3 K3.1

K3.1

K2

K2

K3

M3/Vacon M3/mains

K1
K1

DIN4

NX12k106.dsf

10
12 9 14

VACON NXOPTB5

VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1

M3/HálózatM2/Hálózat

Automatika Hálózat Automatika Hálózat

áromszivattyús automatikus átkapcsolású rendszer; A vezérlés elvi vázlata 

Telefon:+358-201-212 000 Fax: +358-201-212 205 
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7.3 Vezérlőjel-logika a Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazásban 

DIN5

> 1

DIN#

DIN6

DIN#
DIN#

AI1
AI2

0
1
2
3

0
1
2
3
4
5

A2

A1

B

0
1
2
3
4

0
1
2
3
4

K

0
1
2
3
4

F

PID

DIN1
DIN4

A

B

A

B

A/B

DIN2
DIN3

6

5
6
7

5
6

5
6

5
6

AI3
AI4

A1 = PID reference (I/O A); A2 = PID reference 2 (I/O A); B = Direct frequency reference (I/O B);
K = Keypad reference; F = Fieldbus reference

Internal reverse

Int et

3.3 Keypad direction

Internal Start/Stop

Reference from fieldbus
Start/Stop from fieldbus
Direction from fieldbus

Jogging speed (programmable, par. 2.2.6.12)

Place A/B selection (programmable, par. 2.2.6.3)

I/O reverse, par. 2.2.6.11
(programmable)

Enable PID keypad ref. 2
(par. 2.2.6.23)

Start; Place A, progr. par. 2.2.6.1

Start; Place B, progr. par.2.2.6.2
Start/Stop

Start/Stop buttons

Internal
frequency ref.

2.1.19 Jogging speed ref.

Reset button

3.1 Control place

2.2.1.3 Fieldbus Ctrl reference
2.2.1.2 Keypad Crtl reference
2.2.1.1 I/O B reference
2.2.1.4 PID reference 2
2.1.11 PID reference 1

Reset from the fieldbus

Interlock 1 (programmable, par. 2.2.6.18)
Interlock 2 (programmable, par. 2.2.6.19)

Actual value 1
2.2.1.9
0 = Not used
1 = AI1
2 = AI2
3 = AI3
4 = AI4
5 = Fieldbus
Actual value 2
0 = Not used
1 = AI1
2 = AI2
3 = AI3
4 = AI4
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Calculation of
freq.ref. and
control logic of
auxiliary drives

Autochange
logic

Autocha

Autocha

4

PID fieldbus ref.
(FBProcessDataIN1)

Motor
potentiometer

up
down

Keypad ref., R3.2

PID keypad ref. 1
R3.4

PID fieldbus ref. 2
(FBProcessDataIN3)

A e

A reference

(programmable)

(program

(program

> 1
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2.1.19 A kúszómenet ford. szám alapjele 
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A hibatörlés gombja
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7-3. ábra  A Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazás vezérlőjel-logikája 
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7.4 A működés és a fontosabb paraméterek rövid ismertetése 
7.4.1 Sorrendcsere a hajtások között (Automatikus átkapcsolás, P2.9.24) 
A Sorrendcsere funkció lehetővé teszi a szivattyú- és ventilátorautomatika által vezérelt hajtások 
indítási és leállítási sorrendjének időnkénti megváltoztatását. A frekvenciaváltó által vezérelt 
hajtás is beilleszthető az automatikus sorrendcserében résztvevő hajtások sorába (par. 2.9.25). A 
Sorrendcsere funkció alkalmazásával kiegyenlíthető a motorok üzemideje, és megakadályozhatók 
például a túlságosan hosszú üzemszünetek miatti leállások. 
 
• Az automatikus sorrendcsere funkciója a 2.9.24 paraméterrel hozható működésbe. 
 
• A Sorrendcsere akkor következik be, amikor a 2.9.26 paraméterrel (Automatikus sorrendcsere 

időköze) beállított időtartam letelik, és a kimenő frekvencia a 2.9.28 paraméterrel (Az 
automatikus sorrendcsere frekvenciakorlátja) megadott szint alatt van. 

 
• Az üzemelő hajtások leállnak, majd újraindulnak az új sorrendnek megfelelően. 
 
• A frekvenciaváltó a relékimeneteinek felhasználásával vezéreli a külső kontaktorokat, melyek a 

motorokat a frekvenciaváltóra, vagy a hálózatra csatlakoztatják. Ha a frekvenciaváltóval hajtott 
motor bekapcsolódik az automatikus sorrendbe, a főhajtást mindig az 1-es sorrendcsere 
relékimenet határozza meg. A további sorrendcserére beállított relékimenetek a kisegítő 
hajtásokat vezérlik (lásd: 7-2. és 7-3. ábra).  

 
Par. 2.9.24, automatikus átkapcsolás 

 
0 Az automatikus sorrendcsere nincs használatban 
1 Az automatikus sorrendcsere használatban van 
 

Az indítási és leállítási sorrend automatikus megváltoztatása aktiválható és működtethető 
kizárólag csak a kisegítő hajtásokhoz, vagy a kisegítő hajtásokhoz és a frekvenciaváltóval 
vezérelt hajtáshoz, a 2.9.25 paraméter (Automatika választása) beállításától függően. Gyári 
beállításban az automatikus átkapcsolás 2 hajtásra vonatkozik. Lásd: 7-1 és 7-5 ábra. 
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Par. 2.9.25, Automatikus sorrendcsere/ engedélyező jel automatika választása 
 
0 Kisegítő hajtásokra (automatikus sorrendcsere/ engedélyező jel) alkalmazása csak a 

kisegítő hajtásokra 
 
A frekvenciaváltóval hajtott motor változatlan, így csak a kisegítő hajtásokhoz van szükség 
hálózati kontaktorra. 

 
1 Az összes hajtásra kiterjed az automatikus sorrendcsere/ engedélyező jel funkció 
 

A frekvenciaváltóval vezérelt hajtást is bekerül az automatikus sorrendcserébe, mindegyik 
hajtáshoz szükség van kontaktorra, amivel vagy a hálózathoz, vagy a frekvenciaváltóhoz 
kapcsolódnak. 
 
Par. 2.9.26, az automatikus átkapcsolás időköze 
 

Ha a paraméterrel meghatározott idő letelik, az automatikus sorrendcsere funkció 
működésbe lép, amennyiben a kimenő frekvencia alacsonyabb mint a 2.9.28 (Az aut. 
sorrendcsere. frekvenciakorlátja), és a bekapcsolt kisegítő hajtások száma kevesebb 
mint a 2.9.29 (A kisegítő hajtások maximális száma) paraméter értéke. A csere nem 
következik be, ha a par. 2.9.28 értéke alá nem csökken a kimenő frekvencia. 
 
• Az időszámláló csak akkor lép működésbe, ha a Start parancs aktív az “A” 

vezérlőhelyen. 
• Az időszámláló törlődik ha az automatikus sorrendcsere megtörtént, vagy a Startjel 

megszűnik az “A” vezérlőhelyen. 
 
Par.  2.9.27, a kisegítő hajtások maximális száma és 

2.9.28, az aut. sorrendcsere. frekvenciakorlátja 
 

Ezek a paraméterek határozzák meg azokat a határértékeket, melyeket teljesíteni kell a 
rendszernek, hogy az aut. sorrendcsere megtörténjen. 
 
A meghatározás az alábbiak szerint történik: 
 
• Ha az üzemelő kisegítő hajtások száma kisebb, mint a 2.9.27 paraméter értéke, a 

sorrendcsere megtörténhet. 
• Ha az üzemelő kisegítő hajtások száma megegyezik a 2.9.27 paraméter értékével, 

és a vezérelt hajtás frekvenciája a 2.9.28 paraméter értéke alatt van, a sorrendcsere 
megtörténhet. 

• Ha a 2.9.28 paraméter értéke 0,0 Hz, az aut. sorrendcsere csak nyugalmi 
helyzetben (leállítás vagy elalvás) történhet meg, tekintet nélkül a 2.9.27 paraméter 
értékére. 
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7.4.2 Engedélyező jel választása (P2.9.23) 
Ez a paraméter az engedélyező jel bemenetek aktiválására szolgál. Az engedélyező jelek a 
motorkapcsolóktól jönnek. A jelek (funkciók) a digitális bemenetekre csatlakoznak, amelyeket a 
megfelelő paraméterekben engedélyező bemenetként programozunk. A szivattyú- és 
ventilátorvezérlő automatika csak a kiválasztott motorokat vezérli. 
 

• Az engedélyező jelek még akkor is felhasználhatók, ha az aut. sorrendcsere funkció 
nem aktív. 

• Ha egy kisegítő hajtás engedélyezése inaktív, és rendelkezésre áll egy másik, 
használaton kívüli kisegítő hajtás, ez utóbbi működésbe lép a frekvenciaváltó 
leállítása nélkül. 

• Ha a vezérelt hajtás engedélyező jelét elbontjuk, az új beállítás után az összes 
motort leállítja és újraindítja. 

• Ha az engedélyező jeleket futás közben változtatjuk, az automatika a 2.9.23 
(Engedélyező jel választása) paraméternek megfelelően az alábbiak lehetnek: 

 
0 Nincs használatban 
1 Frissítés leállás után 
 
Az engedélyező jelek használatban vannak. Az új hajtás az utolsó helyre kerül az 
aut. átkapcsolás sorrendjében. Ha az aut. csere sorrendje már kialakult, például [P1 
→ P3 → P4 → P2], a frissítésre a következő leállás után (aut. sorrendcsere, elalvás, 
leállítás, stb.) kerül sor. 
Példa: 
[P1 → P3 → P4] → [P2 RETESZELVE] → [ELALVÁS] → [P1 → P2 → P3 → P4]  
 
2 Leállítás és frissítés 
 
Az engedélyező jelek használatban vannak. Az automatika az összes motort 
azonnal leállítja és újraindítja őket az új beállítással. 
Példa:  
[P1 → P2→ P4] → [P3 RETESZELVE] → [LEÁLLÍTÁS] → [P1 → P2 → P3 → P4]  
 
Lásd: példák az 7.4.3 fejezetben. 
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7.4.3 Példák 
Szivattyú- és ventilátorautomatika kiválasztóval, automatikus átkapcsolás nélkül 
 
Feltételek: 

Egy vezérelt hajtás és három kisegítő hajtás. 
Paraméterbeállítások: 2.9.1 = 3, 2.9.25 = 0 
Engedélyező jel visszacsatolás használatban van, az aut. sorrendváltás nincs 
használatban. 
Paraméterbeállítások: 2.9.23 = 1, 2.9.24 = 0 
Az engedélyező jel visszacsatolva a digitális bemenetekre, kiválasztásuk a 2.2.6.18-tól 
2.2.621-ig terjedő paraméterekkel történik. 
Az 1-es kisegítő hajtás vezérlését (par. 2.3.1 27) az 1-es engedélyező jel (par. 
2.2.6.18) végzi,  a 2-es kisegítő hajtás vezérlését (par. 2.3.1 28) a 2-es engedélyező 
jel (par. 2.2.6.19), stb. 
 

Fázisok: 1) A frekvenciaváltó által irányított rendszer és motor indul. 
2) Az 1-es kisegítő hajtás beindul, amikor a fő hajtás eléri a beállított indítási 

frekvenciát (par. 2.9.2). 

 
Ha csökken a teljesítményszükséglet, a kisegítő hajtások fordított sorrendben 
kapcsolódnak ki (2-3-1; a frissítés után 3-2-1). 

 

3) A fő hajtás csökkenti a fordulatszámot egészen az 1-es kisegítő hajtás leállítási 
frekvenciájáig (par. 2.9.3), majd megkezdődik a frekvencia növelése a 2-es kisegítő 
hajtás indítási frekvenciája felé, ha szükséges. 

4) A 2-es kisegítő hajtás beindul, amikor a fő hajtás eléri a beállított indítási frekvenciát 
(par. 2.9.4). 

5)  Az engedélyező jel visszacsatolás lekapcsolódik a 2-es kisegítő hajtásról. Mivel a 
3-as kisegítő hajtás nincs használatban, elfoglalja a kiiktatott 2-es kisegítő hajtás 
helyét. 

6) A fő hajtás növeli a fordulatszámot a maximumig, minthogy több kisegítő hajtás nem 
áll rendelkezésre. 

7) A kiiktatott 2-es kisegítő hajtás visszakapcsolódik, és az utolsó helyre kerül a 
kisegítő hajtások indítási sorrendjében, amely most 1-3-2. A fő hajtás csökkenti a 
fordulat-számot a beállított leállítási frekvenciáig. A kisegítő hajtások indítási 
sorrendje vagy azonnal frissítődik, vagy a következő leálláskor (aut. sorrendcsere., 
elalvás, leállítás, stb.), a par. 2.9.23-nak megfelelően. 

8) Ha még nagyobb szállított mennyiségre van szükség, a főhajtás fordulatszáma a 
maximális frekvenciáig növekszik, biztosítva ezzel a kimenő teljesítmény 100 %-át a 
rendszer számára. 

 
Szivattyú- és ventilátorautomatika engedélyező jelek és automatikus sorrendcsere használatával 

A fentiek érvényesek az aut. sorrendcsere. funkciójának használata esetén is. A megváltoztatott 
és frissített indítási sorrenden kívül a fő hajtások átkapcsolási sorrendje is a 2.9.23 paramétertől 
függ. 
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7.5 Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazás – A paraméterek felsorolása 
A következő lapokon soroljuk fel az egyes paramétercsoportokon belüli paramétereket.  
A paraméterek leírása a Kézikönyv 123…198. oldalain található.  

A táblázat oszlopainak magyarázata: 
Kód = A behívott paraméter azonosító kódját mutatja az operátornak 
Paraméter = A paraméter megnevezése 
Min = A paraméter legkisebb értéke 
Max = A paraméter legnagyobb értéke 
Mértékegység = A paraméterérték mértékegysége; Ha van mértékegysége 
Alapérték = A gyárban előre beállított érték 
Egyedi =  A felhasználó saját beállítása 
ID = A paraméter azonosító száma (PC eszközök használata esetén) 
           = A paraméterkód oszlopában: A paraméterek értéke csak a frekvenciaváltó 

leállítása után változtatható. 
           =  A paramétersorban: Használja a TTF (Terminal To Function = Sorkapocs  

a funkcióhoz) módszert ezeknek a paramétereknek a programozásához. 
Lásd: 2. fejezet.  

7.5.1 Monitorozott értékek (Kezelőegység: M1 menü) 
A monitorozott értékek a paraméterek és jelek, valamint az állapotok és mérések tényleges 
értékei. A monitorozott értékek nem szerkeszthetők. További részletek a Vacon NX Felhasználói 
Kézikönyv 7. Fejezetében. Vegye figyelembe, hogy az V1.18-tól V1.23-ig terjedő monitorozott 
értékek csak a Szivattyú- és ventilátorvezérlő alkalmazásban állnak rendelkezésre.   

Kód A jel megnevezése Mért. 
egys. ID Leírás 

V1.1 Hz 1 
V1.2 Frekvencia-alapjel Hz 25 Frekvencia-alapjel a motor vezérléséhez 
V1.3 Motor-fordulatszám rpm-ben 
V1.4 Motoráram A 3  
V1.5 Motornyomaték % 4 A motor névleges nyomatékának %-ában 
V1.6 Motorteljesítmény % 5 Teljesítmény a motortengelyen 
V1.7 Motorfeszültség V 6  
V1.8 A DC-kör feszültsége V 7  
V1.9 A készülék  hőmérséklete ºC 8 A hűtőborda hőmérséklete 

V1.10 A motor hőmérséklete ºC 9 Számított motorhőmérséklet 
V1.11 1-es analóg bemenet V/mA 13 Az AI1 bemenet értéke 
V1.12 2-es analóg bemenet V/mA 14 Az AI2 bemenet értéke 
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3  15 Digitális bemenetek állapotai 
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6  16 Digitális bemenetek állapotai 
V1.15 Analóg kimeneti áram mA 26 AO1 

3-as analóg bemenet V/mA 27 Az AI3 bemenet értéke 
V1.17 4-es analóg bemenet V/mA 28 Az AI24bemenet értéke 
V1.18 PID alapjel % 20 A max. frekvencia százalékában 
V1.19 PID tényleges érték % 21 A max. tényleges érték százalékában 
M1.20 PID hibajelérték % 22 A max. hibajelérték százalékában 
V1.21 PID kimenet % 23 A max. kimeneti érték százalékában 
V1.22 Üzemelő kisegítő hajtások  30 Az üzemelő kisegítő hajtások száma 

Külön kijelzés a tényleges 
értékek számára  29 Lásd: paraméterek 2.9.29……2.9.31 

V1.24 PT-100 hőmérséklet °C  A használt PT100 legmegesabb hőmérséklete 
G.1.25 Több érték kijelzése   Három kiválasztható értéket jelenít meg. 

Kimenőfrekvencia A motorhajtás frekvenciája 

Motor-fordulatszám rpm 2 

V1.16 

V1.23 

7-2. táblázat  Monitorozott értékek  
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7.5.2 Alapparaméterek (Kezelőegység: M2 menü  G2.1) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alap- 
érték 

ID Megjegyzés 

P2.1.1 Legkisebb frekv. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  101  

P2.1.2 Legnagyobb 
frekvencia Par. 2.1.1 320,00 Hz 50,00 

 

102 

Megjegyzés: Ha fmax nagyobb, 
mint a motor szinkron 
fordulatszáma, ellenőrizze a motor 
és a hajtás- rendszer 
alkalmasságát. 

P2.1.3 1-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 1,0  103   
P2.1.4 1-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 1,0  104  

Áramkorlát 0,4 x IH 2 x IH A IL

 

107 

Megjegyzés: Az FR7-ig terjedő 
frekvenciaváltókra érvényes. 
Nagyobb méretek esetén forduljon 
a gyártóhoz. 

P2.1.6 Névleges 
motorfeszültség 180 690 V 

NX2: 230V 
NX5: 400V 
NX6: 690V 

 
110 

 

P2.1.7 Névleges 
motorfrekvencia 30,00 320,00 Hz 50,00  111 Ellenőrizze az értéket a motor 

adattábláján. 

P2.1.8 Névleges motor- 
fordulatszám 300 20 000 rpm 1440 

 
112 

Az alapérték a 4-pólusú motorra 
és a névleges méretű 
frekvenciaváltóra érvényes. 

P2.1.9 Névleges 
motoráram 0,4 x IH 2 x IH A IH

 113 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.10 Motor cos ϕ 0,30 1,00  0,85  120 Ellenőrizze az értéket a motor 
adattábláján. 

P2.1.11 
A PID szabályozó 

alapjele 
(„A” hely) 

0 6  4 

 

332 

0 = AI1 (# 2 - 3) 
1 = AI2 (# 4 - 5) 
2 = AI3 
3 = AI4 
4 = PID alapjel a kezelőegységi 
 vezérlés lapjáról, par. 3.4 
5 = PID alapjel a terepi buszról 
 (Folyamatadat BE1) 
6 = Motorpotenciométer 

P2.1.12 A PID szabályozó 
erősítése 0,0 1000,0 % 100,0  118  

P2.1.13 A PID szabályozó 
integrálási ideje 0,00 320,00 s 1,00  119  

P2.1.14 
A PID szabályozó 

differenciálási 
ideje  

0,00 10,0 s 0,00 
 

132 
 

P2.1.15 Elalvási 
frekvencia 

Par. 
2.1.1 

par. 
2.1.2 Hz 10,00  1016  

P2.1.16 Elalvás-
késleltetés 0 3600 s 30  1017  

P2.1.17 Feléledési szint 0,00 100,00 % 25,00  1018  

P2.1.18 A feléledés 
funkciója 0 3  0 

 

1019 

0 = Feléledés a feléledési szint 
 (2.1.17) alá csökkenéskor 
1 =  Feléledés a feléledési szint 
 (2.1.17) túllépésekor 
2 = Feléledés a feléledési szint 
 (PID alapjel) alá csökkenéskor
3 = Feléledés a feléledési szint 
 (PID alapjel) túllépésekor 

P2.1.19 A kúszómenet-
ford.szám alapjele 0,00 par. 

2.1.1 Hz 10,00  124  

Egyedi 

P2.1.5 

7-3. táblázat  Alapparaméterek, G2.1 
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7.5.3 Bemenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.2) 
7.5.3.1 Alapbeállítások (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.1) 

Kód Paraméter Min Mért.
egys. 

Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.1.1 I/O B alapjel  
választása 0 7 

5 = Terepi buszos alapjel 
 (Terepi buszos ford.szám-alapjel)

 0 

 

343 

0 = AI1 
1 = AI2  
2 = AI3  
3 = AI4  
4 = Kezelőegységi alapjel  

6 = Motorpotenciométer 
7 = PID szabályzó 

P2.2.1.2 
 A kezelőegységi 

vezérlés 
alapjelválasztása  

0 7  4 
 

121 Mint a par. 2.2.2.1-ben 

P2.2.1.3 
A terepi buszos 

vezérlés 
alapjelválasztása 

0 7  5  Mint a par. 2.2.2.1-ben 
 

122 

P2.2.1.4 2-es PID alapjel 0 7  7 

 

371 

0 = AI1 
1 = AI2  
2 = AI3  
3 = AI4  
4 = 1-es PID alapjel  
 a kezelőegységről  
5 = Terepi buszos alapjel 
 (TB Folyamatadat BE3) 
6 = Motorpotenciométer 
7 = 2-es PID alapjel  
 a kezelőegységről  

P2.2.1.5 A PID hibajelérték 
invertálása 0 1  0  340 0 = Nem invertált 

1 = Invertált  

P2.2.1.6 A PID alapjel felfutási 
ideje 0,0 100,0 s 5,0 

 
341 

Az alapjelérték 0 %-ról 100 %-ra 
való változásához szükséges 
idő 

P2.2.1.7 A PID alapjel felfutási 
ideje 0,0 100,0 s 5,0 

 
342 

Az alapjelérték 100 %-ról 0 %-ra 
való változásához szükséges 
idő 

P2.2.1.8 PID tényleges érték 
választása 0 7  0 

 

333 

0 = 1-es tényleges érték 
1 = 1-es tényl. + 2-es tényl.  
2 = 1-es tényl. - 2-es tényl.  
3 = 1-es tényl. * 2-es tényl.   
4 = Max. (1-es tényl., 2-es 
tényl.) 
5 = Min. (1-es tényl., 2-es tényl.)
6 = Középérték (1-es tényl., 2-
es  tényl.) 
7 = Négyzetgyök (1-es tényl.) +
 négyzetgyök (2-es tényl.) 

P2.2.1.9 1-es tényleges érték 
bemenet választás 0 5  2 

 

334 

0 = Nincs használatban 
1 = AI1 jel (vezérlőkártya) 
2 = AI2 jel (vezérlőkártya) 
3 = AI3   
4 = AI4 
5 = Terepi busz (Folyamatadat 
BE2) 

P2.2.1.10 2-es tényleges érték 
bemenet választás 0 5  0 

 

335 

0 = Nincs használatban 
1 = AI1 jel (vezérlőkártya) 
2 = AI2 jel (vezérlőkártya) 
3 = AI3   
4 = AI4 
5 = Terepi busz (Folyamatadat 
BE3) 

Max 
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P2.2.1.11 
1-es tényleges érték

legkisebb 
skálaértéke 

- 1000,0 1000,0 % 0,00 
 

336 

1-es tényleges érték
legnagyobb 
skálaértéke 

- 1000,0 1000,0 % 100,00 337 

P2.2.1.13 
2-es tényleges érték

legkisebb 
skálaértéke 

- 1000,0 1000,0 % 0,00 
 

338 0 = Nincs minimumskálázás 

P2.2.1.14 
2-es tényleges érték

legnagyobb 
skálaértéke 

- 1000,0 1000,0 % 100,00 
 

339 100 = Nincs maximumskálázás

P2.2.1.15 
 

Motorpotenciométer
felfutási/lefutási idő  

0,1 2000,0 Hz/s 10,0 
 

331  

P2.2.1.16 

A motorpot.méteres 
frekvencia-alapjelet 

tároló memória 
visszaállítása 

0 2  1 

 

367 

0 = Nincs visszaállítás 
1 = Visszaállítás leállításkor 
 vagy a táplálás 
 lekapcsolásakor 
2 = Visszaállítás a táplálás 
 lekapcsolásakor 

P2.2.1.17 

A motorpot.méteres 
PID alapjelet tároló 

memória 
visszaállítása 

0 2  0 

 

370 

0 = Nincs visszaállítás 
1 = Visszaállítás leállításkor 
 vagy a táplálás 
 lekapcsolásakor 
2 = Visszaállítás a táplálás 
 lekapcsolásakor 

P2.2.1.18 B alapjelskála 
minimum 0,0 P2.2.1.19 Hz 0,0  344 0 = skálázás kiiktatva 

> 0 = skálázott min. érték 

P2.2.1.19 B alapjelskála 
maximum 0,0 320,0 Hz 0,0  345 0 = skálázás kiiktatva 

> 0 = skálázott max. érték 

0 = Nincs minimumskálázás 

P2.2.1.12 
 

100 = Nincs maximumskálázás

7-4. táblázat  Bemenőjelek; Alapbeállítások 

7.5.3.2    1-es analóg bemenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.2) 
Kód Paraméter Min Max Alap- 

érték 
Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.2.1 0  A.1  377  
P2.2.2.2 AI1 szűrési idő 0,00 10,00 s 0,10  324 0 = Nincs szűrés 

P2.2.2.3 
 

AI1 jeltartomány 
 

0 
 

2 
 

0 
  

320 
0 = Jeltartomány: 0 – 10 V* 
1 = Jeltartomány: 2 – 10 V* 
2 = Egyedi jeltartomány 

P2.2.2.4 AI1 egyedi minimum-
beállítás -100,00 100,00 % 0,00  321  

P2.2.2.5 
AI1 egyedi 
maximum- 
beállítás 

-100,00 100,00 % 100,00 
 

322 
 

P2.2.2.6 AI1 jel invertálása 0 1  0  323 0 = Nem invertált 
1 = Invertált 

Mért. 
egys. 

AI1 jel választása  

7-5. táblázat  Bemenőjelek; 1-es analóg bemenet 

 
 

 * = Az X2-es jumper helyzetétől függ.  
Lásd.: Felhasználói gépkönyv 6.2.2.2 fejezet 
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7.5.3.3    2-es analóg bemenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.3) 
Kód Min Max Mért. 

egys. 
Alap- 
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.3.1 AI2 jel választása 0   A.2  388  
P2.2.3.2 AI2 szűrési idő 0,00 10,00 s 0,10  329 0 = Nincs szűrés 

P2.2.3.3 
 

AI2 jeltartomány 
 

0 
 

2 
 

1 
  

325 
0 = 0 – 20 mA* 
1 = 4 – 20 mA* 
2 = Egyedi jeltartomány* 

AI2 egyedi minimum-
beállítás % 0,00  326  

P2.2.3.5 
AI2 egyedi 
maximum- 
beállítás 

-100,00 100,00 % 100,00 
 

327 
 

P2.2.3.6 AI2 jel invertálása 0 1  0  328 0 = Nem invertált 
1 = Invertált 

Paraméter 

P2.2.3.4 -100,00 100,00 

7-6. táblázat  Bemenőjelek; 2-es analóg bemenet 

7.5.3.4    3-as analóg bemenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.4) 
Kód Paraméter Min Max Alap- 

érték 
Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.4.1 AI3 jel választása 0  0.1  141  
P2.2.4.2 AI3 szűrési idő 0,00 10,00 s 0,10  142 0 = Nincs szűrés 

P2.2.4.3 
 

AI3 jeltartomány 
 

0 
 

2 
 

1 
  

143 
0 = 0 – 20 mA 
1 = 4 – 20 mA 
2 = Egyedi jeltartomány 

P2.2.4.4 AI3 egyedi minimum-
beállítás -100,00 100,00 % 0,00  144  

P2.2.4.5 
AI3 egyedi 
maximum- 
beállítás 

-100,00 100,00 % 100,00 
 

145 
 

P2.2.4.6 AI3 jel invertálása 0 1  0  151 0 = Nem invertált 
1 = Invertált 

Mért. 
egys. 

 

7-7. táblázat  Bemenőjelek; 3-as analóg bemenet 

7.5.3.5    4-es analóg bemenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.5) 
Kód Paraméter Min Max Alap- 

érték 
Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.5.1 AI4 jel választása 0    152  
P2.2.5.2 AI4 szűrési idő 0,00 10,00 s 0,10  153 0 = Nincs szűrés 

P2.2.5.3 
 

AI4 jeltartomány 
 

0 
 

2 
 

1 
  

154 
0 = 0 – 20 mA 
1 = 4 – 20 mA 
2 = Egyedi jeltartomány 

P2.2.5.4 AI4 egyedi minimum-
beállítás -100,00 100,00 % 0,00  155  

P2.2.5.5 
AI4 egyedi 
maximum- 
beállítás 

-100,00 100,00 % 100,00 
 

156 
 

P2.2.5.6 AI4 jel invertálása 0 1  0  162 0 = Nem invertált 
1 = Invertált 

Mért. 
egys. 

0.1 

7-8. táblázat  Bemenőjelek; 4-es analóg bemenet 

 
 
 

 * = Az X2-es jumper helyzetétől függ.  
Lásd.: Felhasználói gépkönyv 6.2.2.2 fejezet 
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7.5.3.6 Digitális bemenetek (Kezelőegység: M2 menü  G2.2.4) 

Kód Paraméter Min Alap-
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.2.6.1 „A” indítójel 0 A.1  423 
P2.2.6.2 „B” indítójel 0 A.4  424  

P2.2.6.3 A/B vezérlőhely választása 0 A.6  425 „A” vezérlőhely (oc) 
„B” vezérlőhely (cc) 

P2.2.6.4 Külső hiba (zárás) 0.1  405 Külső hiba kijelezve (cc) 
P2.2.6.5 0 0.2  406 Külső hiba kijelezve (oc) 
P2.2.6.6 Futás engedélyezés 0 0.2  407 Motorindítás engedélyezett (cc) 

P2.2.6.7 0 0.1  408 1-es gyorsítási/lassítási idő (oc) 
1-es gyorsítási/lassítási idő (cc) 

Vezérlés az I/O sorkapocsról 0  409 A vezérlés helyét az I/O 
sorkapocshoz rendeli (cc) 

P2.2.6.9 Vezérlés a kezelőegységről 0 0.1  A vezérlés helyét a kezelőegységhez 
rendeli (cc) 

P2.2.6.10 Vezérlés a terepi buszról 0 0.1  411 A vezérlés helyét a terepi buszhoz 
rendeli (cc) 

P2.2.6.11 Forgásirány-váltás 0 0.1  412 Előre forgásirány (oc) 
Hátra forgásirány (cc) 

P2.2.6.12 Kúszómenet-fordulatszám A.5  413 A kúszómenet-fordulatszám van 
kiválasztva az alapjelhez (cc) 

P2.2.6.13 Hibatörlés 0  414 Az összes hiba törlődik (cc) 
P2.2.6.14 Gyorsítás/lassítás letiltása 0 0.1  415 Gyorsítás/lassítás letiltva (cc) 
P2.2.6.15 Egyenáramú fékezés 0 0.1  416 Az egyenáramú fékezés hatásos (cc) 

P2.2.6.16 Motorpotenciométeres alapjel  
LE 0.1  417 A motorpotenciométeres alapjel 

csökken (cc) 

P2.2.6.17 Motorpotenciométeres alapjel 
FEL 0 0.1 418 A motorpotenciométeres alapjel 

növekszik (cc) 
P2.2.6.18 1-es hajtás engedélyező jele  0 A.2  426 
P2.2.6.19 2-es hajtás engedélyező jele 0 A.3  427 cc esetén aktív 
P2.2.6.20 3-as hajtás engedélyező jele 0  428 cc esetén aktív 

4-es hajtás engedélyező jele 0.1  429 cc esetén aktív 
P2.2.6.22 5-ös hajtás engedélyező jele 0 0.1  430 cc esetén aktív 

P2.2.6.23 2-es PID alapjel 0 0.1  431 Kiválasztva 2.1.11-el (oc) 
Kiválasztva 2.2.1.4-el (oc) 

 

0 
Külső hiba (nyitás) 

Gyorsítási/lassítási idő  
választása 

P2.2.6.8 0.1 

410 

0 

0.1 

0 

 

cc esetén aktív 

0.1 
P2.2.6.21 0 

7-9. táblázat  Bemenőjelek; Digitális bemenetek 
cc = closing contact (zárt érintkező) 
oc = open contact (nyitott érintkező) 
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7.5.4 Kimenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.3) 
7.5.4.1 Digitális kimenőjelek (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.1) 

Kód Paraméter Min Alap-
érték 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.1.1 Készenlét 0 0.1  432 
P2.3.1.2 Futás 0 0.1  433  

Hiba 0 A.1  434  
P2.3.1.4 Invertált hiba 0.1  435  
P2.3.1.5 Riasztás 0 0.1 436  
P2.3.1.6 Külső hiba 0 0.1  437 
P2.3.1.7 Alapjelhiba/riasztás 0 0.1  438  

Riasztás túlmelegedés miatt 0 0.1  439  
Hátra forgásirány  0.1  440  

P2.3.1.10 Nem kívánt forgásirány 0 0.1 441  
P2.3.1.11 Fordulatszámon 0 0.1 442  
P2.3.1.12 Kúszómenet-fordulatszám 0 0.1  443 
P2.3.1.13 Külső vezérlési hely 0 0.1  444  
P2.3.1.14 Külső fék vezérlése 0 0.1  445  
P2.3.1.15 Külső fék vezérlése, invertált 0 0.1  446  

P2.3.1.16 A kimenőfrekvencia  
1-es korlátjának felügyelete 0 0.1  447  

P2.3.1.17 A kimenőfrekvencia  
2-es korlátjának felügyelete 0 0.1  448  

P2.3.1.18 Alapjelkorlát felügyelete 0 0.1  449  
P2.3.1.19 Hőmérséklethatár felügyelete 0 0.1  450  
P2.3.1.20 0 0.1  451  
P2.3.1.21 A motor termikus védelme 0  452  

P2.3.1.22 Az analóg bemenet felügyeleti 
korlátja 0 0.1   

P2.3.1.23 A motorszabályozás működik 0 0.1  454  
P2.3.1.24 Terepi busz bemenő adat 1 0.1  455  
P2.3.1.25 0 0.1  456  
P2.3.1.26 Terepi busz bemenő adat 3 0 0.1  457 

1-es hajtás automatikus 
sorrendcsere/ vezérlés 0 B.1  458  

P2.3.1.28 2-es hajtás automatikus 
sorrendcsere/ vezérlés 0 B.2  459  

P2.3.1.29 3-as hajtás automatikus 
sorrendcsere/ vezérlés 0 0.1 460  

P2.3.1.30 4-es hajtás automatikus 
sorrendcsere/ vezérlés 0 0.1  461 

P2.3.1.31 5-ös hajtás automatikus 
sorrendcsere 0 0.1  462  

 

P2.3.1.3 
0 

 
 

P2.3.1.8 
P2.3.1.9 0 

 
 

 

Nyomatékkorlát felügyelete 
0.1 

463 

0 
Terepi busz bemenő adat 2 

 

P2.3.1.27 

 

 

7-10. táblázat  Kimenőjelek; Digitális kimenetek 
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7.5.4.2 Korlát-beállítások (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.2) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérté

k 
Egyedi ID Megjegyzés 

Kimenőfrekvencia 
1-es korlátjának 

felügyelete 
0 2  0 

 
315 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 

P2.3.2.2 
Kimenőfrekvencia 

1-es korlát; 
Felügyelt érték 

0,00 Par. 
2.1.2 Hz 0,00 

 
316 

P2.3.2.3 
Kimenőfrekvencia 
2-es korlátjának 

felügyelete 
0 2  0 346 1 = Az alsó korlát felügyelete 

2 = A felső korlát felügyelete 
 

P2.3.2.4 
Kimenőfrekvencia 

2-es korlát; 
Felügyelt érték 

Par. 
2.1.2 Hz 0,00 

 
347  

P2.3.2.5 A nyomatékkorlát 
felügyelete 0 2 0 

 

348 

0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 
3 = A fék kioldásának vezérlése 

P2.3.2.6 A nyomatékkorlát 
felügyeleti értéke 0,00 300,00 % 100,0  349  

P2.3.2.7 Az alapjelkorlát 
felügyelete 0 2  0 

 
350 

0 = Nincs használatban 
1 = Alsó korlát 
2 = Felső korlát 

P2.3.2.8 Az alapjelkorlát 
felügyeleti értéke 0,0 100,0 0,0  351  

P2.3.2.9 
A külső fék 
kioldásának 
késleltetése 

0,0 100,0 s 0,5 
 

 

A külső fék 
behúzásának 
késleltetése 

0,0 100,0 s 1,5 
 

 

A felügyelt analóg 
bemenet 

Az analóg bemenet 
korlátjának 
felügyelete 

0,00 

P2.3.2.1 
2 = A felső korlát felügyelete 

 

 0 = Nincs korlát 

0,00 

 

Hz 

352 

P2.3.2.10 353  

P2.3.2.11 
A frekvenciaváltó 

hőmérséklet-
felügyelete 

0 2  0 
0 = Nincs használatban 
1 = Alsó korlát 
2 = Felső korlát 

P2.3.2.12 
A frekvenciaváltó 
hőmérsékletének 
felügyelt értéke 

- 10 75 °C 40 
 

0 3  0  0 = AI1 
1 = AI2 

0 2  0 
 

373 
0 = Nincs korlát 
1 = Az alsó korlát felügyelete 
2 = A felső korlát felügyelete 

P2.3.2.15 Az analóg bemenet 
felügyelt értéke 100,00 % 0,00   374 

7-11. táblázat  Kimenőjelek; Korlát-beállítások 

354 

355  

P2.3.2.13 372 

P2.3.2.14 
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7.5.4.3    1-es analóg kimenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.3) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID 

P2.3.3.1 Az analóg kimenet 
jelválasztása   A.1  464 

P2.3.3.2 Az analóg kimenet 
funkciója 0 14 

0 = Nincs használatban 

10 = PID szab. 1-es tényleges ért.
11 = PID szab. 2-es tényleges ért.
12 = PID szab. Hibajelérték 
13 = PID szabályozó kimenet 

 1 

 

307 

2 = Frekvencia-alapjel (0 - fmax) 
3 = Motor ford.szám (0 - Motor 

névleges fordulatszáma) 
4 = Kimenőáram (0 - InMotor) 
5  = Motornyomaték (0 - TnMotor) 
6  = Motorteljesítmény (0 - PnMotor) 
7 = Motorfeszültség (0 - UnMotor) 
8 = DC-köri feszültség (0 - 1000V) 
9 = PID szabályozó alapjelérték 

P2.3.3.3 Analóg kimenet 
szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  

P2.3.3.4 Analóg kimenet 
invertálása 0 1  0  309 1 = Invertált 

P2.3.3.5 Analóg kimenet 
minimuma 0 1  0  0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.3.6 Analóg kimenet 
skálája 10 1000 % 311  

P2.3.3.7 Analóg kimenet 
ofszetje - 100,00 100,00 % 0,00  375  

7-12. táblázat  Kimenőjelek; 1-es analóg kimenet 

7.5.4.4    2-es analóg kimenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.4) 
Kód Min Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi Megjegyzés 

P2.3.4.1 0  
 

0.1  
 

P2.3.4.2 2-es analóg 
kimenet funkciója 0 13  0  Lásd: par. 2.3.3.2 

P2.3.4.3 2-es analóg 
kimenet szűrési idő 0,00 10,00 s  1,00 473 0 = Nincs szűrés 

2-es analóg 
kimenet invertálása 0 1  0  474 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 
2-es analóg 

kimenet minimuma 0 1  0  0 = 0 mA 

P2.3.4.6 2-es analóg 
kimenet skálája 10 1000 % 100  476 

P2.3.4.7 2-es analóg 
kimenet ofszetje - 100,00 100,00 % 0,00  477  

7-13. táblázat  Kimenőjelek; 2-es analóg kimenet 

Megjegyzés 

 

1 = Kimenőfrekvencia (0 - fmax) 

14 = PT100 hőmérséklet 
0 = Nincs szűrés 
0 = Nem invertált 

310 

 

0 

308 

100 

Paraméter Max ID 

471 

472 

P2.3.4.4 

1 = 4 mA 

 

A 2-es analóg 
kimenet jelének 

kiválasztása 

P2.3.4.5 475 
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7.5.4.5    3-as analóg kimenet (Kezelőegység: M2 menü  G2.3.5) 
Kód Paraméter Min Max Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.3.5.1 
A 3-as analóg 

kimenet jelének 
kiválasztása 

0 
 

0.1 478 
 

P2.3.5.2 3-as analóg 
kimenet funkciója 0 13  0  479 Lásd: par. 2.3.3.2 

P2.3.5.3 3-as analóg 
kimenet szűrési idő 0,00 10,00 s 1,00  480 0 = Nincs szűrés 

P2.3.5.4 3-as analóg 
kimenet invertálása 0 1  0  481 0 = Nem invertált 

1 = Invertált 

P2.3.5.5 3-as analóg 
kimenet minimuma 0 1  0  482 0 = 0 mA 

1 = 4 mA 

P2.3.5.6 3-as analóg 
kimenet skálája 10 1000 % 100  483  

P2.3.5.7 3-as analóg 
kimenet ofszetje -100,00 100,00 % 0,00  484  

Mért. 
egys. 

  

7-14. táblázat  Kimenőjelek; 3-as analóg kimenet 
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7.5.5 Hajtásvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.4) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.4.1 1-es rámpa alakja 0,0 10,0 s 0,0 
 

500 
0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.2 2-es rámpa alakja 0,0 10,0 s 0,0 
 

501 
0 = Lineáris 
>0 = A rámpa S görbe- 
 szakaszának ideje 

P2.4.3 2-es gyorsítási idő 0,1 3000,0 s 10,0  502  
P2.4.4 2-es lassítási idő 0,1 3000,0 s 10,0  503  

P2.4.5 Fékchopper 0 4  0 

 

504 

0 = Letiltva 
1 = Használva futás közben 
2 = Külső fékchopper 
3 = Használva leálláskor/ fu-
      tás közben 
4 = Használva futás közben 
      (nincs teszt) 

P2.4.6 Az indítás funkciója 0 1  0  505 0 = Rámpás 
1 = Repülőstart 

P2.4.7 A leállítás funkciója 0 3  0 

 

506 

0 = Szabadon futás 
1 = Rámpa 
2 = Rámpa + Futás 
 engedélyezés utáni 
 szabadon futás 
3 = Szabadon futás + Futás  
 engedélyezés utáni 
 rámpa 

P2.4.8 A DC fékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  507  

P2.4.9 DC fékezési idő 
leállításkor  0,00 600,00 s 0,00  508 0 = A DC fékezés leállításkor 

 kikapcsolva 

P2.4.10 
A rámpás leállítás ideje 

alatti DC fékezés 
megkezdéséhez kijelölt 

frekvencia  

0,10 10,00 Hz 1,50 
 

515  

P2.4.11 A DC fékezés ideje 
indításkor 0,00 600,00 s 0,00  516 0 = A DC fékezés indításkor 

 kikapcsolva 

Fluxusfék 0 1  0  520 0 = Ki 
1 = Be 

P2.4.13 A fluxusfékezés árama 0,4 x IH 2 x IH A IH  519  

P2.4.12 

7-15. táblázat  A hajtásvezérlés paraméterei, G2.4 

7.5.6 A frekvenciakitiltás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.5) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.5.1 
Az 1-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,0 par. 2.5.2 Hz 0,0 
 

509 0 = Nincs használatban 

P2.5.2 
Az 1-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,0 par. 2.1.2 Hz 0,0 
 

510 0 = Nincs használatban 

A 2-es kitiltott 
frekvenciatartomány 

alsó határa 
0,0 par. 2.5.4 Hz 0,0 

 
511 0 = Nincs használatban 

P2.5.4 
A 2-es kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,0 par. 2.1.2 Hz 0,0 
 

512 0 = Nincs használatban 

P2.5.5 
A 3-as kitiltott 

frekvenciatartomány 
alsó határa 

0,0 par. 2.5.6 Hz 0,0 
 

513 0 = Nincs használatban 

P2.5.6 
A 3-as kitiltott 

frekvenciatartomány 
felső határa 

0,0 par. 2.1.2 Hz 0,0 
 

514 0 = Nincs használatban 

P2.5.7 
A kitiltás gyorsító/ 
lassító rámpájának 

skálázása 
0,1 10,0 -szer 1,0 

 
518  

P2.5.3 

7-16. táblázat  A frekvenciakitiltás paraméterei, G2.5 
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7.5.7 A motorvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.6) 
Kód Paraméter Min Max Mért. 

egys. 
Alapérték Egyed

i 
ID Megjegyzés 

P2.6.1 A motorvezérlés  
módja 0 1  0 

 
600 

NXS: 
0 = Frekvenciavezérlés 
1 = Ford.szám-vezérlés 

P2.6.2 U/f optimalizálás 0 1  0 
 

109 
0 = Nincs használatban 
1 = Automatikus nyomaték- 
 növelés 

P2.6.3 U/f arány 
választása 0 3  0 

 

108 

0 = Lineáris 
1 = Négyzetes 
2 = Programozható 
3 = Lineáris, 
 fluxusoptimalizálással 

P2.6.4 A mezőgyengítés 
pontja 8,00 320,00 Hz 50,00  602  

P2.6.5 
Feszültség  

a mezőgyengítés 
 pontján 

10,00  200,00 % 100,00 
 

603 n% x Unmot 
 

P2.6.6 
Az U/f görbe 

közbülső ponti 
frekvenciája 

0,00 par. 
P2.6.4 Hz 50,00 

 
604  

P2.6.7 
Az U/f görbe 

közbülső ponti 
feszültsége 

0,00 100,00 % 100,00 
 

605 
n% x Unmot 
A paraméter max. értéke = 
par. 2.6.5 

P2.6.8 Kimenőfeszültség a 
zérusfrekvencián 0,00 40,00 % 0,00  606 n% x Unmot

P2.6.9 Kapcsolási 
frekvencia 1,0 Változó kHz Változó  601 Pontos értékeket lásd: 8-12 

táblázat  

P2.6.10 A túlfeszültséget 
kezelő szabályozó  0 2  1 

 
607 

0 = Nincs használatban 
1 = Használatban(nincs 
rámpa) 
2 = Használatban (rámpával) 

P2.6.11 Alacsonyfeszültség
kezelő szabályozó 0 1  1  608 0 = Nincs használatban 

1 = Használatban van 

7-17. táblázat A motorvezérlés paraméterei, G2.6 
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7.5.8 A védelem paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.7) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.7.1 Reagálás alapjelhibára 0 5  4 

 

700 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Riasztás + Előző frekv. 
3 = Riaszt. + Előre beállított 
 frekv. 2.7.2 
4 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
5 = Hiba, leállás szabadon 
 futással 

P2.7.2 Alapjelhiba esetén 
érvényes frekv. 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00  728  

P2.7.3 Reagálás külső hibára 0 3  2  701 
P2.7.4 Bemenőfázis-felügyelet 0 3  0  730 

P2.7.5 Reagálás 
alacsonyfeszültség hibára 1 3  2  727 

P2.7.6 Kimenőfázis-felügyelet 0 3  2  702 
P2.7.7 Földzárlat elleni védelem 0 3  2  703 

P2.7.8 A motor termikus 
védelme 0 3  2  704 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.9 A motor környezeti 
hőmérsékleti tényezője –100,0 100,0 % 0,0  705  

P2.7.10 A motor hűtési tényezője 
zérus ford. számon 0,0 150,0 % 40,0  706  

P2.7.11 A motor termikus 
időállandója 1 200 perc 45  707  

A motor kihasználtsága 0 100 % 100  708  

P2.7.13 Elakadásvédelem 0 3  1 

 

709 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.14 Elakadási áram 0,1 InMot x 2 A IL  710  
P2.7.15 Elakadási időkorlát 1,00 120,00 s 15,00  711  

P2.7.16 Elakadási  
frekvenciakorlát 1,0 Par. 2.1.2 Hz 25,0  712  

P2.7.17 Alulterhelés elleni 
 védelem 

 0 = Nincs reagálás 

3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

0 3  0 713 

1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 

P2.7.18 
Alulterhelés-védelem,  

terhelés a mezőgyengítés 
tartományában 

10 150 % 50 
 

714  

P2.7.19 Alulterhelés-görbe 
zérusfrekvencián 5,0 150,0 % 10,0  715  

P2.7.20 Az alulterhelés-védelem 
időkorlátja 2 600 s 20  716  

P2.7.21 
Reagálás  

a termisztor által jelzett 
hibára 

0 3  2 

 

732 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással  

P2.7.22 Reagálás a terepi busz 
hibájára 0 3  2  733 Lásd: P2.7.21 

P2.7.23 Reagálás kártyahely-
hibára 0 3  2  734 Lásd: P2.7.21 

P2.7.24 PT100 bemenetek száma 0 3  0  739  

P2.7.12 
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P2.7.25 Reagálás a PT100 
hibájára 0 3  2 

 

740 

0 = Nincs reagálás 
1 = Riasztás 
2 = Hiba, leállás a 2.4.7-nek 
 megfelelően 
3 = Hiba, leállás szabadon 
 futással 

P2.7.26 PT100 figyelemeztetési 
határ -30,0 200,0 °C 120,0  741  

P2.7.27 PT100 hiba határ -30,00 200,0 °C 130,00  742  

7-18. táblázat A védelem paraméterei, G2.7 
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7.5.9 Az automatikus újraindítás paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  G2.8) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. 

Egyedi ID Megjegyzés 

P2.8.1 Várakozási idő 0,10 0,50 10,00 s  717  
P2.8.2 A próbálkozás időtartama 0,00 60,00 s 30,00  718  

P2.8.3 Az indítás funkciója 0 2  0 

 

719 

0 = Rámpa 
1 = Repülőstart 
2 = A 2.4.6 paraméternek 

megfelelően 

P2.8.4 Feszültséghiány-leoldás utáni 
próbálkozások száma  0 10 1  720  

P2.8.5 Túlfeszültség-leoldás utáni 
próbálkozások száma 10 1 0   721  

P2.8.6 Túláramleoldás utáni 
próbálkozások száma 0 3  1  722  

P2.8.7 Alapjel-leoldás utáni 
próbálkozások száma 0 10  1  723  

P2.8.8 
Motorhőmérséklet-hiba miatti 
leoldást követő próbálkozások 

száma 
0 10  1 

 
726  

P2.8.9 Külső hiba miatti leoldást 
követő próbálkozások száma 0 10  0  725  

P2.8.10 Alulterhelés miatti leoldást 
követő próbálkozások száma 0 10  1  738  

Alapérték 

7-19. táblázat Az automatikus újraindítás paraméterei, G2.8 
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7.5.10 A szivattyú- és ventilátorvezérlés paraméterei (Kezelőegység: M2 menü  
G2.9) 

Kód Paraméter Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P2.9.1 A kisegítő hajtások száma 0 4  1  1001  

P2.9.2 1-es kisegítő hajtás indítási 
frekvenciája Par.2.9.3 320,00  Hz 51,00  1002 

P2.9.3 1-es kisegítő hajtás leállítási 
frekvenciája Par.2.1.1 Par.2.9.2 Hz 10,00  1003  

2-es kisegítő hajtás indítási 
frekvenciája Par.2.9.5 320,00 Hz 51,00  1004  

P2.9.5 2-es kisegítő hajtás leállítási 
frekvenciája Par.2.1.1 Par.2.9.4 Hz 10,00  1005  

3-as kisegítő hajtás indítási 
frekvenciája Par.2.9.7 320,00 Hz 51,00  1006  

P2.9.7 3-as kisegítő hajtás leállítási 
frekvenciája Par.2.1.1 Par.2.9.6 Hz 10,00  1007  

P2.9.8 4-es kisegítő hajtás indítási 
frekvenciája Par.2.9.9 320,00 Hz 51,00  1008  

P2.9.9 4-es kisegítő hajtás leállítási 
frekvenciája Par.2.1.1 Par.2.9.8 Hz 10,00  1009  

P2.9.10 A kisegítő hajtások indítási 
késleltetése 0,0 300,00 s 4,0  1010  

P2.9.11 A kisegítő hajtások leállítási 
késleltetése 0,0 300,00 s 2,0  1011  

P2.9.12 1-es kisegítő hajtás 
alapjelugrása 0,0 100,0 % 0,0  1012  

2-es kisegítő hajtás 
alapjelugrása 0,0 100,0 % 0,0  1013  

P2.9.14 3-as kisegítő hajtás 
alapjelugrása 0,0 100,0 % 0,0  1014  

P2.9.15 4-es kisegítő hajtás 
alapjelugrása 0,0 100,0 % 0,0  1015  

P2.9.16 A PID szabályozó áthidalása 0 1  0  1020  

P2.9.17 Analóg bemenet választása a 
bejövő nyomás méréséhez 0 5   

 

1021 

0 = Nincs használatban 
1 = AI1 
2 = AI2 
3 = AI3 
4 = Ai4 
5 = A terepi busz jele 
 (TB Folyamatadat BE3) 

P2.9.18 A belépési  nyomás felső 
korlátja  0,0 100,0 % 30,00  1022  

P2.9.19 A belépési  nyomás alsó  
korlátja  0,0 100,0 % 20,00  1023  

P2.9.20 A kilépési nyomáscsökkenés 0,0 100,0 % 30,00  1024  

P2.9.21 A frekvenciacsökkenés 
késleltetése 0,0 300,0 s 0,0 

 

1025 

0 = Nincs késleltetés 
300 = Nincs sem frekv. 
 csökkenés, sem 
 frekv. növekedés 

P2.9.22 A frekvencianövekedés 
késleltetése 0,0 300,0 s 0,0 

 

1026 

0 = Nincs késleltetés 
300 = Nincs sem frekv. 
 csökkenés, sem 
 frekv. növekedés 

P2.9.4 

P2.9.6 

P2.9.13 
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P2.9.23 Engedélyező jel választása 0 2  1 

 

1032 

0 = Nincs  használatban 
1 = Az új belépő hajtás 
 utolsónak állítva; 
 a sorrend frissítése  
 a par. 2.9.26 időérték 
 letelte után, vagy 
 leálláskor 
2 = Leállás, frissítés 
azonnal automatikusan 

P2.9.24 Automatikus sorrendváltás 0 1  1 
 

1027 
0 = Nincs használatban 
1 = Aut. sorrendváltás 
 használatban 

P2.9.25 
Aut. sorrendváltás és 

engedélyező automatika 
választása 

0 1  1 
 

1028 
0 = Csak a kisegítő 
 hajtások 
1 = Összes hajtás 

P2.9.26 Az aut. sorrendvált. időköze 0,0 3000,0 h 48,0  1029 0,0 = TESZT = 40 s 

P2.9.27 
Aut. sorrendvált.; 

A kisegítő hajtások maximális 
száma 

0 4  1 
 

1030  

P2.9.28 Az aut. sorrendvált. 
frekvenciakorlátja 0.0 Par. 

2.1.2 Hz 25,00  1031  

P2.9.29 A tényleges érték külön 
kijelzésének minimumértéke 0 30000  0  1033  

P2.9.30 A tényleges érték külön 
kijelzésének maximumértéke 0 30000  100  1034  

P2.9.31 A tényleges érték külön 
kijelzésének tizedesei 0 4  1  1035  

7-20. táblázat  Szivattyú- és ventilátorvezérlő paraméterek 

 
7.5.11 Kezelőegységi vezérlés (Kezelőegység: M3 menü) 
Az alábbiakban azokat a paramétereket soroljuk fel, amelyek  a vezérlés helyének és a 
forgásiránynak a kezelőegységről való kiválasztására szolgálnak. Lásd: a kezelőegységi vezérlés 
menüje a Vacon NX Felhasználói Kézikönyvben. 
 

Kód Min Max Mért. 
egys. Alapérték Egyedi ID Megjegyzés 

P3.1 A vezérlés helye 1 3  1 
 

125 
1 = I/O sorkapocs 
2 = Kezelőegység 
3 = Terepi busz 

R3.2 Kezelőegységi alapjel Par. 
2.1.1 Par. 2.1.2 Hz     

P3. 3 Forgásirány (a 
kezelőegységen) 0 1  0  123 0 = Előre 

1 = Hátra 
R3.4 1-es PID alapjel 0,00 100,00 % 0,00    
R3.5 2-es PID alapjel 0,00 100,00 % 0,00    

R3.6 A leállítás gombja 0 1  1 
 

114 

0 = A STOP nyomógomb 
funkciója korlátozott 

1 = A STOP nyomógomb 
mindig engedélyezett 

Paraméter 

7-21. táblázat  A kezelőegységi vezérlés paraméterei, M3 
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7.5.12 Rendszermenü (Kezelőegység: M6) 
A frekvenciaváltó általános felhasználásához kapcsolódó paraméterek és funkciók (alkalmazás és 
nyelv választása, egyedi paraméterkészletek vagy hardver- és szoftverinformációk). Lásd: Vacon 
NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.6 fejezet. 
 
7.5.13 Bővítőkártyák (Kezelőegység: M7 menü) 
Az M7 menü tájékoztatást nyújt arról, hogy milyen bővítő- és opciós kártyák csatlakoznak a 
vezérlőkártyához, továbbá információkat szolgáltat ezekről a kártyákról. További útmutatás: Vacon 
NX Felhasználói Kézikönyv, 7.3.7 fejezet. 
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