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Ez a gyorsismerteto tartalmazza a Vacon 20 frekvenciavalto telepitésének és
beallitasanak legf bb lépései
A meghaijtas tizembe helyezése el6tt toltse le és olvassa végig a
Vacon 20 felt 416i kézikényvet, amelyet a
www.vacon.com -> Support & Downloads
(Tamogatas és letoltések) cimrol tolthet le.

.BIZTONSAG
: AZ ELEKTROMOS TELEPITEST KIZAROLAG KEPESITETT

-

ELEKTROMOS SZAKEMBER VEGEZHETI!

A gyorsismertetd felsorolja azokat az egyértelmen feltiintetett figyelmeztetéseket,
amelyek az On személyes biztonsagat, illetve a termék vagy a hozza csatlakoztatott
berendezések varatlan karosodasanak megelézését szolgaljak.

Olvassa el figyel az alabbi figyel

A frekvenciavalté tdpegységének alkatrészei a Vacon 20 halozatra
kapcsolasakor fesziiltség alé kertilnek. Ez a fesziiltség igen veszélyes;
a megérintése halalt vagy sulyos sérilést okozhat.

Amikor a Vacon 20 a halézathoz kapcsolédik, a motor U, V, W (T1, T2,
T3) sorkapcsai és az esetleges -/+ fékellenallas-sorkapcsok akkor is
fesziiltség alatt vannak, ha a motor nem forog.

A vezérlés I/0 sorkapcsai le vannak vélasztva a halozati potenciélrol. A
relékimenetek azonban veszélyes feszultségre csatlakozhatnak még
akkor is, ha a Vacon 20 lekapcsolodik a halézatrol.

A Vacon 20 frekvenciavaltok foldzarlati arama meghaladja a 3,5 mA
AC-t. Az EN61800-5-1 szabvany eléirasanak megfelel6en fokozott
szilardsagu véddéfoldelést kell biztositani.

Lasd: 7. fejezet.

Ha a frekvenciavélté gépi berendezés részét képezi, a gépi
berendezés gyartoja koteles gondoskodni rdla, hogy a
frekvenciavaltonak legyen fékapcsoldja a gépen (EN60204-1).

Ha a Vacon 20 lekapcsolodik a halézatrol, mikézben a motor
forgasban van, a késziilék feszliltség alatt marad, ha a motort a
folyamat forgasban tartja. Ebben az esetben a motor generatorként
miikodik, amely energiat szolgaltat a frekvenciavaltéhoz.

A frekvenciavalté halozati lekapcsolasa utan vérjon addig, amig a
hitéventilator ledll, és az elSlaprdl eltiinnek a kijelzé szegmensek,
vagy kialszanak az éllapotjelz6 LED-ek. Ezutan varjon még tovabbi 5
percet, miel6tt barmilyen miveletet végez a Vacon 20 csatlakozasain.
Hibajelenséget kvetéen a motor automatikusan forgasba johet, ha
az automatikus hibatorlési funkcié aktiv.
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2 ® VACON TELEPITES

2. TELEPITES

2.1 Mechanikai telepités

A Vacon 20 meghajtas falra szerelésének két lehetséges modja van. Az MI1-MI3 esetében
a csavaros rogzitésti vagy DIN-sines szerelés; az MI4-MI5 esetében a csavaros rogzitésii

vagy peremes szerelés.

MI3

@ -ws

1. dbra: Csavaros régzitésii szerelés, MI1-MI3

MI5
@ =ms

Mi4

@ =ms

2. dbra: Csavaros régzités( szerelés, MI4-MI5
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TELEPITES VACON ® 3

3. dbra: DIN-sines szerelés, MI1-MI3

0]

om
pea)
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4. dbra: Peremes szerelés, MI4-MI5

Megjegyzés: A szerelési méretek a meghajtés hatlapjan lathatok.

Hagyjon szabad teret a h(ités szaméra a Vacon 20 meghajtas felett (100 mm), alatt
(50 mm) és az oldalaknal (20 mm). (Az MI1-MI3 esetében a meghajtasok csak akkor
telepithet6k egymas mellé, ha a kornyezeti hémérséklet 40°C alatt van. Az MI4-MI5
esetében az egymas melletti telepités nem engedélyezett).
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4 ® VACON TELEPITES

Atartoszerelvényt az
erGsarami kibelek
bekstése UTAN
erGsitse fel

v 7 3 m
wﬁw/ Alemezt az erdséramii
kébelek bekbtése ELOTT
I erdsitsefel
. 0 . o . [

I:Ii I
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5. gbra: A PE-lemez és az API kabeltarté felerésitése, MI1-MI3

Taal

Atartoszerelvényt
abekstés UTAN
erdsitsefel

Alemezt az ersérami
kébelek bekstése ELOTT
erésitse fel

6. dbra: A PE-lemez és az API kabeltarté felerdsitése, MI4-MI5
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TELEPITES VACON ® 5

2.2 Kabel és csatlal
2.2.1 Erésaramd kabelezés
Megjegyzés: A meghtizasi nyomaték az erésaramu kabelekre 0,5-0,6 Nm.

3 fazis (230V, 400 V)
Motor ki

mianyag
kéabelburkolatot

HALOZAT a360°-0s MOTOR
foldeléshez

7. dbra: A Vacon 20 erésaramuy csatlakozésai, MI1

3 fazis (230 V,400V,575V) Kiilsé fékellendllas
— 3 fazis (230V, 400V, 575V)

1~ (23001 1~ (115V) Motor ki

Fejtselea L1L2/N L3 R+ R- UITIVIT2W/T3
muanyag L Al i AL S
kéabelburkolatot
a360°-0s
foldeléshez =1 e\
B \\ el
N

HALOZAT FEKEL
LAs
i b

8. dbra: A Vacon 20 er6saramu csatlakozasai, MI2-MI3
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6 ® VACON TELEPITES

3 fazis (380, 480V)

HALOZAT MOTOR

9. dbra: A Vacon 20 er6saramy csatlakozéasai, MI4

3 fazis (380, 480V)
Motor ki

HALOZAT ~ FEKELLENALLAS MOTOR

10. abra: A Vacon 20 erGsdaramu csatlakozdsai, MI5
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TELEPITES VACON ® 7

2.2.2 A vezérlés kabelezése
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12. abra: A fedél felnyitasa, MI4-MI5
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8 ® VACON TELEPITES

+ A vezérlés kabeleinek
meghuzési nyomatéka:
04Nm

Fejtse le a mlianyag
kabelburkolatot a
360°-0s foldeléshez

14. abra: A vezérlés kabeleinek bekétése, MI4-MI5
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VACON 20 API
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3. VEZERLO 1/0 ES SORKAPCSOK

Vacon 20
1-10kQ Sorkapocs Jel Gyari alapbeallitas Leiras

1 |+10 Vref] Eiernéerre\gtcm eszuilseg- Legnagyobb terhelés: 10 mA

2 |An 1.analég jel bemenete |Frekvencia-alapjel P|0-10V, Ri >= 200 k Q

3 |GND @ |l/Ojelfoldelése

24V-os jelkimenet
6 |24 vki| |digitalis +20 %, legnagyobb
jelbemenetekhez terhelés: 50 mA
Azonos fazisu digitélis
7 b1 ¢ & [Azonos fazisu digitalis jelbemenet DI1-DlI6-hoz,
—~ @ |jelbemenet 4sd a 2. tablazatot a
DI-nyelétipushoz
- 8 |Dn 1. digitalis jelbemenet |Indités el6re P 18-30V,Ri>5kQ
L — [9 [Di2 2.digitalis jelbemenet [Inditas hatra P
I [10]DI3 3. digitalis jelbemenet |Hibatérlés P

A |a RS485 jel A Ferepibuszos | |Negativ

B |8 RS485 jel B Jerepibusz0s . Ipoaitiv
Alapértelmezett:
0(4)-20 mA, Ri <=250 Q

P PID aktualis érték és |Egyéb:

4 A2 2.analég jel bemenete frekvencia-alapjel ? [0-10 v, Ri >= 200 kQ
Mikrokapcsoléval
valaszthato ki

5 |GND @ |l/Ojelfoldelése

~ Azonos fazisu digitalis Azonos fazisu digitalis
13 [DO jelkimenet jelkimenet
|14 |ou |4 digitalis jelbemenet Elere bedlitott ' 118301, Ri > 5 ka2
Mint a DI-nél
o 6re bedllitott a frekvencia legfeljel
/_ 15 |DI5 5. digitalis jelbemenet | ¢ - o e BT P 10 kHz)
Mikrokapcsoléval
valaszthato ki
Mint a DI-nél
) Eg;(yei;b:ll((édolfﬁj‘lelbfezpeg\t)et
o a frekvencia legfelje

16 |DI6 6. digitalis jelbemenet |Kiilsé hiba ? 10 kHz), impulzussorozat-
bemenet (a frekvencia
legfeljebb 5 kHz)
0-10V,RL>1KQ

18 |AO Analdg jelkimenet Kimen frekvencia ? [ 0(4)-20 mA, RL < 500 ©
Mikrokapcsoléval
valaszthato ki

1. tébldzat: A Vacon 20 meghajtas altalanos céll alkalmazasanak alapértelmezett
1/0 konfiguracidja és csatlakozasai vezérl6kartydhoz
P) = Programozhaté funkcié, b6vebben lasd a Felhasznaldi kézikényv:
paraméterlistak és leirésok részét
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10 ® VACON VACON 20 API
Sorkapocs Jel Gyari alapbeallitas Teiras
o KE < [Nyitott kollektoros,
20 |DO Digitalis jelkimenet th'v = KESZENEET legnagyobb terhelés:
48V/50 mA
22 |[RO13 _K 1. relékimenet Le nalgyobb kapcsolasi
: o ic p |terhelés:
23 |ro14 — Aktiv = FUTTATAS 250 Vac/2 A vagy
250Vdc/04 A
24 |RO22 |— e Legnagyobb kapcsolasi
51RO 21 L 2.relékimenet Aktiv < HIBA tzesro \elles/:z .
ac/2 A vagy
26 |RO 24 250 Vdc/04 A

1. tablazat: A Vacon 20 meghajtas altaldnos célu alkalmazdsanak alapértelmezett
1/0 konfiguracidja és csatlakozdsai vezérl6kartyahoz
P) = Programozhatd funkcié, b6vebben lasd a Felhasznaldi kézikényv:
paraméterlistdk és leirésok részét

Sorkapocs Jel Gyari alapbeillitas Leiras
3 |GND 1/0 jel foldelése
24 V-os jelkimenet
6 [2avki digitélisJ +20%, legnagyobb
jelbemenetekhez terhelés: 50 mA
Azonos fazisd Azonos fazisu digitalis
7 |DL_C ISP jelbemenet DI1-DI6
digitalis jelbemenet esetén
|
- 8 |pbn 1. digitalis jelbemenet |Inditas el6re P 18-30V,Ri > 5 kQ
- 9 |D12 2.digitélis jelbemenet | Inditas hatra P
10 |DI3 3. digitélis jelbemenet | Hibatérlés P
14 o4 |4 digitalis jelbemenet | E10r€ Pedllitott P> 5KQ
-dig J fordulatszam BO P 18-30V.Ri>5
Mint a DI-nél
Egyéb: Kédold jelbemenet
— 15 lois 5. digitalis ielbemenet Elére bedllitott A (a frekvencia legfeljebb
-9 } fordulatszam B1 P |10 kHz)
Mikrokapcsoléval
valaszthato ki
Mint a DI-nél
)/ Egyéb: Kédold jelbemenet
/] o S B (a frekvencia legfeljebb
P)
16 |DI6 6. digitalis jelbemenet |Kiils6 hiba 10 kHz), impulzussorozat-
bemenet (a frekvencia
legfeljebb 5 kHz)

2. tablazat: DI-nyelGtipus, tavolitsa el a 1500 atkotést, és csatlakoztassa a kabelt
a 2. tébldzat alapjén
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VACON 20 API VACON ® 11

J500 sS4 S3  Ss2 $1

ON
5] <] <
_2|oE|~E|BE
Ggla |< (a8
Sl > >|x.
OFF
15. abra: Mikrokapcsolok
A Vacon 20 I/0 sorkapcsai:
A2 GND DO-DI4 DI5 DI6_AO DO+ R13 R14 * R24
22 23 26
[6 s 58t een]l [B3] [ %]
i 2 3 6 7 8 9 1 25 24
|00000000| |°°|°°|
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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12 ®* VACON NAVIGACIO ES INDITAS

4. NAVIGACIO ES INDITAS

4.1 A Vacon 20 meghajtas fomeniii

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

ALAPJEL REF \ﬁ\’, — REF |4 — - -, -
MENU w5 LA won Ly oot
Kijelzi a kezel6egységi ' ‘ ’ ‘ ' ' ' '
alapje értékét, tekintet PAR \ PAR - et e T
Rz:;:’\: vezérlés kijelslt s¥s e LENYOMAS svs e
v
FWD REV 110 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
i v LENYOMAS

A MONITOROZAS READY RUN STOP ALARM FAULT A R A A T
MENUJE - -

Ebben a meniiben
béngészhetok a
monitorozasi értékek.

v v
0 KEYPAD BUS 110 KEYPAD

FWD  REV FWD REV BUS
l v LENYOMAS
PARAMETER READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU e Ao * ree| 4w *
Ebben a meniiben MON ( L ( («
bongészhetok és ,“ MON ’ - ‘ '
\
et ARy e :
svs LENYOMAS o o
v v v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
l N/  LENYOMAS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a
ﬁ%’:‘%SZER rer| A o ree[ & 4
MON - MON Vr [
itt lehet bongészni a
rendszerparaméterek és  PAR| ..' PAR v '. (
a hibaalmenik kozott. \/
svsiq~ LENYOMAS SYS (4
S 4 v h 4
FWD REV 1O KEYPAD BUS FWD REV 1I0 KEYPAD BUS

16. abra: A Vacon 20 meghajtas fémendije
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NAVIGACIO ES INDITAS

VACON ® 13

4.2 Uzembe helyezés és az inditas varazslé

4.2.1 Az iizembe helyezés Iépései:

1. Olvassa el az 1. oldalon taldlhaté biztonsagi
eléirasokat

7. Végezzen ellendrzé futtatast motor nélkiil, lasd:
Felhasznaléi kézikonyv, www.vacon.com

2.Gondoskodjon a foldelésrdl, és ellenérizze, hogy
a kabelek megfelelnek-e a kdvetelményeknek

8. Futtasson le terhelés nélkiili teszteket anélkiil,
hogy a motort csatlakoztatna az ipari folyamathoz

3. Ellenérizze a hit6levegd mennyiségét és
mindségét

9. Végezzen azonosito futtatast (Par. ID631)

4. Ellendrizze, hogy az indito/leallito kapcsolok
STOP allasban vannak-e

10. Csatlakoztassa a motort az ipari folyamathoz, és
végezzen még egyszer ellenérzo futtatast

5. Csat a meghajtasta

11. A Vacon 20 ezennel lizemkész

6. Futtassa az inditas varazslot, és allitsa be a
sziikséges paramétereket

3. tablazat: Az lizembe helyezés lépései

4.2.2 Inditas varazslo

A Vacon 20 a legelsé bekapcsolaskor lefuttatja az inditas varazslot. A varazslé a SYS
Par.4.2 =1 értékre allitasaval futtathaté. Az inditési folyamat a kovetkezo abrakon lathatd.

MEGJEGYZES: Azinditas varazslé futtatasakor a paraméterbeallitasok
mindig visszaallnak gyari alapértékiikre.

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

REF -

{
’L-

v

MON
PAR |q
svs

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

v
10 KEYPAD BUS

N
Lépjen be a Paraméter
meniibe, és jeldlje ki a
P1.3 motor névleges
fordulatszamat
READY RUN STOP ALARM FAULT

FWD  REV

Nyomja le az OK gombot a
szerkesztés modba |épéshez

READY RUN STOP ALARM FAULT

a

Médositsa a P1.3 értékét
a Fellle gombbal, majd a
megerdsitéshez nyomja
le az OK gombot

17. abra: A Vacon 20 inditas
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motor névleges arama
esetében is
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14 ®* VACON NAVIGACIO ES INDITAS

READYRUN STOP ALARM FAULT READYRUN STOP ALARM FA
El a REF| ry

WA
:"‘1'4

ol "

READYRUN STOP ALARM FAULT
S

v v
FWD REV 1O KEYPAD BU

CIS)

@ Nyomja le az OK gombot @ Valasszon egy 0-3 kézotti

megjelenik a par 17.1 a szerkesztés médba
szam. lépéshez.

értéket, lasd lent!

Valasztasi lehetéségek:

P11 |P12 [P17 P18 |P115 |P21| P22 |P23 |P3.1|P32|P33 |P42 |P43
0= Alapbeallitas| v | 5 15 N en [hasanior | v0 |o=  |Saabar [0tz |00 | a=an || s
Hz [INNOT | ciavezériss [ban Rampa | don fut Hz | 010v
- 11x [o= 0=Nincs -
1= o ve | S0 f Frelven- [hasznalat-| yo Jo=  [1=  [20kz| 5060 [ 4=AT 5o g
Szivattyuhajtas Hz INMOT | ciavezérlés |ban Rémpa |Rémpa Hz o-10v
- 11x o= 0= Nincs 0- -
2= | [oeof Frokven- [haszndlat| 10 [1= [Szaba- |201z|°0/60 | 4=A1 | 205 | 205
Ventilatorhajtas Hz INMOT | ciavezérlés | ban Repiil | don fut| Hz 0-10v
3 =Nagy 1,5x [1=Nyie fq 0=
nyomatéku v imul hurkfordu{ agznglat-| 1o 0= fSzaba- fonz a”m zj’;"‘l 15| s
meahaitas 2 [INwor [latszém- | pnvan Rampa | don fut g
Lmeghalies ==
* ika j ével, kivéve a 115 V-os
meghajtasokat, amelyeknél ez az érték 230 V
Az érintett P1.1 Motor Un (V) P23 Leallito funkcié
paraméterek:  P1.2 Motor fn (Hz) P3.1 Min. frekvencia

P17 Aramkorlat (A) P3.2 Max. frekvencia
P18 Motorvezérlésmod P3.3 1/0 alapjel
P1.15 Nyomatékndvelés  P4.2 Indulasiidé (s)
P21 Avezérléshelye  pg3 Leallasiids (s)
P22 Inditéfunkcio

READY RUN STOP ALARM FAULT
3

RE
[ ]
PARd )
sY§ 4 v

FWD REV 10 KEYPAD BU

Nyomija le az OK gombot
ameghajtasbeallitas
érvényesitéséhez.

18. abra: A meghajtas beéllitasa
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MONITOROZAS ES PARAMETEREK VACON ® 15

5. MONITOROZAS ES PARAMETEREK

MEGJEGYZES: Ez az itmutaté a Vacon 20 hajtas normal alkal asahozkésziil
Ha kiilonleges alkalmazast hasznal, kérjiik, toltse le az alkalmazas kézikonyvét a
www.vacon.com -> S t & D loads (Ta as és letoltések) cimrél.

PP g

5.1 A monit ashoz fell alt értékek
Kéd | Monitorozasi jel Mértékegysé G Leiras
J 9YS€9( hosite
VAR Kimeno frekvencia Hz 1 Kimené frekvencia a motorhoz
V1.2 | Frekvencia-alapjel Hz 25 Frekvenmaf’alapjrel a
motorszabélyozashoz
V1.3 | Motorfordulatszam ford/perc 2 Szamitott motorfordulatszam
V14 | Motordram A 3 A mért motoraram
V15 | Motornyomaték % 4 A motor szamltott, tényleges/
névleges nyomatéka
V16 | Leadott teljesitmény KW 79 Leadott teljesitmény a meghajtasrol
amotorra
V1.7 | Motorfesziiltség v 6 Motorfesziiltség
V1.8 | DC-kor fesziltsége Vv 7 DC-kor mért fesziiltsége
V1.9 | Meghajtas h6mérséklete °C 8 Huitétonk hémérséklete
V1.10 | Motorhémérséklet % 9 Szamitott motorhémérséklet
A motor A motor szamitott tényleges/
Vi . % 5 . e
tengelyteljesitménye névleges teljesitménye
V2.1 1.analoég jelbemenet % 13 AN Jelta/rtomalny a hasznalati
tartomany %-aban
V2.2 | 2.analdg jelbemenet % 14 A2 Jelte}rtoma’ny a hasznalati
tartomany %-édban
V2.3 | Analdg jelkimenet % 26 AO Jeltalrtomalny a hasznalati
tartomany %-adban
Digitélis jeloemenet- R <
V2.4 allapot DI1, DI2, DI3 15 Digitalis jelbemenet-allapot
Digitalis jeloemenet- . .
V2.5 allapot DI4, DI5, DI6 16 Digitélis jelbemenet-allapot
V2.6 RO1,RO2, DO 17 Relé-/digitalis jelkimenet-allapot
va7 | mpulzussorozat/ % 1234 | 0-100% skalaértek
kodold jelbemenet
V2.8 | Kodol6 fordulatszama ford/perc 1235 A kOdO,IO mpulzgs/forgém
paraméterei szerint skalazva

4. tablazat: A Vacon 20 monitorozésahoz felhasznalt értékek (altalanos céld alkalmazas)
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16 ® VACON

MONITOROZAS ES PARAMETEREK

“ o i s i.| Azo- (ot

Kéd | Monitorozasi jel Mértékegység nosité Leiras
A meghajtas allapotanak bitkodjai
BO = Készenlét
B1 = Futtatas

e g B2 =Hatra

V34 xzs:ajtas éllapotjelzé 23 B3 = Hiba
B6 = FuttatasEng.
B7 = RiasztasAktiv
B12 = FuttatasKérelm.
B13 = MotorregulatorAktiv
Az alkalmazas éllapotanak bitkodjai
B3 = 2. rdmpa aktiv
B5 = 1. tavoli vezérlShely aktiv

Alkalmazas dllapotielzé B6 = 2. tavoli vezérlShely aktiv

vs2 | poty 89 | B7 = Terepibusz-vezérlés aktiv
B8 = Helyi vezérlés aktiv
B9 = PC-vezérlés aktiv
B10 = El6re megadott frekvenciak
aktivak

V3.3 | DIN allapotjelz6 szava 56

V4.1 PID-alapérték % 20 Regulator alapértéke

V4.2 | PID-ellenérzé jel értéke % 21 Regulator aktualis értéke

V4.3 | PID-hiba % 22 Regulatorhiba

V4.4 | PID-jelkimenet % 23 Regulator-jelkimenet
Skalazott folyamatvaltozo

Va5 | Folyamat 2 lasd itt: 15.18. par.

4, tablazat: A Vacon 20 monitorozasahoz felhasznalt értékek (altaldnos célt alkalmazas)
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5.2 A gyors beallitas paraméterei (virtualis mend, akkor lathat6, haapar. 17.2=1)

fordulatszam

Kéd Paraméter Min. | Max, | Mérték-( Alapérte | Azo- Megjegyzés
egység | Imezett | nosito
Névleges . . Ellenérizze a motor
P1.1 motorfesziiltség 180 | 690 2 Valtozo 110 adattablajat.
Névleges 50,00/ Ellendrizze a motor
P1.2 motorfrekvencia 30,00] 320,00 Hz 60,00 m adattablajat.
5 4 polust motorokra az
Névleges ford/ 1440/ . P
P13 | motorfordulatszam 30 | 20000 perc 1720 112 allagertelmezett érték
érvényes.
Névleges 02x| 2,0x Ellenérizze a motor
Inuni
P1.4 motoraram Inunit] INunit A Nunit M3 | dattablajat.
Ellenérizze a motor
P1.5 Motor cos () 030 1,00 0385 120 | gattablajat.
0,2 2 15 . N
P1.7 Aramkorlat | x | x A | x 107 | Maximalis motoraram
Nunit| 'Nunit Nunit
PO 0 = Nincs hasznélatban
P1.15 | Nyomatéknovelés 0 1 0 109 1 = Hasznélatban van
5 s 0 =1/0 sorkapocs
pa | 1-tavvezérésihely) o f -, 0 172 |1 = Terepi busz
kijelolése P p
2 = KezelGegység
P Lo 0 =Rédmpa
P2.2 Inditéfunkcid 0 1 0 505 1 = Repilgstart
Al . 0 = Szabadon futés
P23 Leallité funkcio 0 1 0 506 1= Rémpa
P31 | Min frekvencia [ 000 P32 | Hz 000 | 101 |Minimalis frekvencia-
alapjel
. 50,00/ Maximalis frekvencia-
P3.2 Max. frekvencia P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 alapjel
1 = El6re beallitott 0
fordulatszamok
2 = Kezel6egység
3 =Terepi busz
1. tavvezérlési hely 4=AN
frekvencia- 5=AI2
P33 alapjelének ! 9 7 n7 6=PID
kijelolése 7=A1+AI2
8 = Motor-
potenciométer
9 = Impulzussorozat/
kédolo
Az elre bedllitott 0
P34 El6re beallitott 0 pa1| P32 Hz 5,00 124 fordulatszam P3.3 =1

esetén frekvencia-
alapjelként hasznalatos|

5. tablazat: A gyors beéllitas paraméterei
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a a A Mérték-| Alapérte [ Azo- q a
Kod Paraméter Min.| Max. egység | Imezett | nosit Megjegyzés
P <11 Digitalis
pys | EHorebeslitottd | oo f ooy | hz 1000 | 105 |jelbemenetekkel
fordulatszam L
aktivalva
B . Digitalis
pag | EHorebedlltot2 | oyl pay | bz | 1500 | 106 [jelbemenetekkel
fordulatszam L.
aktivélva
P 211 Digitalis
pyy | Edrebealitott3 | ol ooy | 1, | 2000 | 126 |jelbemenctekkel
fordulatszam L
aktivalva
. ccign Indulasiidé a 0 Hz-tél a
P4.2 1.indulasi idé 0,1 | 3000,0 mp 30 103 maximalis frekvencidig)
Al14ci 144 Leallasi id6 a max.

P4.3 1. leéllasi id6 0,1 | 3000,0 mp 3,0 104 frekvenciatol 0 Hz-ig.
0=0-100%
1=20-100%

P6.1 | Al jeltartomanya 0 1 0 379 | A 20% megegyezik a 2
V minimélis
jelszintjével.
0=0-100%
1=20% - 100%

P6.5 | Al2jeltartomanya 0 1 0 390 | A 20% megegyezik a 2
Vvagy a4 mA
minimalis jelszintjével.

Automatikus 0 = Letiltas

P14.1 visszaéllitas 0 ! 0 731 1=Engedélyezés
0= Az Osszes
paraméter lathatd

P17.2 Paraméter 0 1 1 115 |1=Csakagyors

rejtés beallitas

paramétercsoportja
lathato

5. tablazat: A gyors beéllitas paraméterei
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5.3 Motorbeallitasok (Kezel6pult: Menii PAR -> P1)

Mérték-| Alapérte | Azo-

Kéd Paraméter Min. | Max. egység | Imezett |nosits Megjegyzés
Névleges < . Ellendrizze a motor
0 motorfesziiltség 180 | 690 v Valtozé 1o adattablajat
Névleges 50,00/ Ellenérizze a motor
P12 motorfrekvencia 30,001 320,00 Hz 60,00 m adattablajat
. 4 p6lust motorokra az
Névleges ford/ 1440/ ) P
P13 motorfordulatszam 30 | 20000 perc 1720 112 alapertelmezett érték
érvényes.
Névleges 02x| 20x Ellenérizze a motor
! "
P14 motoraram Inunit | INunit A Nunit 113 | adateablgjat
Motor cos () .
Ellendrizze a motor
P1.5 (teljesitménytény 0301 100 085 120 adattablajat
ez0)
” 0 = Indukcié
P1.6 Motortipus 0 1 0 650 1= Allandé mégnes
. , 02x| 2x 1,5x s .
P1.7 Aramkorlat A 107 | Maximélis motoraram
INunit | INunit INunit
0=
Motorvezérlés Frekvenciaszabélyozas
P18 méd o7 0 600 {4~ Nyilt hurku
fordulatszam-vezérlés
0 = Linearis
P1.9 U/f-arany 0 2 0 108 |1=Négyzetes
2 = Programozhaté
A mezégyengités 50,00/ Frekvencia a
P1.10 pontja 800 1 320,00 Hz 60,00 602 mezdégyengités pontjan
Feszlltség a A mezégyengités
P1.11| mezégyengités | 10,00] 200,00 % 100,00 603 | pontjan mért fesziiltség
pontjan az Uymot %-dban
U/f felezéponti 50,00/ Programozhaté U/f
P1.12 frekvencia 0,00 | P1.10 Hz 60,00 604 felez6ponti fesziiltsége
" . A programozhato U/f
praz| Y i fe'e,.zlf‘?"”“ 000 | Pri1| % | 10000 | eos |felezsponti fesziltsége
eszultseg az Upmot %-4ban
Nullfrekvencia A0 Hznél mért
P1.14 feszilltsége 0,00 | 40,00 % Valtozd 606 feszﬂltség az Uy ot %-
aban
P1.15 | Nyomatéknovelés| 0 1 0 109 0=Letiltva

1=Engedélyezve

6. tablazat: Motorbeallitdsok
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Mérték-| Alapérte | Azo-

Kod Paraméter Min. | Max. p s
egység | Imezett | nosité

Megjegyzés

PWM-frekvencia. Ha az
értékek meghaladjék az
P1.16 | Kapcsolofrekvencia| 1,5 16,0 kHz 4,0/20 601 |alapértelmezett
értékeket, csokkentse az
aktualis teljesitményt

0 = Letiltva

1 =Engedélyezve:
Mindig

2 = Futtatasi allapot

0 = Nem aktiv

1 = Gépallas-azonositas
P1.18 | Motorazonositas 0 1 0 631 |(a parancsotaz
aktivéalashoz 20 mp-en
belul kell futtatni)
Fesziiltségesés a
motortekercseléseknél
az Upymot %-dban
névleges dram mellett.

P1.17 Fékchopper 0 2 0 504

P1.19| Rsfeszultségesés | 0,00 | 100,00 % 0,00 675

0 = Letiltva
. L 1=Engedélyezve,
P1.20 Tuslieas;:llt;(esg 0 2 1 607 | normal méd
4 2 = Engedélyezve,
hirtelen terhelés moéd
Fesziiltséghiany- 0 = Letiltas
P1.21 szabalyzo 0 ! ! 608 1=Engedélyezés
P1.22 Szinuszsz(iré 0 1 0 522 0= Nincs hasznalatban

1 =Hasznélatban van

6. tablazat: Motorbeallitdsok

MEGJEGYZES: Ezek a paraméterek a P17.2 = 0 beallitas esetén jelennek meg.
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5.4 Start/stop-beallitasok (Kezel6pult: Menii PAR -> P2)

a a q Mérték-| Alapérte | Azo- A a
Kéd Paraméter Min.| Max. egység| Imezett | nosit Megjegyzés
1. tavvezérlési hel 0=1/0 sorkapcsok
pp.p | -tevvezeriesinelyl 5 | 5 0 172 |1 =Terepi busz
kijelolése ,, .
2 = Kezel6egység
Lo Lo 0 =Rampa
P2.2 Inditéfunkcid 0 1 0 505 1= Repulstart
P . 0 = Szabadon futas
P23 Leallité funkcio 0 1 0 506 1= Rémpa
1/0 vezérlés 1/0
vezérlés
1.jel 2.jel
0 Elére Vissza
1/O Start/: 1El6re Invertalt
P24 tart/stop | o | 4 2 300 | (szélen) ledlias
logika ) .
2 Elére Vissza
(szélen) (szélen)
3 Inditas hatra
4 Inditas hatra
(szélen)
P25 Helyi/tavoli o | 1 0 211 |07 Tavvezérés
1 = Helyi vezérlés
pog | Kezelbegység- | o | 0 123 [0=El6re
vezérlg irdnya 1 =Vissza
Kezeleqysé 0 = Vezérlés csak
P27 | eies i’l’“bga 0 1 1 114 | kezeléegységrsl
gombj 1 = Mindig
. e 0 =1/0 sorkapcsok
pog |2 tévvezérlésihely] | 0 173 |1 =Terepi busz
kijelolése P .
2 = Kezel6egység

7. tablazat: Start/stop-beéllitas
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5.5 Frel ia-alapjelek (Kezelépult: Menii PAR -> P3)

- A n Mérték-| Alapérte | Azo- A A
Kod Paraméter Min. | Max. egység| Imezett |nositd Megjegyzés
P3.1 Min. frekvencia | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101
. 50,00/
P3.2 | Max.frekvencia [ P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102
1 = Elére beallitott 0
fordulatszamok
2 = Kezel6egység
1. tavvezérlési 3 = Terepi busz
hely frekvencia- 4=AN
P33 alapjelének L ° 7 n7 5=A12
kijelolése 6=PID
7 =AI1+AI2
8 = Motor-potenciométer|
9 =Impulzussorozat/kédold|
Az elére beallitott 0
P34 El6re bea“ltf)tt Ol p31 | P32 Hz 5,00 124 fordglatszam P33=1
fordulatszam esetén frekvencia-
alapjelként hasznalatos
P35 El6re bealllt?tt 1 P31 P32 Hz 10,00 105 Dig_itajlisjelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P36 El6re beallltgtt 2 P31 P32 Hz 15,00 106 Dlglt§l|51elbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P3.7 El6re bea’lll’t'ott 3 P31 P32 Hz 20,00 126 Digitélisjelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P38 El6re beallltgtt4 P31 P32 Hz 25,00 127 Dlg_ltajllsjelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P39 El6re bea“lt?tt 5 P31 P32 Hz 30,00 128 Dlglti?lmelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P3.10 El6re bealllt?tt 6 P31 P32 Hz 40,00 129 Dlgltélisjelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P3.11 El6re bealllt?tt7 P31 P32 Hz 50,00 130 Dlg_lta/llsjelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
2. tavvezérlési
P3.12 hely frlekv'enma— ] 9 5 131 AP33 pafameternek
alapjelének megfeleléen
kijel6lése
Motor- Fordulatszam-véltozas
P3.13 | potenciométer 1 50 Hz/s 5 331 Artd
PN mértéke
rampéja
0 = Nincs visszaall
Motor- 1= Visszadll. ledllitas
P3.14 | potenciométer 0 2 2 367 |esetén
visszaallitasa 2 = Visszaall
4ramtalanités esetén

8. tablazat: Frekvencia-alapjelek
MEGJEGYZES: Ezek a paraméterek a P17.2 = 0 beallitas esetén jelennek meg.
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5.6 Rampak és fékek bedllitasa (Kezelopult: Menii PAR -> P4)

kiiszobértéke

a a N Mérték-| Alapérte | Azo- N a
Kéd Paraméter Min. | Max. egység | Imezett |nosit Megjegyzés
0 = Linedris
P4.1 S-alaku felfutas 0,0 10,0 mp 0,0 500 |>0=S-gbrbe menti
felfutas ideje
P4.2 1.indulasi id6 0,1 3000,0 mp 30 103
P43 1. leéllasi id6 0,1 3000,0 mp 3,0 104
P44 | 2.S-alaku felfutas 0,0 10,0 mp 0,0 501
P45 2.indulasi idé 0,1 3000,0 mp 10,0 502
P4.6 2. ledllasi id6 0,1 | 30000 mp 10,0 503
0 =Ki
ek 1=Ledllas
P4.7 Fluxusfékezés 0 3 0 520 2 = Chopper
3 =Teljes mod
Lok 0,5x 2,0x
P4.8 | Fluxusfékezés drama A INunit 519
INunit | INunit
Megadja a DC-fékezés
o 03x | 20x soran a motorba
P49 DC-fékezés arama Inanit | Inunit A INunit 507 juttatott ram
mennyiségét.
Megadja, hogy a
fékezés ON (Be) vagy
OFF (Ki) allapotban
oode it van-e, illetve a
P4.10 | ADC-fékezés ideje | 0,00 | 600,00 mp 0,00 508 DC-fékezés fékidejét
amotor ledllitasa
kézben.
0 = Nem aktiv
Az a jelkimeneti
A DC-fékezés frekvencia, amelyen a
Pa.1 frekvencija 0,10 ] 1000 hz 150 515 DC-fékezés
alkalmazasra kerdil.
P4.12 | A DC-inditas ideje 0,00 | 600,00 mp 0,00 516 |0 = Nem aktiv
pa3 |2 induldsifiekvencial o | p3y [y, 000 | 527 [000=etiltva
kiiszobértéke
2. ledllasi frekvencia "
P4.14 0,00 P3.2 Hz 0,00 528 0,00 = letiltva

9. tablézat: Rdmpéak és fékek bedllitdsa
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Kéd Paraméter Min. | Max, |Mértélf Alapérte [ Azo- Megjegyzés
egység | Imezett |nosito
pas | Kllso fekiKesleltetés) 5, | 35000 mp 020 | 1544
megnyitasa
Kiils6 fék:
P4.16 | Frekvenciakorlat 0,00 P3.2 Hz 1,50 1535
megnyitasa
Kiils6 fék:
P4.17 Frekvenciakorlat 0,00 P3.2 Hz 1,00 1539
lezérésa
Kiils6 fék:
P4.18 | Frekvenciakorlat 0,00 P3.2 Hz 1,50 1540
lezarasa hatrafelé
Kulsé fék:
P4.19 Aramkorlat 0,0 | 2000 % 200 | 1585
megnyitasa/lezarasa

9. tablazat: Rampak és fékek bedllitasa
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5.7 Digitalis jelb tek (Kezel6pult: Menii PAR -> P5)
- a A Mérték-| Alapérte | Azo- N a

Kéd Paraméter Min. | Max.| egység| Imezett | nosit Megjegyzés
0= Nincs
hasznalatban
1=DI

s 2=DI2

P5.1 1.1/0 vezérlési jel 0 6 1 403 3-D13
4=Dl4
5=DI5
6=DI6

ps2 | 2.1/0 vezériésijel o | s 2 404 |25 paraméternek
megfeleléen

P53 Hatra o] e 0 412 |A25:1 paraméterek
megfeleléen

P54 | Kilsé hiba, zaras o | s 6 405 |A25:1 paramétemek
megfeleléen

P5.5 Kiils® hiba, nyitas o | e 0 406 |A251 paramétemek
megfeleléen

P56 Hibatorlés o | s 3 414 |A25:1 paramétemek
megfeleléen

P5.7 | Futtatas engedélyezése 0 6 0 407 Az5.1 pa[ame(ernek
megfeleléen

P58 El6re bealllto,tt BO 0 6 4 419 Az 5.1 pal;ametemek

fordulatszam megfeleléen

5.9 El6re beallltoltt B1 0 6 5 420 Az 5.1 pa[ameternek

fordulatszam megfeleléen

P5.10 El6re beallltoltt B2 0 6 0 41 Az5.1 par/ametemek

fordulatszam megfeleléen

P5.11| 2 rémpaidé kijelslése | o | 6 0 408 |A25:1 paramétemek
megfeleléen

P5.12 | Motor-potenciométer fel| 0 6 0 418 Az5.1 par/ametemek
megfeleléen

P5.13 | Motor-potenciométerle| 0 6 0 47 Az5.1 pa[amemmek
megfeleléen
Aktivéljaa 2.

P5.14| 2. tavvezérlési hely o] s 0 425 |tavvezérlésihelyet
Az 5.1 paraméternek
megfeleléen
Aktivélja a 2.

P5.15 2. tavvez_erlesl hely 0 6 0 343 ta'vvezerlesl helyet

frekvencia-alapjele Lasd az 5.1
paramétert

10. tablazat: Digitalis jelbemenetek
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Mérték-| Alapérte | Azo-

Kéd Paraméter Min. | Max. e | Uneeei | e Megjegyzés
Aktivélja a 2. alapjelet
P5.16 2. PID-alapérték 0 6 0 1047 |Az 5.1 paraméternek

megfeleléen

Leallitasi allapotban
aktivalja a motor
elémelegitését
(DC-aram), haa

0 6 0 1044 | Motor-elémelegités
funkcié paraméterének
értéke 2.

Az 5.1 paraméternek
megfeleléen

Motor-elémelegités

P17 aktiv

10. tablazat: Digitalis jelbemenetek

5.8 Analdg jelb tek (Kezel6pult: Menii PAR -> P6)
Kéd Paraméter Min. | Max. Merte'k- NarCie Az?-. Megjegyzés
egység| Imezett |nosito
. . 0=0-100% (0-10V)
P6.1 | All jeltartomanya 0 1 0 379 1=20-100% (2-10V)
P6.2 Altegyedi 500001 100,00| 9 000 | 380 [¥00=nincs
minimuma minimumskalazas
pe3 | Aegvedi 1 15500[30000] % | 10000 | 381 [10000=nincs
maximuma maximumskalazas
P6.4 | All jelsziirésiideje| 0,0 10,0 mp 01 378 |0 =nincs sz(irés
. 5 0=0-10V/0-20 mA
P6.5 | Al2jeltartoméanya 0 1 0 390 1=2-10V/4-20 mA
pes | Al2eavedi 5000f 100,00 o 000 | 301 [¥00=nincs '
minimuma minimumskalazas
pe7 | A2egvedi 1 15500(30000] % | 10000 | 392 [10000=nincs
maximuma maximumskalazas
P6.8 | Al2 jelsziirésiideje| 0,0 10,0 mp 0,1 389 |0 = nincs szlirés

11. tablazat: Analdg jelbemenetek
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5.9 Impulzussorozat/kédol6 (Kezelépanel: Menii PAR -> P7)

B a A Mérték-| Alapérte | Azo- N a
Kéd Paraméter Min. | Max. egység | Imezett |nosit Megjegyzés
Min. Az impulzusismétlédési
P7.1 |impulzusismétlédé| 0 10000 Hz 0 1229 |frekvencia 0%-os jelként
si frekvencia értelmezendd.
Max. Az impulzusismétlédési
P7.2 |impulzusismétlédé] 0,0 | 10000 Hz 10000 | 1230 |frekvencia 100%-os
si frekvencia jelként értelmezend6.
o P
Frekvencia-alapjel 2:kcg:crir;egfaelelo
P7.3 | min.impulzusism.| 0,00 P3.2 Hz 0,00 1231 L Lo
. frekvencia-alapjelként
frekvencian )
hasznalatos.
Frekvencia-alapjel 100%nak megfeleld
p7.4 | max.impulzusism.| 000 | P32 [ Hz [ 39007 | q23; |frekvenciaha
. 60,00 frekvencia-alapjelként
frekvencian <
hasznalatos.
0 = Letiltas
P75 | Kodols iranya 0 2 0 1233 |1 = Engedélyezés/normal
2 = Engedélyezés/
invertalt
Akédold
fordulatonkénti
Kodold impulzusszama.
P7.6 impulzusok/ 1 65535 ppr 256 629 |Kizérolag a kédold
fordulat fordulatszam-
monitorozasi értékének
skaldzasara hasznalatos.
0 =aDI5 és DI6 normal
digitalis jelbemenethez
valok
ADI5 és DI6 1=aDl6
P77 konfigurélasa ° 2 0 1800 impulzussorozathoz vald|
2=aDI5ésDI6

kodolofrekvencia
médhoz valok

12. tablazat: Impulzussorozat/kédold

24 6ras tamogatas: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




28 ® VACON

MONITOROZAS ES PARAMETEREK

5.10 Digitalis jelki k (Kezel6pult: Menii PAR -> P8)
Kéd | Paraméter | Min. | Max. Mérték: | Alapérte Az?- Valasztasi lehetéségek
egység | Imezett | nosité
0 = Nincs hasznalatban
1 =Készenlét
2 = Futtatds
3 =Hiba
4 = Invertalt hiba
= Riasztas
6 =Hatra
7 = Fordulatszamon
8 = Motorregulator aktiv
9 = Terepibusz-vezérl6szd
13. bitje
. 10 = Terepibusz-vezérlGszé
P8.1 k;gzﬂ-ljéesle 0 19 2 313 | 14. bitje
11 = Terepibusz-vezérl6sz6
15. bitje
12 = Kimené frekvencia ell.
13 = Kimeneti nyomaték ell.
14 = Egység homérs. ell.
15 = Analég jelbemenet ell.
16 = Az el6re beall.
fordulatszam aktiv
17 = Kiils6 fék vezérlése
18 = A kezel6egység-vezérlé
aktiv
9 =1/0 vezérlés aktiv
P82 ﬁO%—j’eI 0 19 3 314 A8.1 para”méternek
kijel6lése megfeleléen
P83 DO1 j[el 0 19 ] 312 A8.1 para”méternek
kijelolése megfeleléen
P84 [RO2-invertalasl 0 [ 1 0 ago | 9= Nincs invertalés
1 =Invertélva
RO2 ON (Be)
P8.5 | allapotanak | 0,00 | 320,00 mp 0,00 460 |0,00 = Nincs késleltetés
késleltetése
RO2 OFF (Ki)
P8.6 | allapotanak | 0,00 | 320,00 mp 0,00 461 ]0,00 = Nincs késleltetés
késleltetése
P8.7 [ROt-invertalas| o 1 0 1587 | 0 = Nincs invertalds
1 =Invertalva
RO1 ON (Be)
P8.8 | allapotanak | 0,00 | 320,00 mp 0,00 458 0,00 = Nincs késleltetés

késleltetése

13. tablazat: Digitalis jelkimenetek
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Kéd | Paraméter | Min. | Max. | Mérték-| Alapérte | Azo- f 0o 0eg; lehetéségek
egység | Imezett | nosité
RO1 OFF (Ki)
P8.9 | allapotanak | 0,00 | 320,00 mp 0,00 459 ]0,00 = Nincs késleltetés
késleltetése
pgio| RO3Jel 0 19 0 317 |A8.1 paraméternek
kijelolése megfeleléen,
RO4-jel A RO3-RO5 alkalmazésra
P& kijel6lése 0 " 0 318 keril, de bévitékartya
RO5jel csatlakoztatasaig rejtve
P8.12 Kijeloiése 0 19 0 1386 [ marad.

13. tablazat: Digitalis jelkimenetek
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5.11 Analég jelkimenetek (Kezel6pult: Menii PAR -> P9)

Mérték-| Alapérte | Azo-

Kod Paraméter Min.| Max. p
egység | Imezett | nosit

Valasztasi lehetéségek

0 = Nincs hasznalatban
1 = Kimené frekvencia
(Ofpze)
2 =Kimend aram
(0-Inmotor)
3 = Motornyomaték
(0-Tamotor)
4 = PID-jelkimenet
(0-100%)
5 = Frekv.-alapjel (0-f,5,)
6 = Motorford. szam
(0-Npmay)
7 = Motorteljesitmény
(0-Prmotor)
8 = Motorfesziiltség
(0-Unmotor)
9 = DC-kor fesziiltsége
(0-1000V)
10 = In1-adatok
feldolgozasa
(0-10000)
11 = In2-adatok
feldolgozasa
(0-10000)

2 =In3-adatok
feldolgozasa
(0-10000)
13 =In4-adatok
feldolgozasa
(0-10000)
14 =100% ellenérz.

Analég
jelbemenet 0 14 1 307
jelének kijelolése

Po.

Analég

e 0=0V/0mA
P9.2 Je!kl.menet 0 1 0 310 1=2V/4mA
minimuma
Analég
P9.3 jelkimenet 0,0 | 1000,0 % 100,0 311 | Skélazasi tényez6
skalazasa
Analdg
P9.4 jelbemenet 0,00 | 10,00 mp 0,10 308 | Jelszirésiid6

sz(irési ideje

14. tablazat: Analdg jelkimenetek
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Mérték-| Alapérte | Azo-

Kéd Paraméter Min.| Max. a s
egység | Imezett | nosito

Valasztasi lehetéségek

A 9.1 paraméternek
megfeleléen az AO2 és

2.analég X s
P9.5 jelbemenet 0 14 1 472 AO3 §!k§|mazasra keriil, de
jelének kijelélése| bévitokartya
csatlakoztatasaig rejtve
marad.

A 9.2 paraméternek
megfeleléen az AO2 és

2.analdég X -
P96 | jelbemenet 0 1 0 475 |AO3 alkalmazasra kerlil, de
-~ bévitékartya
minimuma L4t .
csatlakoztatasaig rejtve
marad.
A 9.3 paraméternek
. megfeleléen az AO2 és
2 analég AO3 alkalmazasra keriil, de
Po.7 jelkimenet 0,0 | 1000,0 % 100,0 476 PP '
1cos bévitékartya
skélazésa FEDTSRE
csatlakoztatasaig rejtve
marad.
A 9.4 paraméternek
. megfeleléen az AO2 és
Analog AO3 alkalmazasra keriil, de
P9.8 jelbemenet 0,00 | 10,00 mp 0,10 473 !

bévitékartya

sziirési ideje DT
) csatlakoztatasaig rejtve

marad.
3.analég -

P9.9 | jelbemenet 0 14 1 479 |A9:5 paraméternek
.y P, megfeleléen
jelének kijelclése

3.analég -
P9.10 jelbemenet 0 1 0 482 A9.6 pare:meternek
inii megfeleléen
minimuma
3.analég -
Pa.11 jelkimenet 0,0 | 1000,0 % 100,0 483 A97 pafa”metemek
alaza megfeleléen
skalazasa
3.analog -
P9.12|  jelbemenet | 0,00| 1000 mp 0,10 4g0 |A 98 paraméternek

megfeleléen

sz(irési ideje

14. tablazat: Analdg jelkimenetek
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5.12 Terepik datok leképezése (Kezeldpult: Menii PAR -> P10)

Mérték-| Alapérte | Azo-

Kod Paraméter Min. | Max. egység||| Imezett | nosits)

Megjegyzés

0 = Frekvencia-alapjel
1 =Kimend alapjel
2 = Motorfordulatszam
3 = Motoraram
4 = Motorfesziiltség
5 = Motornyomaték
6 = Motorteljesitmény
7 = DC-kor feszultsége
8 = Aktiv hibakéd
9 = Analég Al
10 = Analég Al2
11 = Digitélis jelbemenet-]
allapot
12 = PID-ellenérz6 jel
értéke
13 = PID-alapérték

4 = Impulzussorozat-/
kodolé jelbemenet (%)
15 = Impulzussorozat-/
kodolé jelbemenet()

1. terepibusz-adat
P10.1 | jelkimenetének 0 15 0 852
kijelolése

2. terepibusz-adat
P10.2 | jelkimenetének 0 15 1 853
kijelolése

Valtozo leképezése a PD2-
n

3. terepibusz-adat
P10.3 | jelkimenetének 0 15 2 854
kijelolése

Valtozo leképezése a PD3-
on

4. terepibusz-adat
P10.4 | jelkimenetének 0 15 4 855
kijelolése

Valtozd leképezése a PD4-
en

5. terepibusz-adat
P10.5 | jelkimenetének 0 15 5 856
kijelolése

Valtoz6 leképezése a PD5-
on

6. terepibusz-adat Valtozo leképezése a PD6-

P10.6 | jelkimenetének 0 15 3 857
I, on
kijelolése
7. terepibusz-adat e
P10.7 | jelkimenetének [ o | 15 6 858 Zi'mm'ekepezeseapm
kijelolése

15. tablazat: Terepibusz-adatok leképezése
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Kéd Paraméter Min. | Max, | Mérték-| Alapérte | Azo- Megjegyzés
egység | Imezett | nosité
8.terepibusz-adat e LA
P108 | jelkimenetének | o | 15 7 859 Z‘:\“"m leképezése aPDE-
kijelolése
PDI Aux CW-hez
0 = Nincs hasznélatban
1=PDIN
P10.9 A“if::’;’:ia;ska o | s 0 1519 |2=PDI2
eloles 3=PDI3
4=PDl4
5=PDI5

15. tablazat: Terepibusz-adatok leképezése
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5.13 Tiltott frekvenciak (Kezel6pult: Menii PAR -> P11)

a a A Mérték-| Alapérte | Azo- N A
Kéd Paraméter Min. | Max. egység| Imezett |nosit Megjegyzés
1.frekvenciatartomany Alacsony korlat
P11.1| alacsony korlatjanak | 0,00 P3.2 Hz 0,00 509 |0=Nincs
tiltasa hasznélatban
1.frekvenciatartomany Magas korlat
P11.2] magas korlatjanak 0,00 P3.2 Hz 0,00 510 |0=Nincs
tiltasa hasznalatban
2.frekvenciatartomany Alacsony korlat
P11.3| alacsony korlatjanak | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 511 |0=Nincs
tiltasa hasznélatban
2.frekvenciatartomany Magas korlat
P11.4| magas korlatjanak 0,00 P3.2 Hz 0,00 512 |0=Nincs
tiltasa hasznalatban
16. tablazat: Tiltott frekvencidk
5.14 Korlatozas-ellendrzések (Kezel6pult: Menii PAR -> P12)
Kéd Paraméter Min. | Max, |Mértéke Alapérte | Azo- Megjegyzés
egység| Imezett | nosité
. . . 0 = Nincs hasznalatban
p12|Kimenbfrekvencia | 2 0 315 [1=Alacsony korlat
ellendrzé funkcio X
2 = Magas korlat
Kimené frekvencia, Kimené frekvencia,
P122| cllengrzesikorlat | 000 | P32 [ Hz ] 000 {316 | qongrpesi kiiszobertek
Nyomaték- 0 = Nincs hasznélatban
P123 yoma | o 2 0 348 |1 = Alacsony korlat
ellenérzési funkcio - X
2 = Magas korlat
praa|  Nvomattk o6 | 3000 [ % 00 349 |Nyomatékellendrzesi
ellendrzési korlat kiiszobérték
Egység 0 = Nincs hasznélatban
P12.5| hémérsékletének 0 2 0 354 |1 = Alacsony korlat
ellenérzése 2 = Magas korlat
Egység g e
PR R o Egység hémérséklete,
P126| hémerséklete, | -10 | 100 f °C 40| 355 [allencrzesi kisszoberték
ellenérzési korlat
Analég _
P12.7 jelbemenet, 0 1 0 356 0=All
PR 1=A12
ellen6rzé jel
prag| AlellendrzésON |55 | 10000 % 80,00 | 357 |Al-ellendrzés ON (Be)
(Be) szintje kiiszobértéke
prag| Arellendrzés OFF |55 | 10000 % 4000 | 358 [Alellendrzés OFF (Ki)
(Ki) szintje kiszobértéke

17. tablazat: Korlatozés-ellendrzések
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5.15 Védelmi funkciok (Kezel6pult: Menii PAR -> P13)

a a N Mérték-| Alapérte | Azo- N a
Kéd Paraméter Min.| Max. egység | Imezett [nosits) Megjegyzés
0= Nincs mivelet
1 =Riasztas
Alacsony analdg 2 =Riasztas, el6re
P13 jelbemeneti hiba 0 4 ! 700 beéllitott riasztasi frekv.
3 = Hiba: Leallito funkcio
4 = Hiba: Szabadon fut
1 =Nincs vélasz (nem jott
Fesziiltség alatti létre hiba, de a meghajtas
P13.2 hiba ! 2 2 727 lleallitja a moduléciot)
2 = Hiba:Szabadon fut
0 =Nincs mvelet
Ay 1 =Riasztas
P133 |  Foldzérlat ol 3 2| 793 |- hibatesllits funkeid
3 =Hiba:Szabadon fut
Kimeneti fazis A 13.3 paraméternek
P134 hibéja 0 3 2 702 megfeleléen
Elakadassal A 13.3 paraméternek
P13.5 | czembeni védelem 0 3 0 709 megfeleléen
Alulterheléssel A 13.3 paraméternek
P szembeni védelem 0 3 0 73 megfeleléen
A motor termikus A 13.3 paraméternek
Py védelme 0 3 2 704 megfeleléen
pi3g | MipKomyezeti | | 4o | oc 40 | 705 |Kornyezeti kiegyenlites
2 hémérséklet v 9
Mtp:Hités nulla o % szerinti hiités 0
P139 | fordulatszamon | *° 1500 % 400 706 fordulatszamon
Mtp:Termikus . < . A motor termikus
P13.10f  “igsallando 1| 200 | min. | Valozo | 707 L ysaliandsja
2,0
P13.11| Eakadasigram | ogo [ 0% A Inanit | 710
Nunit
P13.12 Elakadasi id6 0,00 [300,00] mp 15,00 711 |Korlatozott elakadasi idé
P13.13 Elakadasi 0,10 [320,00( Hz 2500 | 712 |Min. elakadasi frekvencia
frekvencia
P13.14 UL:Mezogye/ngltesl 100 | 150,0 % 50,0 714 Mlnl!ﬁalls nyyo,mat'ek
terhelés mezégyengitésnél
UL:Nullfrekvenciés o A ( .
P13.15 terhelds 50 | 150,0 % 10,0 715 | Minimalis nyomaték FO-nall
P13.16 UL:Id6korlat 1,0 | 300,0 mp 20,0 716

18. tablazat: Védelmi funkciok
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Kéd Paraméter Min. | Max, | Mértéke| Alapérte | Azo- Megjegyzés
egység | Imezett | nositd|
Alacsony analég
P13.17| jelbemeneti hiba | 0,0 10,0 mp 0,5 1430
késleltetése
0 = Nincs mivelet
S 1 =Riasztas

P13.18 Kils6 hiba 0 3 2 701 2 — Hiba: Leallité funkcié
3 = Hiba: Szabadon fut

P13.19| Terepibusz-hiba | 0 | 4 3 733 |A 131 paramétemek
megfeleléen
Akkor hasznalatos

pr3go| FElorebedlitott | oyl psy |, | 2500 [ 183 [frekvenciahaa

riasztasi frekvencia hibavalasz Riasztas +
el6re beall. Frekvencia.
Paraméterszerk 0= Szerkesztés

P13.21 Zaroldsa . 0 1 0 819 |engedélyezve
1 = Szerkesztés letiltva
0 = Nincs mivelet
1 =Riasztés
2 =Hiba: Ledllit6 funkcié

P13.22| Termisztorhiba 0 3 2 732 |3 =Hiba: Szabadon fut
Bévitokartya
csatlakoztatédsaig rejtve
marad

18. tablazat: Védelmi funkciok

MEGJEGYZES: Ezek a paraméterek a P17.2 = 0 beéllitas esetén jelennek meg.

5.16 Az automatikus hibatorlés paraméterei (Kezel6pult: Menii PAR -> P14)

Kéd Paraméter Min. | Max, [ Mérték-f Alapérte [ Azo- Megjegyzés
egység | Imezett | nositd|

Automatikus 0 = Letiltva
P14.1 visszaallitas 0 ! 0 731 1 = Engedélyezés
P14.2 | Vérakozasiidé 0,10 | 10,00 mp 0,50 717 | Hiba utani varakozasi idé|
P14.3 Prébaidé 0,00 | 60,00 mp 30,00 718 | A prébak maximalis idejef
P14.4 | A probékszama 1 10 3 759 | Maximalis probaszam

TP 0 = Rampazé
P145 UJ;S:kdc'it:“ 0 2 2 719 |1 =Repiilé
2 = Az inditasi funkciobol|

19. tablazat: Az automatikus hibatérlés paraméterei

MEGJEGYZES: Ezek a paraméterek a P17.2 = 0 beéllitas esetén jelennek meg.
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5.17 A PID-szabalyozas paraméterei (Kezel6pult: Menii PAR -> P15)

< a n Mérték-| Alapérte | Azo- q a
Kéd Paraméter | Min. | Max. egység | Imezett | nosits Megjegyzés
0 = Rogzitett alapérték %
1=AI
2=AI2
3 =In1AdatokFeldolg.
(0-100%)
Alapérték 4 = In2AdatokFeldolg.
PISTL Lelslese | © | 7 0 332 | (0-1009%)
5 =In3AdatokFeldolg.
(0-100%)
6 = In4AdatokFeldolg.
(0-100%)
7 = Impulzussorozat/kédold
pis2 | 0%t o6 1 q000] % 500 | 167 |Rogzitett alapérték
alapérték
2. régzitett Alternativ régzitett
P153 - o9z 0,0 | 100,0 % 50,0 168 | alapérték, Dl-vel jeldlhetd
alapérték i
0=Al
1=AI2
2 =In1AdatokFeldolg.
(0-100%)
3 =In2AdatokFeldolg.
Ellenérzéjel- (0-100%)
P15.4 &rték kijeldlése 0 7 1 334 |4 =In3AdatokFeldolg.
) (0-100%)
5 = In4AdatokFeldolg.
(0-100%)
6 =AI2-Al
7 = Impulzussorozat/
kodolo
Ellenérzéjel-
P15.5 érték 0,0 50,0 % 0,0 336 | Minimalis jelnél mért érték
minimuma
Ellenérzéjel-
P15.6 érték 10,0 | 300,0 % 100,0 337 | Maximalis jelnél mért érték
maximuma
P15.7 P erésités 0,0 |1000,0 % 10,00 118 | Relativ erdsités
P15.8 L 0,00 | 320,00 mp 10,00 119 |Integrativ idé
P15.9 Did6é 0,00 [ 1000 mp 0,00 132 | Derivativ idé

20. tébldzat: A PID-szabdlyozas paraméterei
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Mérték-| Alapérte | Azo-

Kéd Paraméter | Min. | Max. = e
egység | Imezett | nosité

Megjegyzés

0 = Kozvetlen (Ellenérzéjel-
< alapérték -> PID-
jelkimenet n6velése)

P15.10 | Hibainvertélas 0 1 0 340 A o
1=Invertalt (Ellenérzéjel ->
alapérték -> PID-jelkimenet
csokkentése)

Ameghajtas alvo modba lép,
ha a jelkimeneti frekvencia
Alvasi az Alvaskésleltetés
P15.11 | minimumfrekv| 0,00 | P3.2 Hz 25,00 1016 | paraméterben
encia meghatérozott idénél
hosszabb ideig ezen
hatarérték marad
P15.12 Alvéas 0 3600 mp 30 1017 Alvas médba lépés

késleltetése késleltetése

P15.13 | Ebresztésihiba| 0,0 | 1000 % 50 1018 | Alvés modbol kilépés

kiiszobértéke
Alvasi
P15.14 alapérték 0,0 50,0 % 10,0 1071 | Az alapértékre hivatkozva
novelése
p15.15| Alapertek- 0 60 mp 10 1072 | Novelésiidé a P15.12 utan
novelés ideje
Maximalis A nbvelés utani
P15.16 alvasi 0,0 | 500 % 50 1509 |ellenérzojel-értékre
veszteség hivatkozva
Alvasi RSN
P15.17 | veszteség 1| 300 mp 30 | 1511 |AP15.15 novelésiideje

PR utan
ellenérz. ideje

0 = PID-ellenérzé jel értéke
1 =Kimené frekvencia

forréilliﬁlezlti)jlésé 2 = Motorfordulatszam
P15.18 ) 0 6 0 1513 | 3 = Motornyomaték
nek _ liesitmé
feldolgozasa 4 = Motorteljesitmény
5 = Motoraram
6 = Impulzussorozat/kodold
Kijelzén lévé
P15.19| tizedesjegyek 0 3 1 1035 | Tizedesek a kijelzén
feldolgozasa
Kijelzé
pis2o| maximalis | o0 {35000 100,0 | 1034 |Folyamat max. értéke
értékének

feldolgozasa

20. tablazat: A PID-szabdlyozds paraméterei

MEGJEGYZES: Ezek a paraméterek a P17.2 = 0 beéllitas esetén jelennek meg.
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5.18 Motor elémelegitése (Kezelépult: Menii PAR -> P16)

Mérték-| Alapérte | Azo-

Kod Paraméter Min.| Max. p
egység| Imezett | nosit:

Megjegyzés

0 = Nincs hasznalatban
Motor- 1 = Ledllitasi allapotban
P16.1 elémelegitési 0 2 0 1225 | mindig

funkcio 2 = Digitélis jelbemeneti
vezérléssel

A motor és a meghajtas
ledllitasi dllapotban
torténd elémelegitéséhez
sziikséges dram. Ledllitasi
A 0 1227 | éllapotban aktiv, illetve
ledllitasi allapotban
torténé digitalis
jelbemenettel
aktivalhato.

pro2| Motor | o [ 05X
elémelegitési aram INunit

21. tablazat: Motor el6melegitése

5.19 A kénnyii kezelés meniije (Kezel6pult: Menii PAR -> P17)

Mérték-| Alapérte | Azo-

Kéd Paraméter Min. | Max. = o
egység| Imezett |nosito|

Megjegyzés

0 = Alapbellitas

1 = Szivattyu

2 = Ventilatorhajtas

3 = Magas nyomaték
MEGJEGYZES: Eza
paraméter csak az inditas
varazslo aktiv
allapotaban lathato.

P17.1 | Alkalmazastipus 0 3 0 540

0 = Az Gsszes paraméter
Paraméter fathato
P17.2 ") 0 1 1 115 | 1=Csak a gyors beallitas
rejtés A N
paramétercsoportja
lathato

22. tablazat: A kénnyl kezelés menijének paraméterei
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5.20 Rendszerparaméterek

“ 5 : Alapérte | Azo- A A
Kod Paraméter Min. | Max. Imezett | nosit6 Megjegyzés
Szoftverinformaciok (MENU PAR -> V1)
Via API szoftverazonositd 2314
V1.2 API szoftververzid 835
V1.3 | Power szoftverazonositd 2315
V1.4 Power szoftververzio 834
V1.5 Alkalmazasazonositd 837
V1.6 Alkalmazasjavitas 838
V1.7 Rendszerbetoltés 839
Haa db pitve van, és nincs csatl; t bovitokartya, a komm.
paraméterek a kovetkezék
A Modbus-kommunikacio
allapota.
Formatum: xx.yyy,
V2.1 | Akommunikacié allapota 808 |ahol xx =0-64
(a hibatizenetek szama),
yyy = 0-999 (a hibatlan
izenetek szdma)
0 = Nincs hasznalatban
P2.2 Terepibusz-protokoll 0 1 0 809 |1=AModbus
hasznalatban van
P23 Szolga cime 1 255 1 810
0=300
1=600
2=1200
3 =2400
P24 Adatatviteli sebesség 0 8 5 811 |4=4800
5=9600
6=19200
7 = 38400
8=57800
0 = Nincs
P2.6 A paritas tipusa 0 2 0 813 | 1="Paratlan
2 = Péros
A kommunikécio 0 = Nincs hasznalatban
P2.7 idékorlatia 0 255 0 814 |1=1mp
) 2=2mpsth.
P28 Ahibatorlési o | 1 0 815
kommunikacié allapota
Ha a Canoy kartya c van, a komm. paraméterek a kovetkezok
V21 ACanopep—kommunika’cié 14004
allapota
P2.2 Canopen tizemmod 1 2 1 14003
p23 | Canopencsomopont- 1| 127 1 14001
azonositd

23. tablazat: Rendszerparaméterek
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e A A é Azo- A A
Kéd Paraméter Min. | Max. ‘I\:::ze::te nosité Megjegyzés
pa| @ ”°psz't‘):iaétg“"te" 1] 8 6 | 14002
Ha a DeviceNet-kartya csatlakoztatva van, a komm. paraméterek a kévetkezék
V2.1 | Akommunikécio allapota 14014
P2.2 | Kimeneti szerelvény tipusa| 20 m 21 14012
P23 MAC-azonosito 0 63 63 14010
P2.4 Adatatviteli sebesség 1 3 1 14011
P2.5 | Bemeneti szerelvény tipusa| 70 17 71 14013
Ha a ProfiBus-kartya csatlakoztatva van, a komm. paraméterek a kovetkezék
V2.1 | Akommunikécio allapota 14022
V2.2 Terepibusz-protokoll 14023
V23 Aktiv protokoll 14024
V2.4 | Aktiv adatétviteli sebesség 14025
V25 Tavirattipus 14027
P2.6 Uzemelés mod 1 3 1 14021
P2.7 Szolga cime 2 126 126 14020
Egyéb adatok
V3.1 MWh-szamlalo 827 | millié wattéra
V32 A bekfapcsolt é!lapot 828
napjalnak Szama
V33 A bgképcsoltla'llapot 820
o6rainak szama
V3.4 | Szamlalé futtatasa: napok 840
V3.5 | Szamlalo futtatasa: 6rak 841
V3.6 Hibaszamlalo 842
V37 Panelparaméter beallitott PC-hez csatlakozva rejtve
allapotmonitorozésa marad.
e P 1= Az 6sszes paramétert
P42 A gyari alapértékek o | 1 0 831 |visszadlliga s oyér
visszaéllitasa P
alapértékre
P43 Jelszo 0000 | 9999 0000 832
o [P o | 2] |
A beéllitott paraméter PC-hez csatlakozva rejtve
Pas mentése a panelre 0 ! 0 marad.
A bedllitott paraméter PC-hez csatlakozva rejtve
P4.6 visszaallitasa a panelrél 0 ! 0 marad.
F5.x Aktiv hiba menl
F6.x Hibael6zmények menti

23. tablazat: Rendszerparaméterek
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6. HIBAFELTARAS

Hibakéd A hiba megnevezése Hibakod A hiba megnevezése

s Mikrovezérlé watchdog
1 Tularam 25 hibéja
. L Induktiv feszltséggel
2 Tilfesziltség 27 szembeni védelem
3 Foldzérlat 34 Adatatvitel a belsé buszon
8 Rendszerhiba 35 Alkalmazasi hiba
9 Fesziiltséghiany 41 IGBT pn-dtmenet

tulmelegedése

Analdg jelbemenet
kijelolése: 20-100%
11 Kimeneti fazis hibaja 50 (a kijelolt jeltartomany
4-20 mA-ig, illetve
2-10 V-ig terjed)

A frekvenciavélté
13 hémérséklete az alsé hatar 51 Kiils6 hiba
alatt van

A frekvenciavalto
14 hémérséklete tallépte a 52 Az ajtopanel hibaja
fels6 hatart

15 A motor elakadt 53 Terepibusz-hiba
16 A motor tilmelegszik 54 Kartyahelyhiba
17 A motor alulterhelt 55 Hibas motorfutéas
22 EEPROM ellenérz66sszeg- 57 Azonositasi hiba

hiba

24. tablazat: Hibakddok. Részletes ismertetésiik a Felhasznaldi kézikényvben
olvashaté.
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7. ALTALANOS ADATOK
Véazméretek Magassag Szélesség Mélység (mm) | Sualy (kg)
M 157 66 98 05
Méret MI2 195 90 102 0,7
és tomeg MI3 262 100 109 1
Mi4 370 165 165 8
MI5 414 165 202 10
. A (400 V-0s) Vacon 20 nem hasznalhaté sarokpotencialon foldelt
Haloézatok o
halozatokkal.
Taplélo A legnagyobb rovidzarasi aram nem haladhatja meg az < 50 kA-t.
halézat

Rovidzarasi dram

A DC-tekercs nélkiili M4 esetében a legnagyobb rovidzarasi aram
nem haladhatja meg a < 2,3 kA-t, DC-tekercs nélkili MI5 esetében a
legnagyobb révidzarasi aram nem haladhatja meg a < 3,8 kA-t.

Motorcsatlako
zas

Kimend fesziiltség

0-U;,

Kimend aram

A tartés névleges aram Iy max. +50 °C kornyezeti hémérsékleten
(az egység méretétol fliggéen), tulterhelés
1,5 x Iy max. 1 perc/10 perc

Uzemi kdrnyezeti
hémérséklet

-10°C (jégképzddés nélkiil)-+40/50°C (az egység méretétdl
fligg6en): névleges terhelhetéség ly.

Az egymas mellé szerelt MI1-3 esetében ennek értéke mindig 40°C;
az MI1-31P21/Nema beallitasa esetén a maximum homérséklet
szintén 40°C.

Tarolasi N
hoémérséklet -40-+70°C
Relati
If‘e‘i:;‘tyeelzf(“ p:raat:/rtalom 0-95%, lecsapodas, korréziét okozé viz és csepegé viz nélkiil.
Tengerszint feletti 100%-os terhelhetéség (teljesitménycsokkentés nélkdil) 1000 m-ig.
ma gassé 1000 m felett 100 méterenként a névleges teljesitmény 1%-os
9 9 csokkentése; max. 2000 m-ig.
Akésziilékhaz A L
besorolasa MI1-3 esetén IP20/IP21/Nema1, MI4-5 esetén P21
Kornyezetszennye
zési fokozat PD2
Védettség Megfelel az EN50082-1, -2, és EN61800-3 szabvanyok elSirasainak
Emislszié lasd 230 V: Megfelel a C2-es kat. EMC eléirasainak; bels6 RFI-szdrével.
i/resz e(zeosen asdal azMi4és5 megfelel a C2 elSirasainak opcionalis DC- és CM-tekerccsel.
EMC f;;z: 160 400 V: Megfelel a C2-es kat. EMC el6irasainak; bels6 RFI-szir6vel.
ke 'ki)'zr:‘ e'::en Az MI4 és 5 megfelel a C2 elSirasainak opcionalis DC- és CM-tekerccsel.
a vj:rvw \Z;Icon c<’nm Mindketté: Nincs EMC-emisszidval szembeni védelem
cimen)‘ : (Vacon N-szint): RFI-sziiré nélkiil.
EMC-hez: EN61800-3,
Szabvanyok Biztonsagi szempontbol: UL508C, EN61800-5
t k Biztonsagi szempontbdl: CE, UL, cUL,
es 2 ?er’h‘;e i EMC-hez: CE, c-tick

ny| atkozatai

(tovabbi jéovahagyasok a késziilék adattabldjan olvashatok)

24 6ras tamogatas: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




44 ® VACON ALTALANOS ADATOK

) Sorkapocskabel min.-max.
Halozati (mm?)
Vazméretek | Biztositék (A) | kabel Cu mm __
(mm?) Halozat | fold | Vezerles
kabelekre és ésrelé
biztositékokra [ 6
kozé 3%1,5+1,5 15-4
ke T 1 M2 10
(Részletesen lasd M3 20 3%2,542,5 1,5-6
aVacon 20 >0
felhasznal6i
kézikényvében, 25
awww.vacon.com 40
cimen) L. Mi4 (a20ésa 3%6+6 1-10Cu 1-10
380-480 V, 3 fazis 40 csak
208-240V, 3 fazis 208240V,
3 fazis esetén)
2,5-50 0,5-15
x | . ,5-1,
MI5 40 3*10+10 Cu/Al 2,5-35
Mi2 20 2%2,542,5
115V, 1 fazis
Mi3 32 2%6+6
1,5-4
Mi1 10 2%1,5+1,5
208-240, 1~ M2 20 2%2,5+2,5
mi3 32 2*6+6 1,5-6
i3 6 3%1,5+1,5 1,5-4
575V Mi3 10 o !
MI3 20 3%2,5+2,5 1,5-6

- A fenti biztositokkal a meghajtas a max. 50 kA-es révidzarasi aramu taplalashoz
csatlakoztathato.

- A felhasznalt kabelek héalldsaga legalabb +70°C legy:

- A biztositékok a kabel tulterhelés-védelmének funkci is ellatjak.

- Ezek az utasitasok csak azokra az esetekre vonatkoznak, amelyeknél egy motor kerl
felhasznaldsra, és egy kabel csatlakozik a frekvenciavaltérdl a motorra.

- Az EN61800-5-1 szabvany elGirasainak teljesitéséhez a véd6vezetének legalabb
10 mm>2-es Cu vagy 16 mm<-es Al vezetéknek kell lennie. Mas lehet6ségként az
eredetivel legaldbb azonos méretu kiegészité védévezetét kell alkalmazni.
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A Vacon 20 névleges teljesitményei

Halozati fesziiltség 208-240 V, 50/60 Hz, 1 fazis
Névleges
. s A motor 5
A Névleges terhelhetéség tengelyteljesitménye la;rean';eno w
frekvencia- 150%- Véazméret
valto tipusa [ 100%-0s tilterhelési P P kol
tartés dram Iy 5ram ey [ wwr | [A]
[A] [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 M1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 57 Mi1 0,55
0003 28 4,2 0,75 0,55 6,6 M1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,55
0005 4,8 72 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 221 MI3 0,99

25, tablazat: A Vacon 20 névleges teljesitményei, 208-240 V

* A meghajtas maximalis lizemi kdrnyezeti h6mérséklete 40°C!

Halozati fesziiltség 208-240 V, 50/60 Hz, 3 fazis
A Névleges terhelhet6ség tAenmgoetI?/;eljesitménye Ereear‘ﬁ:ggs
fre:(YYée'?"’CIa 100%-0s 1AM P P vaamért | g
ipusa faytos dram N | 3ram HP KW [A]
[A]

0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MIT 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 35 MIT 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 38 MI1 0,55
0004 37 5,6 1 0,75 43 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 15 84 MI2 0,7
0011% 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 MI4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 Mi4 9
0025 25 37,5 7,5 55 30,3 Mi4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 MI5 11
0038 38 57 15 11 44,6 MI5 11

26. tablazat: A Vacon 20 névleges teljesitményei, 208-240 V, 3 fazis

* A meghajtas maximalis Gizemi kornyezeti hémérséklete +40°C!
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Halozati fesziiltség 115 V, 50/60 Hz, 1 fazis

Névleges
5 P A motor &
A Névleges terhelhetéség tengelyteljesitménye g)rear&eno
. st | SUI
frekvencia- 150%-05 Vazméret |
valto tipusaf 100%-0s . riicerhelési P P il
artos aram Iy [ HP] KW] [A]
[A] [A]
0001 1.7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 24 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 56 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 72 15 1.1 16,5 MI3 0,99

27. tablazat: A Vacon 20 névleges teljesitményei, 115 V, 1 fazis

Halozati fesziiltség 380-480 V, 50/60 Hz, 3 fazis

A Névleges terhelhetSség tAenmgoetI%eljesitménye la,;‘reear\:i:%eés
e 33

tipusa  |tartos aram I [tulterhelési P P [A]

aram [HP] [KwW]

[A]
0001 1.3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 29 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 32 Mi1 0,55
0004 33 5 1,5 11 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1.5 56 MI2 0,7
0006 5,6 84 3 2,2 73 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7,5 17,1 Mi4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Mi4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 4,7 MI5 11

28. tablazat: A Vacon 20 névleges teljesitményei, 380-480 V

* A meghajtasok maximalis Gzemi kornyezeti hémérséklete +50°C
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Halézati fesziiltség 575 V, 50/60 Hz, 3 fazis
A Névleges terhelhetéség tAenmgOetI())/;eljesl'tménye g:rﬁgﬁgs
frekvencia aram Vazméret SL’JW
tYS\IJtsoa 100%-0s . [150%-0s 5 P (kg
EaArt]os aram Iy tél:lat;r?:l]w [HP] kW] [A]
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 5 3,6 MI3 0,99
0004 39 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 5,5 10,4 MI3 0,99

29. tablazat: A Vacon 20 névleges teljesitményei, 575 V

Megjegyzés: A bemend daramok szamitott értékek 100 kVA-es halozati transzformatoros
taplalasnal.

Gyors Modbus-beéllitds

1

A: Jeldlje ki a terepi buszt a tavvezérlés helyeként: P2.1-et az 1-re - Terepi busz
B: Allitsa a Modbus RTU-protokoll &llapotat ,ON” (Be) értékre: 52.2-t az 1-re - Modbus

A. Allitsa a vezérlészot ,0"-ra (2001)
B. Allitsa a vezérlészot ,1"-re (2001)
C. A frekvenciavalté RUN (Futtatas) allapotban van
D.Allitsa az alapjelértéket ,5000"-re (50,00%) (2003)
E. A tényleges fordulatszam 5000 (25,00 Hz, ha a legkisebb frekvencia 0,00 Hz,
alegnagyobb frekvencia pedig 50,00 Hz)
F. Allitsa a vezérl6szot ,0"-ra (2001)

G. A frekvenciavalté STOP (Leéllitas) allapotban van
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